SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Roboty przygotowawcze

DEMONTAZ WIATY
Roboty rozbiorkowe.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z robotami rozbiérkowymi przewidzianych do wykonania w
ramach robét remontowych : Rozbudowa i modernizacja sciezki rowerowo-pieszej w
Szczyrku (deptak nad Zylica i dalej w kierunku Buczkowic) oraz zagospodarowanie terenu
Centrum Miasta Szczyrk.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwiazanych z robotami
rozbiorkowymi przewidzianych do wykonania w ramach robot remontowych przy
przebudowie obiektu. W szczegdlnosci:

® Rozbidrka wiaty stalowej
® Rozbiorka istniejacych nawierzchni utwardzonych

® usunigcie materiatu rozbiérkowego
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST, sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i okresleniami zawartymi w ST 00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 00.00.00 Ogdlna Specyfikacja Techniczna.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru.



Miejsce wywozu materiatow rozbiérkowych, wykonawca uzgodni z zamawiajacym oraz
inspektorem nadzoru. Wykonawca prac rozbiérkowych, przed przystapieniem do ich
realizacji przedstawi Inspektorowi nadzoru i uzgodni z nim harmonogram prac
rozbiérkowych oraz okaze si¢ umowa w zakresie odbioru materiatéw rozbiérkowych z
odbiorca, na czas trwania realizacji rob6t. Zamawiajacy okresli i przekaze wykonawcy
informacje na temat lokalizacji najblizszego czynnego wysypiska.

Wprowadzenie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji przez
zarzadzajacego realizacja umowy.

2. Materialy
Materialy nie wystepuja.
3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 Ogolna specyfikacja techniczna.
Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Zgodnie z technologia zalozona w dokumentacji projektowej, do wykonania rob6t
rozbidérkowych, proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

e lom

* miloty reczne

¢ mioty udarowe

® lopaty

® wiadra

e taczki do wywozu gruzu
4. Transport

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi ST 00.00.00 Ogdlna Specyfikacja Techniczna.
Zgodnie z technologia zalozona w dokumentacji projektowej, do transportu proponuje si¢
uzy¢ takich srodkéw transportu jak:

¢ samochdd skrzyniowy;

® przyczepa skrzyniowa;

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdélne warunki wykonania rob6t Ogélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano
w ST 00.00.00 Ogdlna specyfikacja techniczna.
Wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w Dokumentacji Projektowej, ponadto:
e roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ regcznie, przy uzyciu narzedzi
wymienionych w pkt. 3.
® roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ r¢cznie, elementy zelbetowe nalezy
rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem
acetylenowym

¢ clementy konstrukcji stalowych, przecina¢ palnikiem acetylenowym



® nie nalezy prowadzi¢ rob6t rozbiérkowych na zewnatrz, w ztych warunkach
atmosferycznych , w czasie deszczu, opadoéw $niegu lub silnych wiatréw

® roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$¢ rozbieranego
elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie
wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia si¢ innego fragmentu
konstrukcji

® znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

5.3. Nalezy dokonac¢ nastgpujacych rozbiorek:
e zgonie z przedmiarem /co do ilosci 1 jm/

Materiat z demontazu w iloéci /zgodnie z przedmiarem/ m’, nalezy wywiezg.

6. Kontrola jakosci roboét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robét, podano w ST — 00.00.00 Ogoélna Specyfikacja
Techniczna.

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci rozbidrki oraz
sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7.0bmiar robot
Ogo6lne obmiaru robét, podano w ST — 00.00.00 Ogdlna Specyfikacja Techniczna. Jednostka
obmiaru jest:

e zgonie z przedmiarem /co do ilo$ci i jm/

8.0dbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét, podano w ST — 00.00.00 Ogélna Specyfikacja Techniczna.
Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego demontazu kazdego z obiektéw przewidzianych
do rozbidrki.

9.Podstawa platnosci
9.1. Ogdlne zasady ptatnosci, podano w ST — 00.00.00 Ogélna Specyfikacja Techniczna.
9.2. Zgodnie z dokumentacja, nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w niniejszej
Specyfikacji techniczne;.
Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robdt, w oparciu o wyniki
pomiarow.
Cena rob6t obejmuje:
® prace pomiarowe i pomocnicze;
wyburzenia(czgsciowe);
segregacja usunigtego materiatu i sktadowanie wewnatrz budynku;
montaz i demontaz rynien do usuwania gruzu;
usuwanie z budynku demontowanych elementéw;
zabezpieczenie otworow okiennych ;
zabezpieczenie innych elementéw przed uszkodzeniem;
sktadowanie demontowanych elementéw na zewnatrz budynku;
transport demontowanych elementéw na wysypisko;
opfata za sktadowanie;
uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot;



10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

PN-63/B-06251 91.080.40 91.200 706

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania
techniczne

PN-EN 13369:2004 91.100.30

Wspélne wymagania dla prefabrykatow
betonowych

PN-90/M-47300

Maszyny i urzadzenia do robét budowlanych
stanu surowego.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Z péz. zmianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst z dnia 27

marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.

10.2. Warunki bezpieczenstwa pracy przy robotach rozbiérkowych: Ogélne zasady kontroli
jakosci rob6t, podano w ST — 00.00.00 Ogdlna Specyfikacja Techniczna.




