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005 Podbudowa z kruszywa tamanego
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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1 Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsiecia

Nazwa inwestycji:  Boisko sportowe przy Zespole Syglodstawowej i Gimnazjum nr 1

Lokalizacja: 43-370 Szczyrk, ul. Szkolna 9

Rodzaj inwestycji:  Roboty budowlane

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

1.2.1 Zamawiajcy: Urzad Miejski w Szczyrku

ul. Beskidzka 4
43-370 Szczyrk

1.2.2 Instytucja finansaga inwestyaj:

Urzad Miejski w Szczyrku
ul. Beskidzka 4
43-370 Szczyrk

1.2.3 Wykonawca: po rozstrzyguoiu przetargu

Podstawa opracowania

Dokumentacja projektowa: Projekt budowlany autoestmngr irz. arch. Przemystawa
Stawinogi.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikaechnicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalngtbiowego (Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz.
2072)

Rozporadzenie Komisji (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Eurskiego i Rady
w sprawie Wspoélnego Stownika ZamowigCPV)

Obowiazujace normy i przepisy budowlane

1.3Opracowanie obejmuje swym zakresem

Wykonanie boiska wielofunkcyjnego z nawierzehpoliuretanowy
Wykonanie rzutni do pchecia kub

Wykonanie skoczni do skoku w dal

Montaz urzadzen sportowych



1 .CZESC OGOLNA
I.I. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej OSJ wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru robot, ktore zostarwykonane w ramach zadania: ,Budowa boiska spogovpezy Zespole
Szkoty Podstawowej i Gimnazjum nr 1 w Szczyrku”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja Techniczna stanowi ¢f2 Dokumentacji Przetargowej i nale je stosowé
w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnujvymagania ogolne, wspolne dla
poszczegoblnych asortymentow robot.

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaa&iujacymi przepisami, Sstanowgy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zaai okoliczngci zachodacych
w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiiwa

Konstrukcja nawierzchniuktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwehia w nim konstrukcji nawierzchni.
Laboratorium  drogowe lub inne laboratorium  badawcze, zaakceph@wa przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwazanych z ocenjakaosici
materiatdw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezilne do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektowy

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pzRi, (inspektora nadzoru)

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtada autorem dokumentacji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowezes¢ dokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoygda odebna catasé
konstrukcyjr, lub technologicz, zdolrs do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno - aytkowych.

Zadanie mege polega na wykonywaniu robo6t zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem
oraz ochroa budowli drogowej lub jej elementu.

ST- Specyfikacja Techniczna

OST- Ogodlna Specyfikacja Techniczna

SST- Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ZRU- Zaradzapcy Realizag Umowy



1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z dokumentagj projektows i ST.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedl@Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyimadministracyjnymi, lokalizagj
i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz egzemplarz
dokumentacji projektowej i komplet ST

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasti@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gague Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmzekazane Wykonawcy stanawi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @h jednym z nich & obowkzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumejitac

W przypadku rozbhimosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentolownzuje kolejngéé
ich waznasci wymieniona w ,,0golnych Warunkach Umowy".

Wykonawca nie mze wykorzystywa bieddéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@émi Zamawiagcego, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

1.5.3.Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewvaealizacji

kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczge,

w tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z ZRU oraz przez umieszczenie, w miejscaosciach okrélonych przez ZRU, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez ZRU. Tablice informacyjnedab
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest

wtaczony w cer umown.

1.5.4. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowd w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaticzania rob6t Wykonawcatizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione krokiajace na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unika uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub wiasrsai spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych

przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.




1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca hdzie przestrzeggprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa& sprawny Spit przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy.

Materialy fatwopalne dmla skladowane w spos6b zgodny 2z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgseém osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykway.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nietls dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda mialy aprobai techniczma wydarmy przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okélajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw
nasrodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zaikaiczeniu robdt ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych

wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzyma zged
na wycie tych materialtéw od wéaiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie speecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagmnie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.7. Ochrona wiaskoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych witg&cicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetjemminstalacji

I urzadzea w czasie trwania budowy.

1.5.8. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orke d
zapewnienia bezpieazgtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

ZRU jest zobowgzany do sporgdzenia lub zapewnienie spqdzenia, przed rozpoeziem

budowy, planu bezpieargwa 1 ochrony zdrowia uwzghiapc specyfik obiektu

i warunki prowadzenia robét zgodnie z art. 2Peayva budowlanego”.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do robot od daty rozpoeeia do daty zakeczenia robot (do wydania potwierdzenia zadaenia
przez ZRU).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Uimye powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lig) elementy byly
w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruezstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie ZRU powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktésews jakikolwiek sposéb zwizane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcaw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawcaedzie przestrzega praw patentowych i dazie w pelni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych ugdzen lub metod i w sposob aty bedzie informow& ZRU o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkekvi materiatdbw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje datyezproponowanego

zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyoateriatdbw i odpowiednigwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prZ&zJ.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty

z danegdrdédia uzyskaj zatwierdzenie.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuobel wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych vdiczapc w to zrodta wskazane przez ZRU i jest
zobowizany dostarcazyZRU wymagane dokumenty przed rozpgrnem eksploatacjirddtia.
Wykonawca przedstawi dokumentaezpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia ZRU. Wykomanwponosi
odpowiedzialné¢ za spetnienie wymaga ilosciowych i jakadciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskanisskiai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceulgwacji terenu po ukiczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@awterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowygdb wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonawia kedzie prowadz zadnych
wykopdéw w obegbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhdgne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez ZRWIIJERU zezwoli Wykonawcy naiycie

tych materiatdbw do innych robét, mte dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychteriatow

zostanie przewarfciowany przez ZRU. Kaly rodzaj robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane
i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuj@a miasne ryzyko, lice sk

Z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane raéitedo czasu gdydola one potrzebne do
robot,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhoswveoja jakas¢ i wihasciwos¢é do robot

i byly dostpne do kontroli przez ZRU.

Miejsca czasowego skladowania materiatdwdab zlokalizowane w oflgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z ZRU lub pozaertem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe



2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrmdZRU o swoim zamiarze co najmniej
1 tydzier przed uyciem materiatu, albo w okresie dgzym, jéli bedzie to wymagane dla bada
prowadzonych przez ZRU. Wybrany i zaakceptowanyzapdnateriatu nie mie by pd&niej
zmieniany bez zgody ZRU.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych rob6t. Speg uzywany do robét powinien kty
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji robét, kkptowanym przez ZRU; w przypadku braku
ustaléh w takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU. Liczba
i wydajnas¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkrgmi

w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach ZRWewninie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgsi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska

i przepisami dotycxymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwiertaach dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwosé wariantowego ziycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi ZRU @miw zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji ZRU, nie me by p&nigj
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i narzdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone alaot.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigétodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i whkxiwosci przewaonych materiatow. Liczba
srodkow transportu dilzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami @&rg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach ZRUgwninie przewidzianym umaw
Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgobdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, da 2godné¢ z dokumentagj projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz epehiami ZRU. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsa wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami i gdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na psmie przez ZRU. Nagpstwa jakiegokolwiek Rkdu spowodowanego przez Wykonawc
w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarjesli wymaga tego ledzie ZRU, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckorzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn<t.



9
Decyzje ZRU dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéhot kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w ST, a tak
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decy4fiZ uwzgkdni wyniki bada materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wygbujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz. inne czynniki wptywagap na rozwzam kweste.
Polecenia ZRU d&a wykonywane nie p@niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod graba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytodunosi
Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsai robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz  tobd
z  czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, ZRU ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhiwykonanie robot zgodnie z umaew Wykonawca dostarczy ZRU
swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg,
zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajvymaganiom norm oksé&jacych procedury
bada.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @akp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez ZRU. Ppegstpieniem do pomiaréw lub bafla
Wykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu i terimipomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi se@ ich wyniki do akceptacji ZRU.

6.3. Badania prowadzone przez ZRU

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, ZRU uprawniony jest do dokomaywa kontroli,
pobierania probek i badania materiatovgradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatbw. ZRU, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego ggzWykonawe, bedzie ocenia zgodndé
materiatdbw i robot z wymaganiami ST na podstawiengw bada dostarczonych przez
Wykonawe. ZRU mae pobiera probki materiatdw i prowadéi badania niezammie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to ZRU poleci Wykonawcy lub zle@zaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaalbo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdbw i robot z dokumentacprojektows i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtérnych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
okreslonymi  na podstawie Polskich Norm, aptobdechnicznych oraz wdawych
przepisdow i dokumentow technicznych, deklagacjodndci lub certyfikat zgodnézi z:
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- Polslkg Normyg lub
- aprobai techniczia, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli

nie s objete certyfikacy okreslona w pkt. 1, ktore spetniajST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéktizie posiadate dokumenty, okéajace w sposbdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda
dostarczone przez WykonagvZRU. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigjch wymagéa beda
odrzucone.
Oferent powinien datzy¢ autoryzagi producenta na dostaw monta nawierzchni syntetycznej
oraz uradzer sportowych.

6.5. Dokumenty budowy

Dziennik  budowy jest wymaganym  dokumsmteprawnym  obowrzujacym  ZRU
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy linca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obhpwacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

7. SPOSOB ODBIORU ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

7.2. Odbiér robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdp i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie reaiiz ulegrm zakryciu. Odbior robot
zanikagcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@n@ost¢pu robot. Odbioru robdt dokonuje
ZRU. Gotowd¢ danej cgci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca isegm do dziennika
budowy ijednoczesnym powiadomieniem ZRU.biOd bedzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olyd
i powiadomienia o tym fakcie ZRU.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentéwieajacych
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogiav konfrontacji
z dokumentagj projektows. ST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbioér cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiob6t dokonuje ZRU.

7.4. Odbiér ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggyo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.
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Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez

Wykonawe budowy z wpisem do bezzwitocznym powiadomienierpigraie o tym fakcie ZRU.
Odbiér ostateczny robo6t ngst w terminie ustalonym w dokumentach wmwp liczac od
dnia potwierdzenia przez ZRU zalazenia robot i przycia dokumentow. Odbioru ostatecznego
robét dokona komisja wyznaczona przez ZRU w obg&tind/ykonawcy. Komisja odbieraga
roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafia
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania robot z dokumentagyrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zaposrRaz realizacj ustalé przyjetych

w trakcie odbiorbw robét zanikaych | ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania robot uzupetnigjych i robot poprawkowych.

W  przypadkach  niewykonania  wyznaczonych o6tob poprawkowych  lub  robot

uzupetiagcych w warstwigicieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje

czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsge jakéé wykonywanych robot w poszczegdlnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymgga dokumentagj projektowa i ST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu

i bezpieczastwo ruchu, komisja dokona po#n, oceniggc pomniejszon wartaé

wykonywanych robot w stosunku do wymégarzyjetych w dokumentach umowy. Podstawowym

dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rsbtprotokét odbioru ostatecznego robot
sporadzony wg wzoru ustalonego przez ZRU. Do odbioruatesznego Wykonawca jest
zobowhzany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata

sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6lowe specyfikacje techniczne (podstawowekardentdw umowy i ew. uzupetniage lub
zamienne),

. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robot
wiascicielom uradzen,

8. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnejeimtaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngelab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaimie Wykonawe wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetriag kda zestawione wg wzoru

ustalonego przez ZRU. Termin wykonania rob6t pogmwych i robét uzupetniagych wyznaczy

komisja.

~No ok Ww

[(e]

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne

Podstawy ptatn&ei ustalono w umowie.

8.2 Warunki umowy i wymagania ogolne ST

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki olilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.



12

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(Idr 89, poz. 414)
» Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty ziemne

CPV 45111000-8
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghiicznej SST s wymagania dotyeze wykonania
i odbioru robdét ziemnych w ramach budowy boiskargpeego przy Zespole Szkoty Podstawowej
I Gimnazjum nr 1 w Szczyrku.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna stanowsécbDokumentacji Przetargowej i najeje stosowé
w zlecaniu i wykonaniu robét.

1.3.Zakres robot objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
w ramach:

* rowki pod obrzea

* wykopy pod nawierzchnie

» zatladunek i wywd6z gruntu z wykopow

» wykopy pod kanalizagjdeszczowi odwodnienie

e zdjcie humusu

1.4.Okrélenia podstawowe
Podstawowe okgkenia zostaly podane w OST.
1.5.0gé6lne wymagania dotyaz robot

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w OST.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Materiatami stosowanymi do wykonania robotetyazh niniejsa specyfikagy beda: - grunt wydobyty
Z wykopu.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogdlne wym. dotyerce sprztu podano w OST ,Wymagania ogdine". Roboty ziemakezy prowadzt
r¢Cznie oraz przyiyciu nasgpujacego sprau mechanicznego:

- koparka,

- spycharka,

- ubijak do zagszczania,

- zagszczarka,

Sprzt powinien by jak okrélono w specyfikacii, bdz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez ZRU.
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4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w OST . Do przewozu wszelkich
materiatow sypkich i zbrylonych jak ziemia, piaseppspotka stosowane ¢dn samochody
samowytadowcze -wywrotki. kyte srodki transportu muszby¢ sprawne technicznie.

Transport powinien kiyjak okrélono w specyfikacji, dz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez ZRU.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w OST .

Przed przyspieniem do wykonywania wykopow nale zapoznéd sii z planem sytuacyjno
wysokaciowym i naniesionymi na nim konturami i wymiaraistniepcych i projektowanych budynkéw
i budowli, wynikami badéa geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektgala nasypow i skarp
ziemnych, wyznaczyzarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwat&ozenie w terenie paenia
wszystkich charakterystycznych punktow.

przekroju podtanego i przekrojow poprzecznych, zaréwno wykopowi jalisypow , potzenia ich osi
geometrycznych, szerod® korony, wysokéci nasypow i gtbokasci wykopdow, zarysy skarp, punktéw
ich przectcia z powierzchni terenu. Do wyznaczania zarysOw rob6t ziemnych ygpske sie
instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolityweiator, jak i prostymi przygdami - poziomia,
tata miernicz, tadma itp. przy gotowa i oczysci¢ teren poprzez: uswie gruzu i kamieni, wycink
drzew i krzewdw, wykonanie rob6t rozbiérkowychnisfacych obiektow lub ich resztek, usetie
ogrodza itp., osuszenie i odwodnienie pasa terenu, nayktdroboty ziemne dmla wykonywane,
urzadzenie przejazdow i drog dojazdowych.

Podlaze naturalne powinno stanawnienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej witgsci

o wytrzymatdci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480. Przy zmechanizowanyykonywaniu
robét ziemnych naley pozostawd warstwe gruntu ponad zaimne rzdne wykopu o grub@i co
najmniej: przy pracy spycharki, zgarniarki i kopankielonaczyniowej -15 cm, przy pracy
koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Odchylenia @b warstwy nie powinno przekracza
+/-3 cm. Nie wybraa, w odniesieniu do projektowanego poziomu, wagsgauntu naley usumé
sposobem gcznym lub mechanicznym, zapewniym uzyskanie wymagane] dokiadied
wykonania powierzchni podta, bezpérednio przed wykonaniem fundamentu lub Zzelsem
przewodu.

5.2. Przygotowanie podta pod warstwy konstrukcyjne

Podiaze gruntowe przed uleniem konstrukcji musi ldy zag:szczone zgodnie z wymaganiami
podanymi w normiePN-S-02205.Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Grunt pod naweferie
nalezy zag:sci¢ do uzyskania wskaika Is= 1,0 chybaze specyfikacja ok&a inaczej.

Wilgotnos¢ zag:szczanego zasypu powinnachpwna wilgotnéci optymalnej gruntu lub wynasico
najmniej 80% jej wartéi. Dotyczy to gruntow spoistych. Dla gruntow sygkiwarunek ten nie
musi by zachowany. Wartg wilgotnasci optymalnej powinna kiyokreslona laboratoryjnie.

6. OPIS DZIALA N ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST. Po wykonaniu wykopu paleprawdzt, czy
pod wzgédem ksztattu i wykdczenia odpowiada on wymaganiom zawartym w Speayfika
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Technicznej oraz czy dokladitowykonania nie przekracza tolerancji podanych wc$igeacii
Technicznej i normacRN-B-06050, PN-B-107365Sprawdzeniu podlega:

- wykonanie wykopu i podta,

- zabezpieczenie przewoddéw i kabli napotkanych welmbr wykopu, -jaké¢ gruntu przy

zasypce,

- wykonanie zasypu,

- wykonanie nasypow,

- zagszczenie.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wg przedmiaru robdét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST. Odbiohotr ziemnych naky dokong& zgodnie

z PN- B06050
Odbiorowi podlega il& i jakos¢ wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdai zawiera umowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagab&ania przy odbiorze.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemngm@gania i badania przy
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robagnae.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczania gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Olfemia, symbole, podziat i opis gruntéw

BN-70/8931 -05 Oznaczania wgki&a ngnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.
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002 Odwodnienie
CPV 45232130-2

1.1. Przedmiot i zakres niniejszej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotyege wykonania i odbioru
odwodnienia w ramach budowy boiska sportowego gespole Szkoty Podstawowej i Gimnazjum
nr 1 w Szczyrku.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunmmetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Zakres, ktorego dotyaainiejsze SST, obejmuje roboty i czysnbumazliwiajace i magce na celu
realizacg wszelkich robét oletych Dokumentagj Projektovs dla wymienionego w punkcie 1.1.
przedmiotu, a to:

- odwodnienie boiska (drenga

- wykonanie kanalizacji deszczowej

Utozenie odwodnienia liniowego powierzchniowego

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowgrzujacymi Polskimi Normami
i Ogblm ST.

2. MATERIALY | WYROBY
2.1. Ogoblne wymagania dotycz materiatdw

Ogolne wymagania dotyaze materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej ST.

- rury drenarskie tworzywowe z filtrem z widkna sytiytznego

- kruszywo ptukane 8 - 26 mm

- rury kanalizacyjne PCV SDRS8 Zeianka lita

- studnia drenarska PCV @ 315 z wiazagtiwnym

- piasek

- Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych 3@ x 15 cm - winny odpowiada
wymaganiom normy BN-80/6775-03/01

- beton B20

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotygce sprztu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ogolnej ST.
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3.2. Spret niezkzdny do wykonania rob6t

Rodzaje sprgu wywanego do wykonania poszczegoélnych robdt pozoatasé do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantdce zachowania wymafgigakosciowych
robot i przepisdw BIOZ zostarprzez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszezda robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmég. Wykonawca
jest zobowizany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jaka@¢ i wkasciwosci przewaonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkdéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §o reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsorae
(z rzednymi sprawdzonymi przez sty geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i dume
przekae Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca wykona wykopy kontrolne dla nie zinwegtawanego uzbrojenia podziemnego.

5.2. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako waskoprzestrzenne z petobudowy $cian bocznych.

Metoda wykonania wykopu - mechaniczna. W miejsdealizji z istniegcym uzbrojeniem terenu,
roboty ziemne nalgy prowadzt recznie w bezp&redniej odlegtéci 2,0 m z kadej strony od
uzbrojenia.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zeetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje: si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskawai@n i uszczelnienie stykow. Deskowanie
scian peine, naley prowadzé w miar jego gkbienia. Do deskowania nale zastosowa pale
szalunkowe ( wypraski ) rozparte drewnemagkym na stemple lub przy zastosowaniu obudéw
samopogizalnych. Wydobyty grunt z wykopu powinien dywywieziony przez Wykonawc
w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunufirpeojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomigzsgzym od rzdnej projektowanej
0 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu aglevykona bezpdrednio przed utzeniem
kanatow rurowych. Zdgie tej warstwy Wykonawca wykonagaznie w sposob uzgodniony
Z Inspektorem Nadzoru.

Uzyty materiat i sposob zasypania wykopow nie powirsppwodowd uszkodzenia ulmnego
przewodu i obiektéw oraz izolacji wodoochronnejzgciwwilgociowe;j.

Gruba¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznepPhg53/B-06584 powinna wyndsdla
kanatow rurowych z PVC i PE- 0,3 m. Materiatem pasw obebie strefy niebezpiecznej mady
piasek, bez grud i kamieni, zsgczony ubijakiemegcznym po obu stronach przewodu, zgodnie
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z PN-68/B-06050. Pozostate warstwy gruntu dapma si zag:szcz& mechanicznie, o ile nie
spowoduje to uszkodzenia kanatu. Wkl zag:szczenia gruntu powinien &ynie mniejszy i
0,97.

5.3. Przygotowanie podia

Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie. W gruntach suchyshszczystych,
ZWirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych otmymataci powyzej 0,05 MPa podizem jest
grunt naturalny przy nienaruszonym dnie wykopujrgpgcy wymagania normy PN-85/B-10726.
W gruntach spoistych lub skalistych nalewykon& poditaze wzmocnione z warstw piasku
o grubdgci 20 cm.

W gruntach nawodnionych podi® naley wykona z warstwyzwiru z piaskiem o grubei 20 cm
tacznie z utaonymi siczkami odwadniajcymi. Zag:szczenie wykonanego podewynosi do Is nie
mniej niz 0,95.

5.4. Roboty montawe

Drena

Boisko kzdzie odwodnione poprzez wykonanie drana rur drenarskich PCV z filtrem z wiokna
syntetycznego ufmnych w otulinie z kruszywa ptukanego o gr. 8-26 .nigbokas¢ utozenia rur
drenarskich oraz ich trapokazano w projekcie budowlanym.

Rury drenarskie uktadana warstwiezwiru, a nastpnie obsypézwirem.

Studzienk zbiorcza wykona z PCV @ 315 z wiazenieliwnym whczenia kanatow wykorta
metody ,in situ”. Odprowadzenie wody ze studzienki zbiep do studni kanalizacyjnej na
istniegcym chgu. Kanalizacyjnym wykortaz rur PCV @ 200. Wiczenie do istniecej studni
wykona poprzez tzw. przégie szczelne, ktére wmontowsv istniepca studng.

Odwaodnienie liniowe

Wykop pod taw pod ciek z prefabrykowanych elementow betonowychkoma zgodnie
z PN-B-06050. Wskaik zag;szczenia dna wykopu powinien wyn®sto najmniej 0,97 wg
normalnej metody Proctora.

tawe wykon& z betonu B20 jako tagv zwykia. Prefabrykaty ukiadana tawie na podsypce
piaskowo - cementowej o grudm 5 cm. Prefabrykaty ukladaze spadkiem w kierunku studzienki
sciekowej. Spoiny ngidzy prefabrykatami nie powinny przekra¢Zacm i by wypetnione zapraw
cementowo - piaskoawv stosunku 1 : 2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

W czasie kontroli szczegdblna uwagadbie zwracana na sprawdzenie zgagnprowadzenia robét
Z projektem organizacji robo6t i przepisami BHP.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne zasady dokonywania obmiarow rob6t podano goli@j ST. Podstayv dokonywania

obmiaréw, okrélajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdllnyohyqp, jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.
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7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi asjednostki przyte dla poszczegodlnych robot w przedmiarze
I kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbiorow robot. Odbior robot polega sprawdzeniu wymiarOw opisanych
w niniejszej SST tolerancji wymiarowych wykonania.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWI AZANE

9.1. Zwigzane normatywy

WTWiO robdét budowlano-montawych - Tom 1 - Budownictwo ogélne:
9.2 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zwgane z tym tematem normy polskie (PN) i li@me (BN),

w tym w szczegOlnii:

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlovkinylu. Wymiary i badania
PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjgmagania i badania przy odbiorze
PN-91/B-10729 Studzienki kanalizacyjne

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe kelbetowe

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rueggw z Tworzyw Sztucznych

Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane

Ustawa z dn 18 lipca 2001r. Prawo wodne

Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dn. 8 lipca 2004 r. w sprawie warunkdakie naley
speint przy wprowadzanisciekdw do wéd lub do ziemi oraz w sprawie subsiaszgzegolnie
szkodliwych dlasrodowiska wodnego.
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003 Korytowanie wraz z profilowaniem i zagszczeniem podipa

CPV 45112100-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczeniem podi@ gruntowego
pod nawierzchnie sportowe w ramach budowy boiskartepego przy Zespole Szkoty
Podstawowej i Gimnazjum nr 1 w Szczyrku.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i konbraitprzy
zlecaniu i realizacji robot wg pkt 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnupgzystkie czynnici umazliwiajace i magce na
celu wykonanie wszystkich robot zwanych z wykonaniem i zaggczeniem podi@a gruntowego.
1.3. Zakres rob6t objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem koryta przeznaczonego dazetoa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w OST ,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne".
3.2. Spret do wykonywania robo6t

e réwniarki lub spycharki uniwersalne,
e walce statyczne, wibracyjne .

Stosowany spkt nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na waiwosci gruntupodtaza.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne".

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie niniejszego od podanego. \isika
zag:szczenia nalgy okresli¢ zgodnie BN-077/8931-12 /5/.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrole zagzczenia naley oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
wtorny modut odksztatcenia podi wedtugBN-64/8931-02 Mn >80 MPa.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna ldy rowna wilgotndci optymalnej
Z tolerancy od - 20% do + 20%.

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwranych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypt natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipaavinien

on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeizenie folii lub

w inny sposéb zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mgna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeritya ZRU

oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie njdmlgch napraw. ZFeli zawilgocenie nasgpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli ja¢am robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne".
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada  dotycacych cech geometrycznych i zggczenia konta
i wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podiaza

Lp. Wyszczegolnienie badéa Minimalna czestotliwosé
i pomiaréw badan i pomiarow

1. |Szerokaéc¢ koryta 1raz na 100 m

2. |Réwng¢ podiwzna co 20 m lecz nie mnie| Al raz
na100r

3. |Rowna¢ poprzeczna 1razna 100 m

4. |Spadki poprzeczne 5 razy na 1 00 m lecz nie mnief.
1

5. |Rzedne wysokéciowe co 1 0 mw osiina kragdziach

6. |Uksztaltowanie osi w planie co 10 m w osi i na kragdziach
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7. |Zagszczenie, wilgotng w punktach na dziennej dziatce
gruntu podiaa roboczej, lecz nie rzadziejmiaz
na 100 rf

Szeroké¢ koryta i proflowanego podta nie mee r&nic sk od szeroki
projektowanej o wicej niz + 2 cm.

6.2.2. Rownéc koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows fata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 Nierownaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tata. Nierowndgci nie mog
przekracza 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by¢ zgodne z dokumentacprojektovg
z tolerangy £+ 5%.

6.2.4. Redne wysokéciowe

Ra&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1l cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nic mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej azeej niz + 3 cm.

6.2.6. Zagszczenie koryta (profilowanego pogi)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pagio okrélony wg BN-77/8931 -12ie
powinien by mniejszy od podanego wczeej.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bada wedtug PN-B-06714-17 Wilgotnos¢ gruntu podtaa
powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20% do + 20%

Modut odksztatcenia wtérnego nie powiniertlmniejszy nk 80 MPa.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta ffwmawvanego podiéa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od @émgch
w punkC|e 6.2. powinny Ky naprawione przez spulchnienie dchgtkosci co najmniej 10 cm,

wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnignikonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagddne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wg przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymagagane".
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, ST | wymaganiami Zaszizapcego realizagj
umowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #wieji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne".

10. PRZEPISY 1 DOKUMENTY ZWI AZANE

WTWO Robét budowlano-montawych - Tom 1 - Budownictwo ogdlne.
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004 Warstwy odsiczajace

CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SSTwymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstw cegzapcych w ramach budowy boiska sportowego przy
Zespole Szkoty Podstawowej i Gimnazjum nr 1 w Sdazy

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowi ¢&€2 Dokumentacji Przetargowej i nale je stosowé
w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zmanych z wykonaniem
warstwy odgczapcej w konstrukcji: boiska, skoczni do skoku w detutni do pchricia kuk.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okfeniami
podanymi w OST ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotgce robét

Ogdlne wym. dotyegce robét podano w OST ,Wymagania ogoine" pkt 1.5.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogdlne wymagania dotyce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiadow, ich pozyskiwania i skladowania, podev OST ,Wymagania
0golne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Piasek - przy wykonywaniu warstw zasypki oraz twars

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw adgapcych powinien speinia nastpujacy warunek: - szczeldd,

okreslony zaleznoscia:

Dss,
---< 5, gdzie:

s
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziararstwy odsczajce),
D35 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarenty podiga.
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Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu warsttgczapcych warunek szczelsm musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwiaredcinajcej. Piasek stosowany do wykonywania warstw
odsiczapcych powinien spelntavymaganianormy PN-B-11113.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogdlne wym. dotyexce spratu podano w OST ,WWymagania ogdine"
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy ogtszapcej powinien wykazask mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu: rowniarek, walcow statycznych, ptyt wibracyjhyab ubijakbw mechanicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Ogoblne wymagania dotyce transportu

Ogdlne wym. dotyegce transportu podano w OST ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigi@dmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wyk. rob6t podano w OST ,Wymagardine)
5.2. Przygotowanie podia
Podtaze gruntowe powinno spehdavymagania okrdone w SST-03.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu rowniarki,

Zz zachowaniem wymaganych spadkow ¢draych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy
luznego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oagnicto grubd¢ projektowan,

w miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymieni

kruszywo na materiat 0 odpowiednich gdavosciach.

Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢c do jej

zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku agleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

Nierowndgci lub zagébienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na bieco

przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isbnitcie materiatu, @ do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwa oglszapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
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Zageszczanie nalg kontynuowé do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej préby Proctora. Wsgk& zagszczenia naly okrelac  zgodnie
zBN-77/8931-12.
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamnywarstwe odsiczapca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, koatmhgszczenia
nalezy oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia warstwy. Stosunek wtornego i pieregtn modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Iy rowna wilgotndci optymalnej
z tolerancy od -20% do +10% jej wardoi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscia wody i rownomiernie wymiesza

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A

6.1. Ogolne zasady kontroli jadad robot
Ogodlne zasady kontroli jako podano w OST ,Wymagania ogéine™

6.2. Badania przed przygiieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaivivyniki tych bada nazadania ZRU. Zamawiagemu. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Szerok& warstwy

Szerokét warstwy nie mee s razni¢ od szerokéei proj. o wecej niz +10 cm, -5cm.

6.3.2. Réwné&c warstwy

Nierownaci poditzne warstwy odgzapce] naley mierzy¢ 4 metrovy tata, zgodnie / noria BN-68/8931-04.
Nierbwnaci poprzeczne warstwy agzapcej naley mierzyé 4 metrowy fata. Nierowngci nie mog
przekracz&20 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy amdspcej na prostych i fukach powinny¢bygodne z dokumentac
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.4. Rzdne wysokéciowe

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokéciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1 cm, - 2cm.

6.3.5. Uksztattowanie osi w planie

OS w planie nie mze by przesunita w stosunku do osi proj. casgj niz £5 cm.
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6.3.6. Grubé&c warstwy

Gruba¢ warstwy powinna kyzgodna z ok&ona w dokumentaciji projektowej z tolerasgpejl cm,-2cm..

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmersh, naley
mierzy¢ taczm grubc¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitwypod wzgédem
grubaci Wykonawca wykona napravwvarstwy przez spulchnienie warstwy nabgikas¢ co najmniej
10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiedmigisciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zag:szczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wihasny tkddz wykonaniu tych robot nagi
ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrdélony wg BN-77/8931-12 nie powinien b¥§

mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeg¢sporéwnanie warkei modutdéw
odksztalcenia, to waké stosunku wtérnego do pierwotnego moduhwksztatcenia,
okreslonych zgodnie z noraBN-64/8931-02nie powinna b§ wicksza od 2,2. Wilgotnd kruszywa

w czasie zagpzczenia nalegy bad& wedtug PN-B-06714-17.Wilgotnas¢ kruszywa powinna ky
rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru rob6t podanow OST , Wyniggalne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robdt.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagsgtine™ pkt 8. Roboty uznaje gia wykonane zgodnie
z dokumentagj projektov, ST i wymaganiami ZRU, Zeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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005 Podbudowa z kruszywa tamanego

CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej S Tvymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwihzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgpoilizowanego mechanicznie
w ramach budowy boiska sportowego przy Zespole #$zRmdstawowej i Gimnazjum nr 1
w Szczyrku.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowicéz Dokumentacji Przetargowej i naleje stosowé w zlecaniu
i wykonaniu robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stadbilanego mechanicznie o uziarnieniu
5/31,5 w konstrukcji boiska, rzutni i skoczni - pog¢ warstwy 10 cm i drugiej warstwy
o uziarnieniu 0/5 mm-grul§oi 4 cm.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizoveameghanicznie

Jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi wakstvasna nawierzchni boiska.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna

Proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotdoi
kruszywa.

1.5. Ogoéine wymagania dotyce robot

Ogo6lne wymagania dotyaze rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne".

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogdblne wymagania dotyce materiatdw

Ogoélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST
~Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw dagch stabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszearawgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarewiru wickszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne
bez zanieczyszcaebcych i bez domieszek gliny.
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2.3.Wymagania dla materiatow

Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtugPN-B-06714-15powinna lee¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia wg rysunkiPiv.

Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie weo przekracza 2/3 grubdéci warstwy ukladanej
jednorazowo. Uziarnienie mieszanki ngleistalt z ZRU.

Wihasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Lp. Wyszczegdlnienie wigciwosci | Wymagania dla kruszywa Badania wedtug
tamanego na podbudow
1 Zawartd¢ ziaren mniejszy #i0,075mm, 0Od 2do 10 PN-B-06714-15
%(m/m)
2 Zawart@¢ nadziarna nie wtej niz, mm, 5 PN-B-06714-15
%(m/m)
3 Zawarta¢ ziaren nieforemnych, nie 35 PN-B-06714-16

wiecej niz, %6(m/m)

4 Zawart@¢ zaniecz. organicznychie 1 PN-B-04481
wiecej niz, mm, % (m/m)

5 Wskanik piaskowy po Haotnym Od 30do 70 BN-64/8931-01
zag:szczeniu, meted lub Il wg
PN-B-04481,%

6 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles 3530 PN-B-06714-42
- calkowita po pewnej liczbie
obrotéw. nie wécei niz czesciowe

7 Nashkliwos¢, nie wicej niz, Yo(m/m) 3 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po 5 PN-B-06714-19
25 cyklach zamiania, nie wgcej
niz. %eYm/m
9 Rozpad krzemianowyzelazowy 4cznie _ PN-B-06714-37
nie wiecej niz, % (m/m) PN-B-06714-39
10 Zawarté¢ zwiazku siarki w 1 PN-B-06714-28

przeliczeniu na S03, nie ¢gej niz
(m/m)
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3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
3.1. Ogdblne wymagania dotyce spretu

Wymagania dotyece sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne”.

3.2. Spret do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchanicznie powinien

wykaza& sk mazliwoscia korzystania z nagiujacego sprau:

a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) mieszarek do wytwarzania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub wtahych do zagpzczania, w miejscach
trudnodosipnych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1.0g06lne wymagania dotyce transportu

Wymagania dotyee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” .

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigi@admiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5. 1. Ogollne zasady wykonywania robo6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagadine".

5.2. Przygotowanie podia

Podbudowa powinna bByutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania aglsprawdzt wzorem:

Dis
— <5
Dgs

w ktérym:

D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2gi1Baren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,

Dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod%&aren gruntu podia, w milimetrach.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarz& w mieszarkach gwaraniaych otrzymanie
jednorodnej mieszanki.

Nie dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblriyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaé¢hyd razu transportowana na miejsce wbudowania w tak
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Wbudowywanie i zaggczanie mieszanki kruszywa

Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposOb zapewrialy oshgniccie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadawilgotnaosci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie PN-B-04481 (metoda IlI) Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zos&tasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelle
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej 80% jej wartasci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélong iloscia wody i rwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé¢
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadth, mieszank nalezy osuszy.
Podbudowa powinna Byodpowiednio zagszczona.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy utrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bhdzie wykorzystywat, za zgadZRU, gotows podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,

spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiychiewt&ciwego utrzymania podbudowy
obcihza Wykonawe robot.

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot

Ogolne zasady kontroli jaka podano w OST ” Wymagania ogoine”.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét nagdanie ZRU Wykonawca powinien wykohbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawyniki tych badéa ZRU w celu akceptacji

materiatdbw. Badania te powinny obejmawavszystkie wihaciwosci okreslone w pkt 2.3
niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodnez wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nale
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny
by¢ na bieaco przekazywane ZRU.

6.3.2. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie PN-B-04481 (metoda ), z tolerancj+10% -20%. Wilgotnéc nalezy okresli¢
wedtugPN-B-06714-17.
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6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbyivaic az do osagniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia, powinien Idynie mniejszy i 0,98 zagszczenia maksymalnego okisnego metoad
normalry. Zag;szczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtugBN-77/8931-12.

6.3.4. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki powinny b§ pobierane przez Wykonaww sposob losowy w obecfm ZRU..

6. 4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerok& podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.2. Réwné&t podbudowy

Nierowndaci podizne podbudowy natg mierzy 4-metrovy fata lub planografem, zgodnieBN-68/8931-04
Nierowndci poprzeczne podbudowy nalemierzy¢ 4-metrove tats. Nierdwndci podbudowy nie mag
przekracz& 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukachinpy by¢ zgodne z dokumentacjprojektove,
z tolerancy 0,5 %.

4Rzdne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomdzy rzdnymi wysokéciowymi podbudowy i rdnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cm,-2cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy w planie nie nae byt przesunita w stosunku do osi projektowanej eedj niz +5 cm.
6.4.6. Grubé&¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rozni¢ od grubdci proj. o wicej niz + 10%.

6.4.7. Nosnos¢ podbudowy

Nosnos¢ podbudowy mgna badé ptyta uciskows.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,, Wymagagodlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.
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8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,, Wymagagbdlne" pkt 8. Roboty uznaje gia zgodne
z dokumentag] projektows, ST i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pogyhe.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Zasady rozliczenia i ptatda wg umowy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grunt

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrdezaawartéci zanieczyszczeobcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrdezsktadu ziarnowego.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnaci.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@ezarozoodporriei metod
bezpéredni.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartéci zanieczyszcae
organicznych.

PN-B-0671442 Kruszywa mineralne. Badania. OznaeZaieralngci w bebnie Los Angeles.

PN-B-111.11 Kruszywa mineralne. Kruszywa natw@alo nawierzchni drogowycAwir
I mieszanka.

PIM-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaaedwierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natw@aa nawierzchni drogowych. Piasek
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006 Obrzeza betonowe

CPV 45233222-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepg/magania dotyege wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wbudowaniem obtae betonowych w ramach budowy boiska sportowego przy
Zespole Szkoty Podstawowej i Gimnazjum nr 1 w Sdazy

1.2. Zastosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktengnprzetargowa i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obijych specyfikacjami

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecknej SST obejmyj ulozenie obrzey
betonowych przy projektowanych chodnikach z kostetonowych, ptyt betonowych, oréziekéw
betonowych.

1.4. Okrélenie podstawowe

tawa (fundament) - warstwa néna stzaca do umocnienia kraunika oraz przenosza
obciazenie krawgznika na grunt.

Obramowanie chodnikdéw - umocnienie ich bocznych kradzi, wykonane z kragznikow
obrzery

betonowych.

Koryto chodnika - wykop sh#zacy do wbudowania konstrukcyjnych elementéw chodnika
wykonany zgodnie z projektowanym przekrojem peaadigm i poprzecznym w planie pasa
chodnikowego.

Podiloze ziemne - grunt rodzimy lub nasypowy zggczony, na ktérym wykonuje ¢si
lawe (fundament) lub podsygk

1.5. Ogdlne wymagania dotyce robdét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakstosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz z

ich Zgodnd¢ z dokumentaagj projektows, Szczegdtow Specyfikacy Techniczi, oraz zaleceniami
ZRU.

2. MATERIALY
« Beton B20

* Cement portlandzki
* Piasek

3. SPRZET

Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty ima wykon& przy wyciu
dowolnego sprau zaakceptowanego przez ZRU.
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4. TRANSPORT
Transport elementéw prefabrykowanydieiekdw ulicznych i obrzgy betonowych powinien

odbywa& sie w liczbie sztuk nie przekracagg] dopuszczalnego olhgenia zastosowanegoodka
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykop koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykona zgodnie z normPN-68/B-06050
5.2. Beton na tawy

Mieszanka betonowa winna odpowiaga/maganionPN-88/B-06250 i SST
Klasa betonu - B20

Najmniejsza dopuszczalnadtocementu - 210 kg/m3 mieszanki betonowe;j.
Najwicksza dopuszczalna wastostosunku wolno - cementowego (w/c) - 0,75
Stopieni mrozoodporioi - W 2

Wytrzymaita¢ betonuwg PN-88/B-06250

5.3. Wykonanie tawy betonowej

tawy betonowe zwykle bez oporu w gruntaspoistych koryta ziemnego wykonujeg Si
bez szalowania przy gruntach sypkich palstosowa szalowanie.

Beton roZcielony w szalowaniu powinien Byvyrownywany warstwami. Betonowanie taw najle
wykona zgodnie 2°N-63B-06251.

5.4. Tolerancja wymiarow

tawy pod obrzea naley wykona o wymiarach zgodnie z projektem. Tolerancja wydamaze
WYNOoSEK.

« dla wysokdci (grubaci) 10% wysokéci projektowanej,

« dla szerokéci tawy 20% szerokai projektowane;.

5.5.Wbudowanie obrzg

Obrzeza betonowe uktadana tawie na podsypce piaskowo - cementowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zakres bada
* sprawdzenie cech zewtrenych,
* sprawdzenie prawidtovgoi wykonania robét.

6.2 Sprawdzenie cech zesvanych

a) ogkdziny zewrgtrzne:

Powierzchnie elementéw powinny bpez rys pknig¢ i ubytkdw betonu o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

b) sprawdzenie wymiarow:

Pomiar przy pomocy linii z podziatkmilimetrona. Dopuszczalne odchytki wymiarowe ohiye

* nadtugéci £ 8 mm

* na wysokéci £ 3 mm

* na szerok&i + 3 mm

sprawdzenie szczerb i uszkodzeg BN-80/6775-03.01
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6.3. Sprawdzenie prawidtom wykonania robot

6.3.1. tawa betonowa
a) Profil podtuzny

Profil podtwny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wysokasé (grubosc)

Wysoka¢ taw oraz szeroké gornej powierzchni lawy nale sprawdzi w dwoéch
dowolnie wybranych punktach nazke 100 m tawy. Tolerangwymiaréw podano w pk8.2.1.2

c) Rownaé gornej powierzchni tawy

Rowna¢ sprawdza si przez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy, 3- metrowej
laty, Przéwit pomiedzy gérra powierzchn tawy nie mae przekraczal cm.

d) Dopuszczalne odchylenie

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanégerunku nie mee przekracza2 cm na 100
m wykonanej tawy.

6.3.2.0brzga betonowe

a) Dopuszczalne odchylenie linii obrzay .
Dopuszczalne odchylenie linii obrae w plamie od linii projektowej wynosi 1 cm nazkie 100 m
ustawionego kragznika.

b) Dopuszczalne odchylenie niwelety.
Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykmgweznika od niwelety projektowanej
maozewynosé 1 cm na kade 100 m badanego niwelacjagu obrzey.

¢) Rownas¢ gornej powierzchni obrzezy .

Rownas¢ gornej powierzchni obrzg sprawdza si przez potaéenie w dwéch punktach, naide
100 m obrzey 3-metrowa tata. Prieit pomiedzy gorry, powierzchmi obrzery i przytozom tata nic
moze przekraczal cm.

d) Dokfadnosé¢ wypetnienia spoin
Dokladna¢ wypetnienia spoin badaesina kadych 10 metrach ustawionego obiae Spoiny
muszy by wypetnione catkowicie na petrgicbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarows wbudowanych obrzg jest - (mb) wykonanego kraxnika zgodnie
z Dokumentagj Projektova i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Dokonuje st nastpujacych odbiorow:

* Odbiér elementéw przed ich wbudowaniem na podsthaik podanych w OST.
» Odbiér kaxicowy na podstawie bafipodanych w OST.

Z odbioru kaxcowego spormlza s¢ protokot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady pfatnéri okresla umowa.

10. DOKUMENTY ZWI AZANIA
Normy:

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagantakvesie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonéw.

PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

PN-88B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-30005 Cement hutniczy

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

BN-80/6776.03.04. Kraggniki i obrzeza chodnikowe.

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odlior
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007 Podkiad i nawierzchnia syntetyczna poliuretanoa

CPV 45212221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjywymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej wmaah budowy boiska sportowego przy
Zespole Szkoty Podstawowej i Gimnazjum nr 1 w Sdazy

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowigéz Dokumentacji Przetargowej i naleja stosowdé w zlecaniu
i wykonaniu robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych

z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej boiska,zbig skoczni skoku w dal. Do w/w zatla

przyjeto materiaty typu :

- Conipur ET : podkiad elastyczny pod nawierzchniergpve- zamiennik asfaltobetonu.
Nawierzchnia przepuszczalna dla wody gr. 35mm.

- Conipur EPDM: Warstwa wierzchnia obiektow sportotvwycgr. 13mm. Mata
z granulatu EPDM przepuszczalna dla wody. Odpgrna kolce.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia syntetyczna, poliuretanowa

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowgaubdci warstwy 13 mm np.typu Conipur
EPDM- wersja podstawowa, wymageq podbudowy asfaltobetonowej, betonowej lub podiayd

z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gungmwgohczonego lepiszczem poliuretanowym
np. Conipur ET. Nawierzchnia ta jest przepuszczall@awody, o zwartej strukturze, giudo
pokrywania nawierzchni biai lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegéw konkwjgmechnicznych
zawodow la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, gda rekreacji mchowej.

1.4.2. Okrélenia pozostate

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogolne"

1.5. Ogodlne wymagania dotyce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w OST ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO $CI WYROBOW BUDOWLANYCH

Nawierzchnia:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumovgaubdci warstwy 13 mm. Nawierzchnia
ta jest przepuszczalna dla wody, o zwarte] straitustiey do pokrywania nawierzchni kiei
lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegdw konkurendgchnicznych zawodow dla. Boisk
wielofunkcyjnych, szkolnych, placow rekreacji rugbej.
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Obiekty z zainstalowan nawierzchra o podanych parametrach uzyskaly First Class IAAF
Certificates.
Nawierzchnia sklada iz dwéch warstw elastycznej @mej) i wytkowej . Warstwa na to
mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza polinmteego. Ukladana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretaych (np. Planomatic). Tak wykonan
warstwe nalezy pokry¢ warstwg uzytkowa, ktéra stanowi system poliuretanowy zmieszany
z granulatem EPDM. Czyn&bta wykonuje st poprzez natrysk mechaniczny (przyciu specjalnej
natryskarki np. firmy SMG). GruBé warstwy uytkowej 13 mm. Po catkowitym zwzaniu
mieszaniny $ malowane linie farbami poliuretanowymi megauhtrysku.

Tabelanr 1
Wymagania | Wymagania DIN| przy + przy przy
IAAF 18035/6 10°C +23°C +30°C

Zmodyfikowane odksztatcenie pionowe| 0.6-2.2 mm - 1.40 1.50 1.60
Redukcja sity 35-50 % - 37 37 39
Wytrzymatdié na rozciganie >0.4 N/mnt | > 0.5 N/mnt - 0.73 -
Wydtuzenie przy zerwaniu >40% >40% - 87 -
Wodoprzepuszczali$d DIN 18035/6 | cm/sec 0.039
Odpornd¢ na kolce DIN 18035/6 Klasa 1
Palna¢ DIN 51960 Klasa 1 niepalréi
Pdilizg : DIN 18035/6 0.68-0.50
sucha /skora - mokra/skéra
Odbicie pitki DIN 18035/6 % 99
Wzgledna odporn& nascieranie DIN 18035/6 3.8
Max. wgkbienie pod gizarem DIN 18035/6 mm 5.70
Wglebienie pozostate 0.40
Odksztalcenie standardowe DIN 18035/6 mm 0.70
+0°C 0.90
+20°C 1.00
+40°C
Starzenie (DIN 18035/6) Wytrzymatc¢ na Wydtuzenie przy Modut E
Klimat standardowy DIN rozciaganie w N/mm zerwaniu w% N/mn?
50014

Klimat taczony (wysoka 0,75 69 2.53

temp.,wilgotnd¢,UV)

DIN 53387 084 72 572

Tabela opracowana zostata na podstawie wynikow batwierzchni na zgodsé z normg
DIN 18035/6 - Sports Grounds ,Syntetic Surfacing i regulacjaddAF , ktore wykonano
w Laboratorium IST/Szwajcaria akredytowanym pr2exH i DIN CERTO.
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Tabelanr.2
Poz. |Okreslenie parametru, jednostka Wartasé wymagania
1. Wytrzymatai¢ na rozciganie (MPa >0,7(
2. Wydtuzenie wzgédne przy rozciganiu (%) 53 +:
3. Wytrzymatasé narozdzieranie (N) > 10(
4. Scieralngé (mm) <0,0¢
5. Zmiana wymiarow w temp. 60 °( (%) <0,02
6. Twarda¢ wedtug metody Shore'a . A, (Sh. A) 65 +/-5
7. Przyczepné&t do podkiadu : (MPa)
-betonowego >0,6
- asfaltobetonowego >0,5
- CONIPUR ET { z mieszaniny kruszywa ke@wego, granulat|>0,5
gumowego i spoiwa PU
8. Wspoiczynnik tarcia kinetycznego powierzchni:
- w stanie suchym >0,35
- w stanie mokryi >0,3(
9. Odporng¢ na uderzenie : (' mn)
- powierzchnia odcisku kulki, 500 £ 25
- stan powierzchni po badaniu bez zmia
10. |Odpornd¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnipzh
oceniona : (%)
- przyrostem masy , <0,70
- zmiany wygldu zewrtrznego bez zmia
11. |Wyglad zewrtrzny nawierzchni Nawierzchnia o jednorodnej
strukturze i barwie
mieszanina granulatu EPDM i
spoiwa PU
12. |Mrozoodpornéé¢ oceniona : (%)
- przyrostem masy <0,80
- zmiany wygddu zewrtrznego bez zmia
13. |Odpornd¢ na starzenie w warunkach sztucznych , ocenionarg
barwy po néwietleniu , 5
(nr skali szarej) ( bez zmian
14. |Masa powierzchniowa nawierzchni ( kg/n) 9,70+ 0,3

Tabela opracowana zostata na podstawie Aprobatyilieznejl TB AT-15-4953/2001.

Podbudowa:

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wypreféme] spadkami podhmymi
I poprzecznymi, odchyiki mierzone $ab dt. 2 m. nie powinny kiywicksze nk 2 mm . Podiee
powinno by wolne od zanieczyszcaeorganicznych ,kurzu , bitota , piasku itp. Nie z@dy
zaolejone (plamy naty usurg).

Impregnacja podia:

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej azanie linych czsteczek podiza. Do tego
celu wywa sk przy podbudowie betonowej - np. CONIPUR 74

Wykonuje s¢ ja recznie - za pomacwatka , lub mechanicznie - poprzez natrysk peteoh.
Impregnat jest produktem jednosktadnikowym .

Wykonanie warstwy nimej - .elastycznej":

Sktada st ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm ,aqau@nego lepiszczem
poliuretanowym, jednoskiadnikowym CONIPUR 322 . a&tkhna jest mechanicznie,
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bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretaych (np. Planomatic). Granulat gumowy
mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w ari¢es w stosunku wagowym 100:21.

Wykonanie warstwy izytkowe;:

Warstwe ta stanowi system poliuretanowy 2-sktadnikowy Coni@ab (217). ktéry jest zmieszany
z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm w stosunkagowym 60% x 40% . Czynfiota
wykonuje s¢ w mikserze przeznaczonym dla tworzyw .

System  Conipur 216 jest systemem PU , ktéregsktadnik i sktadnik B @& mieszane
w stosunku wagowym A:B - 1:2.

Tak przygotowany produkt rozprowadza sia warstwie nénej poprzez natrysk mechaniczny.
Catkowita grubé¢ systemu wynosi ok. 13 mm.

Warunki niezledne do prawidtowej instalacji nawierzchni:

Podczas wykonywania prac , nate bezwzgédnie przestrzega aby wilgotnd¢é otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90% , a temperaturagzadhowinna by wyzsza o co najmniej 3°C od
panupcej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

* Nawierzchnia powinna méejednakova gruba¢ , a tam gdzie dgzie wytkowana w obuwiu

z kolcami powinna wynoé&imin. 13 mm .

Powinna posiadgjednorodn fakture zewretrzna oraz jednolity kolor.

Warstwa gytkowa powinna b§ zwigzana na trwate z warsivelastycza.

Nie naley dopuci¢ do powstawania zlewow oraz powstatych z nadmiatoysku.

Nie nalery zwieksza& grubdci warstwy gornej. Cakté musi by przepuszczalna dla wody. To

jest naturalna cecha nawierzchni .

» Powstate 4czenia (wynikajce z technologii instalacji) powinny &yiniami prostymi, bez
uskokow utrudniajcych pé&niejsze aytkowanie.

» Spadki poprzeczne i podine oraz grubici nawierzchni powinny odpowiadavartasciom
okreslonych w przepisach IAAF i PZLA ( w przypadku stagidw la) lub innych przepisow
(w przypadku boisk, kortow itp).

Uwagi na temat tolerancji nieréwsed» nawierzchni poliuretanowych:

Nie istnieje Polska Norma , ktora opisuje metodyj@sow tego parametru oraz nie ma opracowanej
tabeli wart@dci dopuszczalnych.

Systemy zewetrznych nawierzchni sportowychy ®pisane w normid®IN 18035 Part 6 (Sports
grounds; syntetics surfaces), 04/197@raz z péniejszymi zmianami. Wksza¢ producentéw
systemOw opierashna tej normie .

Na podstawie wynikow badazgodnie z w/w norm opracowana jest Aprobata Techniczna ITB,
ktora jest podstagvdo stosowania w budownictwie na terenie Polski.

Aprobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadniemimosi s; do technologii opracowanej przez
producenta zestawu wyrobéw do wykonania nawierzchni

W normie DIN 18035/6 tolerancje nierowrizi nawierzchni sztucznejasopisane w tabeli nr 4,
wiersz 17. Wedtug tej pozycji wielkoi te odpowiad& powinny wartéciom zawartym w normie
DIN 18202 (Toterances for building) 05/1986, tabela 18, wiersz 7 .

Wspomniana wiej tabela podaje graniczne wardobodchytek mierzonych w mm posgaizy dwoma
mierzonymi punktami .

Zaleznos¢ ta przedstawia sinastpujaco:

Lp. |Odlegtd¢ pomicdzy Wartas¢ dopuszczalnych
mierzonymi punktamiw  |odchytek w mm
(mb)

1 0,1 2

2 1,0 3

3 4,0 8

4 10.0 15

5 15,0 20
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Wartasci te powinny korespondowaz odchytkami podbudowy kamiennej, poniewachnologia
wykonania nawierzchni sportowych oraz jej gréd@mierzona w mm) utrudnia , a czasamken
uniemaliwia zniwelowanie zastanych nierowdmd. Wykonawca powinien przedtgé komplet
dokumentow odbiorowych dotygzych nawierzchni.

Wymagane dokumenty dotygze nawierzchni:
Certyfikat IAAF - na produkt Aprobata ITB Atest Hémiczny PZH Deklaracja zgodfm
Autoryzacja producenta systemu Karta techniczneesys

Sposbb uytkowania i konserwacji nawierzchni:

OGOLNA INSTRUKCJA U ZYTKOWANIA ZEWN ETRZNYCH NAWIERZCHNI
SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe reawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny
stuzy¢é. Powinny by uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie najedopuszcza do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktory powodupgdmierne ziycie nawierzchni. Unika
zabrudzé olejem , emulgj asfaltows oraz innymisrodkami chemicznymi powodagymi odbarwienie
nawierzchni. Nie dopuszczadojazdy na rolkach , rowerach, motorach. Przejsachochodami
(policja, stra , pogotowie ratunkowe i inne gty komunalne) powinien ldykontrolowany - réwnig

ze wzgtdu na nénos¢ podbudowy.

UWAGI!

Wyktadziny powinny by stosowane zgodnie z instrukcjami producenta igftem technicznym
opracowanym dla oké®nego zastosowania.

Projekt powinien b§ zgodny z wiaciwymi normami i obowdzujacymi przepisami, w szczegokwm
z rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietn2902 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiatludynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75 z 200200z.690).
Projekt techniczny obiektu sportowego Ilub rekreaegp powinien uwzgtiniaé wiasciwosci
techniczno - gytkowe wyktadziny.

Wykonanie i odbiér urmdzen sportowych na podstawie aprobat technicznych [BBsstow
higienicznych, wymogow p.pg warunkéw technicznych stosowania i Polskich Norm

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne".

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne".
Transport materiatdw do wykonania nawierzchni pelianowej mge by dowolny pod warunkiem,
ze nie uszkodzi, ani zenie pogorszy jaksei transportowanych materiatow.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2 OST
Nawierzchng boisk wykon& wg technologii producenta przez autoryzowanegoonghve.
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6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI
Ogodlne zasady kontroli jako podano w OST ,Wymagania ogdlne".

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagéine" . Jednosikobmiarowa jest: - i
(metr kwadratowy) wykonania nawierzchni poliuretaep

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagé@ne" . Roboty uznajeeska wykonane
zgodnie z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami ZRU , jeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki poayhe.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Rozliczenie i ptatné& wg umowy.

10. DOKUMENTY ZWI AZANE
Dokumentacja techniczna. Instrukcja producenta.
Normy:

* DIN 18035-6 Systemy nawierzchni sportowych.
* Aprobata Techniczna ITB 6236/2004-AT-15-1TB.
» Certyfikat zgodnéci.

» Atest higieniczny.
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008 Urzadzenia sportowe

CPV 45340000-2

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techngz (ST) $ wymagania dotyaze wykonania
i odbioru robo6t zwizanych z monteem uradzen sportowych w ramach budowy boiska
sportowego przy Zespole Szkoty Podstawowej i Giqurazr 1 w Szczyrku.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jést jinkument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Ogdbine wymagania dotyce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyce materiatow

Wyposaenie:

- zestaw do koszykowki - kosze o wygu 160 cm, z tablic laminowan, obrcz uchylna
wzmacniana z siatk /tuleje/

- zestaw do tenisa ziemnego

- zestaw bramek do pitkecznej, aluminiowych o wym. 3,0x2,0 m z siatkuleje/

- zestaw do siatkowki - stupki aluminiowe 80x80 mmsiatks. /tuleje, aparat naggowy/

- belka do skoku w dal - laminat extra

- koto do pchnicia kuh - piescien stalowy ocynkowany 6 x 80 mmdoednicy 2135 mm, prog
z widkna szklanego, beton B25 na nawierz¢tkota

- fawki - obudowa drewniana piaskownicy (deski stnegampregnowane)

Wszystkie urzdzenia do wbudowania musby¢ montowane zgodnie z zakniami producenta.
Urzadzenia musz posiadé odpowiednie certyfikaty bezpiearsgwa.

2.2. Skladowanie

Skladowanie materiatdbw i wyrobéw zgodnie zapisami  aprobat technicznych  oraz
wytycznymi producentéw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w OST ,Wymagania ogélne".
3.2.Sprzt do wykonania monta

Roboty wykonuije sirecznie przy zastosowaniu drobnego gjorpomocniczego zgodnego z wytycznymi
producenta oraz aprobatami technicznymi.
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4. TRANSPORT

Srodkami transportu, zgodnie z wytycznymi producerda aprobatami technicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz urzdzehr wykona zgodnie z instrukgjproducenta i powiergywyspecjalizowanym firmom.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST ,Wymagania ogdine”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagmjobne".
Jednostki obmiaru wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymamaygolne". Roboty uznajeesiza
wykonane zgodnie z dokumentacja projekip®T i wymaganiami ZRU.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatioi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w OST ,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Aprobaty techniczne usgdzen, certyfikaty bezpieczestwa, dokumentacja techniczna,
certyfikaty zwazkow sportowych.



