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Zakres opracowania:

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (OST)
Il. Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod bu¢low

001 Roboty pomocnicze i rozbiérkowe Kod CPV 4510D-8
002 Roboty ziemne Kod CPV 45111200-0
003 Profilowanie i zagszczanie podiea Kod CPV 45111200-0

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszenapketnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresiegnierii ladowej i wodne;j

004 Podbudowa Kod CPV 45233120-6
005 Nawierzchnia z betonu asfaltowego Kod CB¥Y38220-7
006 Scieki z prefabrykowanych elementéw

betonowych Kod CPV 45232452-5
007 Roboty wykaczeniowe Kod CPV 45232452-5
008 Nawierzchnia z prefabrykowanych ptyt

wielootworowych (typu IOMB) Kod CPV 45233220-7
009 Przepust Kod CPV 45232452-5
010 Bariery ochronne stalowe Kod CPV 45233280-5



|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedgiecia

Nazwa inwestyciji: Odbudowanawierzchni asfaltowej, utwardzonej nawierzchnikiopej,
korpusu drogi oraz poboczy i odwodnienia ul. Skeajskiej
w Szczyrku w km 0+038 — 0+417
Lokalizacja: Ulica Skrzyczéska
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK
1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:
URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK

1.2.3. Wykonawca: PO rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Roboty remontowo - drogowe zyziane z napragv drog gminnych w Szczyrku uszkodzonych
w wyniku powodzi.

[.4. Dokumentacja techniczna oKiggca przedmiot zamodwienia i stanged podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

* Projekt uproszczony odbudowy nawierzchni asvedj, utwardzonej nawierzchni
lupkowej, korpusu drogi oraz poboczy i odwodniemia Skrzyczéskiej w Szczyrku
w km 0+038 — 0+417

e Przedmiary robot

1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* 0golna specyfikacja techniczna
» szczego6towe specyfikacje techniczne - wykaz nanst2.
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1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy cala¢ techniczno -
uzytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi 2z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacaztmauchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikardtokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10. Rejestr obmiarow (Kgika obmiarow) - akceptowany przez ZRU zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez fiyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pizReg).

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzgtych do przejmowania i rozktadania oden

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg $cieralrg a podbudow, zapewniajca
lepsze rozteenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #dga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniefgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stagca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodné¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.



1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgla
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqaania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeirych trasy w planie i przekroju podtuym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.5.22. Zaradzapcy realizacy budowy (lrzynier) — naley przez to rozumie osolg prawry lub
fizyczng okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zaradzapcym, wyznaczos
przez zamawiarego, upowzniong do nadzorowania realizacji robot i administrowanmowy w
zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zarzdzapcy realizacg umowy (Inzynier)

1.6. Ogodlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita@ dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami ZRU.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedeaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw i kKompgST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy

i utrwali na wkasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez ZRU Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w édhpjednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotZRU, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabiglzgodne z dokumentackontraktows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
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i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentadjontraktovg lub SST
i wplynie to na niezadowalkgja jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysppieniem do rob6t Wykonawca przedstawi ZRU do zatdenia uzgodniony
z odpowiednim zagglem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robdét projekt
organizaciji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa bieagco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe uiglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczgje kedg akceptowane przez ZRU.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposoOb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzprgeieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez ZRU, tablic informacyjnych, ktorychest bedzie zatwierdzona przez Ayniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cere Umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanie esido przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub  wlasroi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne édg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oeearem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
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Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym

od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bdg miaty aprobai techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na
srodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynraga
technologicznych wbudowania.z## wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod na wycie tych materiatdw od wiagiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatow i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunkiwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
ZRU.

1.6.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegodlnfci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipelsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiiz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wyma@aokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakaczenia robét (do wydania potwierdzenia zakaenia przez
ZRU).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty byty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.



1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zvwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod

i w sposob cjgly bedzie informowé& ZRU o swoich dziataniach, przedstawtjkopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyege proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prz&zU.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

.....

materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczy ZRU wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metgedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdbw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonawea ledzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktoére zostaly wyszohagne
w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez ZRUSIUZRU zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materiatdbw do innych robat, hite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtariatdw zostanie
przewartdéciowany przez ZRU.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdugsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na whasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem



2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#jerio czasu gdyeola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i wkasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdsb zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z ZRU lub poza terenemotwydw miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych rob6t. Spex uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji roboét, kragptowanym przez ZRU; w przypadku braku
ustaléd w takich dokumentach sgftzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU.

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamagRU w terminie przewidzianym
umowy.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwigriaah dopuszczenie sptn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone aladt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢fodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkciwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami gkrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ZRUgrminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgee przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
dopuszczone przez ZRU, pod warunkiem przywrocet@auspierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgpbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatébw i wykonywanych robét, da zgodné¢ z dokumentagj kontraktova,
wymaganiami SST projektu organizacji robot orazpehiami ZRU.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez ZRU.
Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymaga tego lgdzie ZRU, poprawione przez Wykonaywta wtasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadngt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsgi robot

Celem kontroli rob6t ¢&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system  kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aaterialéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, ZRU ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

ZRU bedzie mig€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

ZRU bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhabod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
ZRU natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatdw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem hhatateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢ty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptayamaez ZRU.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnifub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ZRU.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposédb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe ZRU.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidaych wymagé beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przedza s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda stanowt zakczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stjace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondene¢jna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla ZRU i przedstawiane do wdli nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robodt zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu ZRU o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez ZRU.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem odcinkdéw robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robé6t zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdrda wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammiavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ZRU.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentowieajcych
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone paogmia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze d@mpwym rob6t. Odbioru robét dokonuje ZRU.

8.4. Odbiér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaamaob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotowé® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagoimem na pgimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbior kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez ZRU zakczenia robdt i przycia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kawcowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamjgoeigo w obecniei ZRU

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoowykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robét jest protokdt odbioruapwego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamagygapo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentdw umowy i ew. uzupetniage lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiaréw,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

geodezyjy inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze,.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonawweyznaczy ponowny termin

odbioru kaxcowego robat.

©NOo O AW

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidhkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednost& obmiarovy

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatnaci jest wartéc¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej Rdzie uwzgédniad wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty

w SST i w dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

— warta¢ pracy spregtu wraz z towarzysgcymi kosztami,

— koszty pgrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vztarysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i organizegihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z ZRU i odpowiednmstytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dzietawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowg

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizagghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacjchu obejmuije:

(a)usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414).

2. Zarndzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(faz. U. nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocnicze i rozbiorkowe
Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjpg/magania dotycgece wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z robotami pomocniczymi i rozbiérkowymi wirach odbudowy nawierzchni asfaltowej,
utwardzonej nawierzchni tupkowej, korpusu drogizogoboczy i odwodnienia ul. Skrzydkie]
w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot azanych z:

— robotami pomocniczymi (pomiary geodezyjne, ugcie ralinnosci, krzewdw, ziemi urodzajnej,
scinanie pobocza itp)

— roboty rozbiérkowe (nawierzchnie asfaltowe, nawibrde z pilyt aurowych, odwodnienia,
podbudowy)

— rozbiérka przepustu
— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbiorki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyecz robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigmjojektows lub wskazanych przez ZRU.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawijientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ZRU
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w Kktorej zostanie &lamy
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
ZRU.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wtasndgcia Wykonawcy, (destrukt
asfaltowy) powinien on przewié je na miejsce wskazane przez ZRU.

Elementy i materiaty, ktore stagie wlasndgcig Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy
na miejsce sktadowanie (optata za sktadowanie e@¥ przez Wykonawc

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvymzeanych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0
D-02.00.01. Wymagania ogdlne
1. Wstep
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej SSTg svymagania dotycce wykonania i odbioru robét ziemnych, przy

odbudowie nawierzchni asfaltowej, utwardzonej nazgkni tupkowej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2.Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robdt ujetych w SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia robot ziemnych i obejngu;j
- wykonanie wykopéw (D-02.01.01)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robdionych odpadow
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy nasyp lub ta g&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypOomozone poza pasem robot
ziemnych, jednak w obbie pasa robét drogowych.

1.4.5. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péasy pot@one poza pasem robot
drogowych

1.4.6. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budavasypow oraz innych prac zganych z
trag drogows.

1.4.7. Wskanik zagszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=pd/pds gdzie:

pd - g:staé¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, [Mg/m3]

pds - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrédona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88B-044€lzaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBiN-77/8931-12 [Mg/m3 ]

1.4.8. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U= deo/d]_o gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm]

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm]

1.4.9. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

lo=EJ/Ex gdzie:

E; -modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspfptgzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998 ,
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E, -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmymciyzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998.

1.4.10.Pozostate okidenia- s3 zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.4.0g0Ine wymagania dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kowykonywanych robét oraz za ich zgodaoz
dokumentagj projektows, SST oraz z poleceniami ZRU.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5.

Przed przyspieniem do wykonania robdt ziemnych nale zakaczy¢ wszelkie roboty
przygotowawcze.

Wykonawca powinien wykora kontrolne badania geotechniczne, ktorych zadaniegdzie
potwierdzenie litologicznego obrazu gruntu padtooraz sprawdzenie przyych do obliczé
fizykomechanicznych parametréw gruntu.zele wykonawca nie zglosi zastizs do stanu
istniegcego do momentu rozpagda robot ziemnych to traci prawo do roszczeego tytutu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodlne
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowsei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegllnig Jed- Grupy gruntow
nie
wiasciwosci | nostki| niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz — piasek | mato wysadzinowe
nieglinias pylasty - glina piasz-
ty - zwietrzel czysta zwgzta,
- Zwir ina glina zwizla,
- pospoika gliniasta glina pylasta
- piasek — rumosz zwigzla
gruby gliniasty - i, it piaszczys-
- piasek - Zwir ty, it pylasty
sredni gliniasty |bardzo wysadzinowe
- piasek - pospoika - piasek gliniasty
drobny gliniasta - pyl, pyt piasz-
- zuzel czysty
nierozpa - glina piasz-
dowy czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawart@é
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarnag¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyéhyrzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panyel do budowy nasypow mpdyc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyietea nadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem ZRU.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terenow na odktad pmglelo obowszkdéw Wykonawcy, ZRU mize nakaza
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérydsorva nieprzydatdé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotriai.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdélne dotycyce spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w OST pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun&pycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania dla transportu podano w OST pkt. 4

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu na odklad nalestosowa samochody samowytadowcze. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwghglieniem wymogow bezpiecigtwa, zarOwno w
obrebie pasa rob6t drogowych, jaki poza nignodki transportowe porusza@e sé po drogach poza
pasem drogowym powinny spetdia odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujcych pojazdy, w szczegolém w odniesieniu do gabarytow i obgenia na 8.
Jakiekolwiek skutki prawne, wynikge z niedotrzymania wymienionych poiey warunkéw
obcigzaja Wykonawe.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad walo zatwierdzone nie mme by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gigzone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez ZRU.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt. 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny dy
wicksze nk £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi -3 cm.
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Szerokaé¢ gornej powierzchni korpusu nie ger&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +

10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp wraz z wykonanym schodkowaniempoiginno r@ni¢ si¢ od projektowanego o
wiecej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwrioi na powierzchni
skarp nie powinny przekracza 10 cm przy pomiarze iat3-metrovs, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nierownéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienie robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzer stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w
projekcie przebudowy ugdzen, Wykonawca powinien wykowa urzadzenia, ktére zapewqi
odprowadzenie wod opadowych poza obszar roboét ziemmak, aby zabezpieczygrunty przed
nawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonania robdét, aby
powierzchniom wykopow i nasypow nadav catym okresie trwania robot spadki poprzeczne
I podtwzne zapewniace prawidiowe odwodnienie.

Jeili wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienie ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek d&datych optat ze strony Zamawigpgo za te
czynndaci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnigych zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnienie z odpowiednimi wkadzami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinnosppowa w kierunku podnoszenia ¢si
niwelety.

W czasie robo6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek poditoy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowe]
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznpaignien by mniejszy nk 4% w przypadku
gruntow spoistych i nie mniejszy m2% w przypadku gruntdw niespoistych. Ngleuwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejn&i i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykemia innych
robét na spetnienie wymagjadotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmst
robo6t ziemnych.

Zrodia wody, odstomie przy wykonywaniu wykopéw, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokumentapyojektows i SST.

Szerokdé¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wgej niz + 5
cm. Dokladné¢ wykonania skarp rowow powinnadygodna z okrdong dla skarp wykopow w
odpowiedniej SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakd&ci robot

Kontrola jakaci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogoinymi podavw@ST
pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaotroli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.
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Szczegolp uwag nalery zwrock na:

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jako wykonania robot ok&ono w pkcie 6
odpowiednich SST.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalil.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. [ Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokwi korpusu ziemnego Pomiarstag, szablonem, tgto dlugaci 3 m i poziomig
lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szerokai dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku,1@® m na tukach p
R =100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpuswraz w miejscach, ktore buggvatpliwosci
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci powierzchni korpusu

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku podtnego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 m ordz

powierzchni korpusu lub dna rowu | w punktach wtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 1000°m
warstwy

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego

Szerokdc¢ korpusu ziemnego nie me r@nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroka¢ dna rowdw nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rz¢cdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oe¢eej niz 10% wartgci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROWNG¢ korony korpusu

Nieréwnasci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.RO6wnai¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae daw& rdéznic, w stosunku do ednych
projektowanych, wikszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] lub wyznaczony adm
przeprowadzonych metggbtyty dynamicznej powinien gy

- Is= 1,0 dla gornej warstwy o grufm 20 cm,

- 1s= 1,0 na gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych.

W przypadku gruntow dla ktérych nie vma okréli¢ wskanika zagszczenia nale okresli¢
wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].
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6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostam odrzucone. Ji materiaty nie spetniare wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie ZRU Wykonawca wymieni je na $gtave, na witasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny bg ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, ZRU m@ uzn& wact za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiélkpotracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarapjest m’ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0godIne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektowy, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrre podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatr$gi podano w OST p. 9.
Zakres czynngci objetych cen jednostkovg podano w odpowiednich SST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Okggenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
02480:1986

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998

5. PN- Geotekstylia — Terminologia

1SO10318:1993

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modudlksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeaizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

© N o
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10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

Instrukcja badé& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¥awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Waraza2002.
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D-02.01.01. Wykonanie wykopéw
1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacii technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania dotycge wykonania i odbioru wykopow przy odbudowie
nawierzchni asfaltowej, utwardzonej nawierzchni kioywej, korpusu drogi oraz poboczy i
odwodnienia ul. Skrzycaskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2.Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robdt ujetych w SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygrowadzenia robot ziemnych w czasie budowy drogi i
obejmup wykonanie wykopow.

1.4.0kreslenia podstawowe
Podstawowe oki&enia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt. 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w SST DAG2L(okt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczné& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagzeynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oznym stopniu przydatriai

do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w &poaniemaliwiajacy ich wymieszanie.
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Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklademrstw
geotechnicznych, wymaga zgody ZRU.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpoywby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile ZRU dépuczasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3. Wymagania dotycace za@szczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorokiemnych powinno spetia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa kategoria ruchu KR3-KR6
korpusu

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm | 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyaie spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrfdone w tablicy 1 nie mag by¢ osihgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafepodi¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych wdib wskanika zagszczenia. Méliwe do
zastosowania srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji ZRU.

Dodatkowo nalgy sprawdzé nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nagtawie
pomiaru wtornego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 dla KR3-6.

5.4. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gritbwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynné¢ budowlan. Moze odbyw& sie jedynie sporadyczny ruch
pojazddw, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powey
warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.1.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodrgsci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontraltzegola uwag nalery zwrécié na:

— sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci

— zapewnienie stateczém skarp

— odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigozakaczeniu

— doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie)

— zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.3.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.06k07%.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow rob6t zwizanych z wykonaniem wykopéw jest metr &ienny [n].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne dotycice ptatnasci
Ustalenia ogolne dotygze podstawy ptatr$gi podano w OST pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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003 Profilowanie i zag@szczanie podida

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgeps/magania dotycgece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzagszczaniem podi@a gruntowego
w ramach odbudowy nawierzchni asfaltowej, utwar@garawierzchni tupkowej, korpusu drogi oraz
poboczy i odwodnienia ul. Skrzyazskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z robotami ziemnymi i z wykonaniem koryta przezmaezo do utgenia konstrukcji nawierzchni
wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych oraz koryta i pafibnia podiaa
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
Nie maze tez powodowa pogorszenia warunkow stateczoioskarpy (nasypu).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpogeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez ZRU. Rozmieszczenikopalilub szpilek powinno unmiwiaé
nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywéa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6tatym zakresie. Sposéb wykonania must by
zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdrych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanzenia poziomu w podfa przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganyclkedizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania warti wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangz ZRU.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla drég
0 ruchu mniejszym od cezkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gaggzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praezazenie folii lub

w inny sposob zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia koryta
i wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza.
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalng cz;s?otliwoéc’
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

Szerokeéc koryta 10 razy na 1 km

Réwnd¢ podtwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczng 10 razy na 1 km

AIWIN|[F

Spadki poprzeczné | 10 razy na 1 km
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5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

wysokaciowe

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 M
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w
planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokad¢ koryta (profilowanego podim)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3.RoOwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrov tatg zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z tolerang = 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz#al cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {powanego podiea)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykagwvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie dcglgikcéci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchni@nikonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd®5T i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem
i fata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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004 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogodlne dotygee wykonania

i odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowy amnach odbudowy

nawierzchni asfaltowej, utwardzonej nawierzchni kioyej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z wykonywaniem:
- podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegohamicznie — jedna lub yaej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe.

1.4.3. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamangtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszearavgca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziareawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwigckszego ziarna kruszywa nie soprzekracza2/3 grubadci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
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Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w tablicy:

Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza
1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10
2 |Zawart@¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m), nie wg¢cej niz
3 | Zawartd¢ ziaren 35 PN-B-06714-16 [4]
nieforemnych
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartg¢ zanieczysche_ 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wiegcej niz
5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pigciokrotnym zagszczeniu od 30
metod, | lub Il wg PN-B- do 70
04481, %
6 |Scieralndg¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po 35
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnag¢ czesciowa po 30
1/5 petnej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasjkliwos¢, %(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wigcej niz
8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714-19 [7]
masy po 25 cyklach 5
zamraania, % (m/m), nie
wigcej niz
9 |Zawartéc¢ zwigzkow siarki 1 PN-B-06714-28 [9]
w przeliczeniu na S§)
%(m/m), nie wgcej niz
10 | Wskanik nosN0OSCi Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk: 80 PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 120
1,00
b) przy zagszczeniu 4>
1,03

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewnigjcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.
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3. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejgce poditae naley dokiadnie oczcic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza
w mieszarkach gwaranggych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w s$glbséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna &yozktadana w warstwie o jednakowe] grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewniay oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sklada iz wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtn, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgatnos¢ mieszanki
kruszywa jest wisza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
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6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrnizadania kruszyw, przeznaczonych do

wykonania rob6t. Badania powinny nzdanie Inwestora obejmowawtasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgoteé mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bad&

- szeroké¢ podbudowy (na jezdniach bez krgmikdw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- rownas¢ podbudowy (nierowniei nie mog przekraczé& 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentagcprojektow z tolerancj +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r&nice pomedzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztalttowanie osi podbudowy (nie peoby¢ przesunita w stosunku do projektowanej ocagj
niz +5 cm)

- grubas¢ podbudowy (tolerancja 30%)
- nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentuamapraw podtaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
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— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zagsszczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporac metod
bezpdredns.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @@zanie zawartai siarki metod
bromowg.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgalo nawierzchni drogowych.
Piasek.
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegeytku. Sklad, wymagania
I ocena zgodriei.
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.
19. PN-B-30020 Wapno.
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw.
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszstabilizowanych

obcych.

mechanicznie.
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22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.

30.

PN-S-96023

PN-S-96035

BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ieaehnia z tlucznia
kamiennego.

Popioty lotne.

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kenme tamane do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanieuhioddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&gnonawierzchni planografem
I tata.

Drogi samochodowe. Pomiar ¢digipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podettim i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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005 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngpwg/magania dotyee wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawieracanbetonu asfaltowego w ramach
odbudowy nawierzchni asfaltowej, utwardzonej namgbni tupkowej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiza

- wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC11S

- wykonanie warstwy wizacej z betonu asfaltowego AC16W

- wykonanie podbudowy zasadniczej z betonu asfaltovEyl 6P

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i pelpiacza mineralnego
o okrelonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposoéb, spetnigta okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-astaioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéta poprawia adhegjasfaltu do
materialtbw mineralnych oraz zyisza odporn& bilonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warsty asfaltows - powierzchnia przygotowana do w@émia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpols zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wtasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne =z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotygcze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okridone w PN-C-96170:1965.

W zalencsci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naje stosowa asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetniafy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatbw do wars{aigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
materialtdbw w zalenosci

od kategorii ruchu
nr normy 0od KR 1do KR 2

1 | Kruszywo famane granulowane wg RBN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998

Lp. Rodzaj materiatu

a) ze skat magmowygh kl. 1, Il gat.1, 2
i przeobraonych

b) ze skat osadowych J-w.

C) =z surowca sztucznego zugle j-w.

pomiedziowe i stalownicze)
2. |Kruszywo tamane zwykle wg PN-B- kl. 1, Il gat. 1,2

11112:1996
3. |Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 k. 1, 11
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, Il gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84
5. | Piasek wg PN-B-11113-1996 gat. 1,2
6. | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b)innego pochodzenia wg orzeczenial zastpczy
laboratoryjnego pyly z odpylania, popioty
lotne
7. | Asfalt drogowy D 50,D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
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Tablica 2. Wymagania wobec materialdbw do warstwyzadej, wyrébwnawczej i wzmacnigej
z betonu asfaltowego

_ i Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatéw w zalenasci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2

1 [ Kruszywo tamane granulowane wg

PN-B-11112:1996, PN-B-11115:1998

a) z surowca skalnego KI. I, Il; gat.1, 2

b) z surowca sztucznegaugle

pomiedziowe i stalownicze) jw.

2 | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 ki I, II; gat.1, 2
3 |Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 KL 1, 11
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, II; gat.1, 2

WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,

zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne

7 | Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70

2.5. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehu@j wymagania okione
w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyeze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu ashedigo powinien

wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep ZRU.

4.2.2.Wypetniacz

Wypeltniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaigkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieszaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
I nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu asfaltowego nale przewozé  pojazdami  samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakia/ na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwojnymianami skrzyni wyposanej
W system ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspe&to nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progkadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegolinych sktadnikéw i probiateriatdbw pobrane w obectd
inspektora nadzoru do wykonania badantrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §uie@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwy $cieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek od KR 1 do KR 2
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0do12.8
Przechodzi przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 69100
8,0 62+93
6,3 56+87
4,0 45+-76
2,0 35+64
zawartgcé
ziaren > 2,0 3665
0,85 25+50
0,42 19+39
0,30 17+33
0,18 13+25
0,15 12+22
0,075 7+10
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lmgtalony na podstawie badarébek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spethimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
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Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinnalrsigt wymagania podane
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasigch oraz warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego.

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
KR 1 do KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ prébek wg metody >55
Marshalla w temperaturze G, kN 7
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % od1,5do 4,5

viv

5 Wyp,einienie_ wolnej  przestrzeni od 75,0 do 90,0
w probkach jw., %

6 |Grubd¢ w cm warstwy z MMA od 3,5do 5,0
0 uziarnieniu 0/12,8 mm

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8 | Wolna przestrze w warstwie, % 0od1,5do 5,0
(VIv)

5.2.2.Warstwa wgzgca, wyrbwnawcza i wzmacnigja

Skfad mieszanki mineralno - asfaltowej dla warstwiazacych, wyrownawczych i wzmacniggych
powinien by ustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody Marshalla; probki
powinny spetnia wymagania podane w tablicy nr 5 pkt. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrébwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinna
spetni& wymagania podane w tablicy 5 pkt. 6 + 8.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej
oraz wzmacniagej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp. Wiasciwosci Warstyvy WhzaCey,
wyréwnawczej
I wzmacniagcej w zalenosci
od kategorii ruchu
KR1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze 6G, >8,0 & 6,00
zagszczonych 2x75 uderaeibijaka,
KN
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., od 4,0 do 8,0
%(V/v)
5 Wyp,e}nienie_ wolnej  przestrzeni od 65,0 do 80,0
w probkach jw., %
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6 |Grubg¢ warstwy w cm z MMA
0 uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
8 | Wolna przestrze w warstwie, 9 od 4,5do 9,0
(V/v)

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukagtym
zapewnigjcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki minecassfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci

w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skladnikdw powinné bierowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skiadnikbw mpgvynost: jedna dzialka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wgej nz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fgedni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powingaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podia

Podize pod warstew nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nierowém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw scieralrg
1 | Drogiklasy A, S'i GP 6
2 |DrogiklasyGiZz 9

12

3 | Drogi klasy L i D oraz place
parkingi

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wigcksze od podanych w tablicy 6, pogko naley
wyroéwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt emulsy
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym. Zalecane éitdp asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowyraskywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraynikow, wtazow, wpustow itp. uszdzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym zaakceptowanym przez ZRU.
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5.5. Pokczenia midzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsg asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpakenia m¢gdzywarstwowego.

Zalecana il&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyrezez asfaltu uptynnionego to:

- 0,3+ 0,5 kg/mi dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyréawczej lub wzmacniagej
- 0,1 + 0,3 kg/mi dla asfaltowej warstwy wiacej

5.6. Warunki przygpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3 C dla wykonywanej warstwy grubti > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokpwdtazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wi{atre1 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukfad

z automatycznym sterowaniem grdbiowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w punkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk 130 C.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo - kauczukoyv Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien l¢yzaakceptowany przez ZRU.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot nagdanie Inwestora Wykonawca powinien wykérdania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkajeszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawd wyniki tych bada ZRU do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowe;j
podano w tablicy 7.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skiadu mieszanki mineralno - asfaltowej egal na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byzgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza siwykonanie
bada innymi rbwnowanymi metodami.
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6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 7. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe.

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad

500 Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowe; dozor cygty

6 | Temperatura mieszanki mineralnpkazdy pojazd przy zatadunku i

=S

asfaltowej czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1iIp.8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralasfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralrasfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotaezarce. Temperatura powinna lagodna
Z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjn§Sir.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaljgega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej

Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na ocemieualnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudomagia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.
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6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i wawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 8.

Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | ROwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegigo 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrafjugaci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar gdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlacza podtine i poprzeczne cata diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy | cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3008 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows,
z tolerancy +5 cm.

6.4.3.ROwnaG¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierag BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne nierowsocowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa
Lp. Drogi i place écieralvr\:a
Drogi klasy A, S'i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place 9
I parkingi
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumengacjprojektows,
z tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy
o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofadio osi.
Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniegj
0 15 cm. Zjcza powinny b¥ catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5
mm ponad ich powierzchyii Warstwy bez opornikbw powinny by  wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych se i spckanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatéw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzzdzen obcych i krawznikow,

— likwidacja wyboi

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996

PN-B-11115:1998

PN-C-04024:1991

PN-C-96170:1965
PN-C-96173:1974

PN-S-04001:1967

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Piasek.

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznezuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych.

Ropa naftowa i przetwory naftoekowanie, znakowanie i transport.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
Przetwory naftowe. Asfalty uphome AUN do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Metody hadaas mineralno-bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych.
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006 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

Kod CPV 45232452-5

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (SST) $ wymagania dotycgce wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniericiekdéw z prefabrykowanych elementow betonowych przy

odbudowie nawierzchni asfaltowej, utwardzonej namdkni tupkowej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem:

— $ciekow z elementéw betonowych typu mulda 50 x 3®>xm na tawie betonowej

— zabezpieczenie skarp ptytami chodnikowymi 50 x50 cm

— $ciekdw skarpowych trapezowych 38/50 x 50 cm nadavatonowe]

— $cieki z ceownikow nr 140 na fawie betonowe]

— wodospust wg szczegotéw w projekcie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1Sciek przykrawgznikowy - element konstrukcji jezdni scy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikow do pktpevanych odbiornikdw (np. kanalizaciji
deszczowe)).

1.4.2 Sciek miedzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni #ioy do odprowadzenia wod opadowych
z nawierzchni, na ktérych zastosowano przeciwneldgaprzeczne, np. w rejonie zatok, placéw itp.

1.4.3Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdrub chodnikiem shmcy do
odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdhipdaikbw oraz przylegtego terenu do
odbiornikéw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4Pozostate okéenia podstawowe 3s zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.6.0g0lne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

51



2.2. Beton na taw

Beton na taw pod krawgznik i $sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. Zeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, poavirto by beton klasy B-15 lub B-10.

2.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].
Kruszywo naley przechowywa& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiuni marek.

2.4. Cement

Cement do betonu powinien byementem portlandzkim, odpowiagiagim wymaganiom PN-B-
19701 [5].

Cement do zaprawy cementowej i ha podsygkmentowo-piaskogvpowinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.5. Woda
Woda powinna b ,odmiany 1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].

2.6. Piasek

Piasek na podsyplkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien aihmted wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.7. Prefabrykowane elementy betonagieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do veykansciekow przykrawznikowych,
migdzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiagaymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].
Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagoh, wytych do wykonaniasciekow,
powinny by zgodne z dokumentacjprojektovs. Moga to by np. prefabrykaty betonowe
o wymiarach i ksztatltach wg ,Katalogu szczegotowgtwych ulic, placow i parkow miejskich -
Karty 2.5, 2.9, 2.13 [12].

Do wykonania prefabrykatow nale stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.
Nashkliwos¢ prefabrykatow nie powinna przekraé¢zo.

ScieralnGgé na tarczy Boehmego nie powinna przekréaca mm.

Wytrzymata¢ betonu naciskanie powinna kiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przig) klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powinnaddyez rys, pkniec¢ i ubytkow betonu, o fakturze zatartej.
Krawedzie elementow powinny kByréwne i proste. Wiktos¢ lub wypukiaé powierzchni elementéw
nie powinna przekracz&8 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow prefabrykatow:

— na dlugéci + 10 mm,

— nawysokéci i szerokéci + 3 mm.
Prefabrykaty betonowe powinny dgktadowane w pozycji wbudowania, na pagtautwardzonym i
dobrze odwodnionym.

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinna sipsowana na ggro i odpowiadé wymaganiom
BN-74/6771-04 [8].
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatéw powinien odbyivsic wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-
88/6731-08 [7].

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyament

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ os scieku zgodnie z dokumentacj
projektows. Dlascieku umieszczonego guzy jezdniami 6 scieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tagv

Wykop pod taw dla scieku naley wykona zgodnie z dokumentagcji PN-B-06050 [1]. Jeeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, tenagiej stosowan tawg podsciek jest tawa
zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy. Wk zag:szczenia dna wykopu pod tavpowinien
wynosk co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1.tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powiydaodna z dokumentacprojektovs.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,zm@o stosowa tawy z betonu klasy B-15
i klasy B-10.
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5.5. Wykonanigcieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatéw na tawie powinnocébwykonane na podsypce cementowo-piaskowej
0 grubsci 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumgntpcojektowej. Ustawianie
prefabrykatow powinno dyzgodne z projektowamiwelet dnascieku.

Spoiny elementow prefabrykowanych nie powinny praek& szerokéci 1 cm. Spoiny
prefabrykatow ukfadanych na tawigwirowej naley wypelni zwirem lub piaskiem. Spoiny
prefabrykatow uktadanych na tawie betonowe] malevypelnic zapravs cementowo-piaskoyy
przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ggleczyci¢ i zmy¢ wody. Prefabrykaty
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spbizalanych zapraywpowinny mi€ co 50 m
spoiny wypetnione bitumicznmag zalewows nad szczelipdylatacyjr tawy betonowe.

Jezeli do wykonaniaciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typuyk@wego” wg KPED -
karta 01.03 [13], to patzenie prefabrykatu z jezdmalezy wypetnic bitumiczry mag zalewows. Od
dolnej strony prefabrykatu, wykop najewypeini piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatdbw przeznaczonych
do wykonaniacieku i przedstawiwyniki tych bada ZRU do akceptaciji.

Badania materiatdw stosowanych do wykonad@eku z prefabrykatow powinny obejmotva
wszystkie widciwosci, ktore zostaly okidone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada

W czasie robo6t zwzanych z wykonanierécieku z prefabrykatow natg sprawdza:
- wykop pod taw,
— gotowy tawe,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod taw

Nalezy sprawdzd, czy wymiary wykopu $ zgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie
podiaza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne
z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania fawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
a) linia tawy w planie, ktéra miee st rozni¢ od projektowanego kierunku2 cm na kade 100 m
tawy,
b) niweleta gornej powierzchni fawy, ktora sk rozni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na
kazde 100 m tawy,
c) wymiary i rownd¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m
tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wynodia:
— wysokdaci (grubaci) tawy + 10% wysokéci projektowanej,
— szerokdgci gornej powierzchni fawy 10% szerokéri projektowanej,
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— réwnasci gornej powierzchni tawy 1 cm pragitu pomiedzy powierzchry fawy a przytaong
czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonankgieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj

a) niweletascieku, ktéra mee r&nic¢ sie od niwelety projektowanej @ 1 cm na kade 100 m
wykonanegacieku,

b) rownaé¢ podiwzna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putktaa kade 100 m
diugdsci, ktéra mae wykazywa przewit nie wickszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchry scieku a
tatg czterometrowy,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spamé na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetredo@danej spoiny,

d) gruba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazemask rdzni¢ od grubdci projektowanej at 1
cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanegaieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami fyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,
— wykonana ftawa,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 rtieku z prefabrykowanych elementéw betonowych olgm
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie szalunku,
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— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin bitumicznmag zalewowy,

— zasypanie zewtrznejsciany prefabrykatu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrii
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiearizdhog,
03/01 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania
10. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhog,

03/04 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawniki
i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne dokumenty
11.Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkomiejskich, Centrum Techniki

Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987.

12. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.
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007 Roboty wykaiczeniowe (umochienie skarp i dna rowu)

Kod CPV 45232452-5

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycgce wykonania i odbioru

rob6t zwhzanych z przeciwerozyjnym umochieniem powierzchiyiowskarp, przy odbudowie
nawierzchni asfaltowej, utwardzonej nawierzchni kioynej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp poprzez:

- humusowanie

- wykonanie narzutu kamiennego na dnie rowu

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1 RoOw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadzadgo

1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemigliona zawierajca co najmniej 2% e&ci organicznych.
1.4.3. Humusowanie - zespét czynimd przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej, obejmugcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi xagtej z jej grabieniem
(bronowaniem) i dogszczeniem.

1.4.4 Narzut kamienny- materiat naturalny, ktory po pawowaniu na budowie stanowi umocnienie
dna rowu lub cieku.

1.4.5 Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowdciekOw obgtymi niniejsz SST g:
- ziemia urodzajna,

- nasiona traw oraz gl motylkowatych,

- narzut kamienn§rednicy 15-30 cm

2.3. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazecych.
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W przypadkach watpliwych ZRU mae zlecé wykonanie bada w celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada naptijgcym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcjailasta  (d < 0,002 mm) 12 - 18%

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45%7
b) zawarté fosforu (P205) > 20 mg/m2

c) zawarté potasu (K20) > 30 mg/m2

d) kwasowét pH=5,5

2.4. Nasiona traw

Wybo6r gatunkéw traw oraz ich mieszanki rngledostosowé& do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca gistosowa mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu, spenigje
wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998drgz tablic nr 1-3.

Tablica 1. Mieszanki traw dla gleb aiejszych / G, Gp, @ ekspozycja potudniowa.

Gatunek % | kg/h
udziat | a

Kupkoéwka pospolita — Daktyli 10 2

glomerata 50 25

Rajgras wyniosty — Arrhenatherum 10 1

elatius 10 2

Mietlica pospolita — Agrostis 10 2

capillaris 10 5

Kostrzewa czerwona - Festuca

rubra

Koniczyna 4kowa — Triforium

pratense

Esparceta siewna — Onobrichis

sativa

Razem 100 37

Tablica 2. Mieszanki traw dla gleb aviejszych / G, Gp, @ ekspozycja pétnocna.

Gatunek % | kg/h
udziat | a
Kostrzewa akowa — Festuca pratensis| 50 20
Tymotka hkowa — Phleum pratense 10 2
Mietlica  roztogowa —  Agrostis 10 1
stolonifera 10 2
Wiechlina zwyczajna — Poa trivialis 10 2
Koniczyna biato-raowa — Triforium| 10 2
hybridium
Koniczyna pogjta — Triforium medium
Razem 100 29
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Tablica 3. Mieszanki traw dla gleb piaszczystyatzaienie od ekspozycji

Gatunek % kg/h
udziat | a
Kostrzewa czerwona — Festuca rubra 30 10
Mietlica pospolita — Agrostis capillaris 30 3
Wiechlina fkowa odmiana wskolistna - Poa 10 2
pratensis V genina 10 5
Stoktosa bezostna — Bromus inermis 15 2
Koniczyna biata — Triforium regens 5 1
Komonica zwyczajna — Lotus corniculatus
Razem 100 23

2.5. Narzut kamienny

Przewidziano zastosowanie kamienia tamariegdnicy 15-30 cm

Kamien powinien odpowiadanastpujagcym materialom:

- powinien by odporny na dziatanie wody i mrozu

- odznaczé si¢ duzym ciezarem widciwym i o masie bryt tym wikszej, im weksza jest pydkosé
wody w miejscu jego stosowania.

- nie mae ulegé tugujgcemu dziataniu wody, rekniec i rozsypywé Sie

Odbiér kamienia pod wzgtlem ilgciowym i jakagciowym mae nasipi¢ albo w miejscu budowy,
albo w miejscu zatadowania. Dokonuje gb przez obmiar pryzm (pryzma zawiera 65-70% karaie
i 30-35% préni) (w m®), przez waenie (w tonach)

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochnienia techniczno-biologiczng@gavinien wykazé
sie mazliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

- rowniarek,

- ew. walcéw gtadkichyebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o ¢gcznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobimych,

- piyt ubijagcych,

- ew. spretu do podwieszania i podgjania,

- cysterny z waglpod ciénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport nasion traw

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszah je
przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport materiatow z drewna

Paliki i pale mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je
przed uszkodzeniami.
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4.2.3.Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kwami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gornej kraxzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnagiat poza gorpg krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do
25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziema urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxaeni skarpy naley
wykonywa rowki poziome lub poddtem 300 do 450 o ¢gbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,5
do 1,0 m. Uteomg warstwe ziemi urodzajne] nafyy zagrabt (pobronowd) i lekko zagsci¢ przez
ubicie kczne lub mechaniczne.

5.3. Wykonanie narzutu kamiennego

Elementem stosowanym dla umocnienia dna kamiegiednicy od 40 do 60 cm.

Podtaze, na ktorym uktadanects kamienie, powinno hy zagszczone do wskaika Is = 1,0.
Elementy prefabrykowane naleuktada& z zachowaniem spadku podhego i poprzecznego zgodnie
z dokumentagj projektows i SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jak&owykonanych robot i ich zgoddo z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie pamictych miejsc nie powinna lBywicksza ni 2%
powierzchni obsiane] skarpy, a maksymalny wymiajegpnczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 m2. Na zarmietej powierzchni nie magwystpowa wyztobienia erozyjne
ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.

60



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec.

5 PN-B-11111:1996 Kruszywa mineral_ne: Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych. Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawieanzch
drogowych. Piasek.

Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdknin. Wymagania i badania przy odbiorze.
Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody

3. PN-B-11113:1996

4. PN-B-12074:1998

5. PN-B-12099:1997

bada.
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie.
Cement. Cement powszechneggytiyu. Sktad, wymagania i
7. PN-B-19701:1997 ocena zgodrni.
8. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondinorolniczych.
9. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty meendVymagania i badania.
10. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popidheo
11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeia
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008 Nawierzchnia z prefabrykowanychzelbetowych
ptyt wielootworowych (typu IOMB)

Kod CPV 45233220-7
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne&$T$ s wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z budow nawierzchni z prefabrykowanyctelbetowych piyt wielootworowych
wielkowymiarowych przy odbudowie nawierzchni asfalej, utwardzonej nawierzchni tupkowej,
korpusu drogi oraz poboczy i odwodnienia ul. Skeajskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna stosowangagkestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwa@nych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowdnyielbetowych ptyt wielootworowych
(dawniej nazywanych ptytami IOMB) stosowanych jalloogi state.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanazelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy elememibetowy, w postaci
prostokytnej ptyty z otworami, stegcy do budowy nawierzchni (dawniej element taki weayo ptyt
IOMB).

1.4.2.Nawierzchnia z prefabrykowanyctelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia ztpt
drogowychzelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchugdostoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi,
zwykle wypetniona piaskiem.

1.4.4.System pasowy ukladania ptyt — sdmie dwoch pasow pojedynczych piyt, uiiwiajacych
poruszanie gitylko po nich kot samochodow.

1.4.5.System ptatowy uktadania ptytuozenie piyt na petnej szerokm projektowanej jezdni.

1.4.6. Pozostatle okienia podstawowe as zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materiatdow z dokumentagcprojektows i aprobad techniczi

Materiaty do wykonania robot powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 8Ib
oraz z aprobattechniczi uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzclanzelbetowych ptyt, okjtych niniejsa
SST, a:

- prefabrykowaneelbetowe ptyty wielootworowe
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- materiat na podsypk do wypetnienia szczelin

- woda

- ew. inne materiaty

2.2.3.Zelbetowe piyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe ptyty wielootworowe powinny ndéiewymiary zgodne z ustaleniem
dokumentacji projektowej, np. 100x75x12,5 cm orgzypypu KRATA 60 x 40 x 7 cm.

Jeli dokumentacija projektowa nie podaje szczegotowyamcych ksztattu i rozwizan technicznych
ptyt, wéwczas Wykonawca proponuje typ ptyty (wg.r§3, przedstawigp go do aprobaty kyniera.
Zaakceptowany typ ptyty powinien ndi@probat techniczig uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna kyréwna bez rakow, gkniec, rys i wytupa. Dopuszczalnegsdrobne
wgtebienia i wypukidci o gkbokasci lub wysokdci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest ptyta, powinien si@ét wymagania dla klasy wytrzymaic
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-0628%4 [8].

Krawedzie ptyt powinny by proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalgedsobne odpryski i
wyszczerbienia kragdzi o gkbokadsci i szerokdci do 5 mm oraz diugei do 20 mm w liczbie 2 szt.
na 1 m plyty, przy czym na jednej kreszi powierzchni gérnej nie nie by wiecej niz 3
wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecg] niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kragzi
powierzchni gérnej i dolnej nie powinno przekrac3amm na 1 m diugai piyty.

Powierzchnie boczne piyty powinnydwolne od pknieé, rys, wgkbien i wypukitosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyrosdtugasci £ 3 mm, szeroki £ 3 mm,
grubaci + 3 mm. Nasikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopi® mrozoodporngci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. k@ je uktadé w stosach, powierzchni
jezdrg zwrdcory do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wgsnkrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

J&li dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingct® na podsypk i do wypetniania szczelin
mozna stosowapiasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Sktadowanie materiatu powinnog¢sodbywa na podtau réwnym, utwardzonym i odwodnionym,
przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszemenzmieszaniem z innymi materiatami.
2.2.5.Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kaa czyst wode z rzek, jezior, stawow i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieng i wodochgows.

Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, fmieciami, raélinnoscia wodmn,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscia
korzystania ze spetu dostosowanego do prztgj metody robaét, jak:

- zurawie samochodowe lub samojezdne,

- walce ogumione,

- wibratory ptytowe,

- ubijaki,

- zbiorniki na wod,

- rowniarki, koparki, ew. spycharki,

- Sprzt transportowy.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinienclmaakceptowany przez ZRU.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mama przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktadéa na drewnianych

paletach w liczbie siedmiu sztuk styich t&ma polipropylenovs zbrojory dodatkowo w miejscu

styku tamy z pty podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobieentwalnemu przetarciu.
Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje przy pomocy lekkichzurawi lub wédzkéw widtowych.

W szczegblnych przypadkach ptyty ama tadowad recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robét powiniendygodny z dokumentagprojektows i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé@ podanych w niniejsze] specyfikacji oraz z
informacji podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- utozenie nawierzchni z piyt,

- roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkazs ZRU:

- ustalic lokalizacg terenu robot,

- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczego6towego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokciowych,

- usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeintyg, ogrodze itd.,

- zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do robdét.

5.4. Przygotowanie podia

Koryto pod nawierzchgi zaleca si wykonywa& bezpdrednio przed rozpoeziem robot
nawierzchniowych. WcZaiejsze wykonanie koryta jest mlove za zgod ZRU, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu rowniarek, koparek i spycharek.
Grunt odspojony powinien bywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajgktowe;.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkighieczyszcze naley sprawdzt czy
istniejgce rzdne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanychdizych poditga. Zaleca
si¢, aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze ni projektowane rgne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia to
Wykonawca powinien spulchhi podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez ZRU, dowigl
dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowkrujace dla gérnej strefy korpusu, w o koniecznej
do uzyskania wymaganycheanych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wskaika
zag:szczenia 1,00.
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Profilowanie poditga zaleca si wykon& rowniarky. Sciety grunt powinien b wykorzystany w
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego
zag:szczania, ktére natg kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00. Koryto po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proiozenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przez ZRUzeliepodiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podta, przed potéeniem piyt nawierzchniowych, moa utary¢

w zaleznosci od zalecé dokumentacji projektoweyj:

3 cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, na gremeewysadzinowym.

Piasek powinien by rozkladany przy #yciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu
osiggnigto gruba@¢ projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania,
ktore naley rozpoczyna od kravedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych
dla walcow warstw piaskowg nalezy zag:szcza ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora. Wilgo&itomateriatu podczas zeggczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Ut@tenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

5.6.1.Sposob ukfadania piyt

Sposob uktadania ptyt powinienbygodny z dokumentagcprojektows, ST lub wskazaniami ZRU.
Sposob uteenia piyt:

System ptatowy, w ktorym piyty uktadacsia catej szerokmi pasa ruchu.

Na tukach o promieniach whkszych (np. >250 m) uklady ptyta sakie same jak na odcinkach
prostych. Krzywizg utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zguzne;
tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navaer® mazna utazy¢ w systemie ptatowym na
catym odcinku tuku, uktadag ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych o#eiprostego.
Szerokd¢ petnej nawierzchni na tuku nale dostosowa do jego promienia i diugeoi pojazdow,
ktore kpda jezdzity po drodze.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z phgelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiej, mae
odbywa sie bezpdrednio zesrodkdéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykles z pomog
zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazphit zurawiem mog stuzy¢ zawiesia
czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni z&rodka
transportowego, po ktérej ptyty zsuwanglezpdrednio na miejsce udenia nawierzchni. Ten typ
montau wymaga zaostrzonych wymogow bezpidstera pracy.

Piyty zelbetowe naley ukltad& tak, aby cat swop powierzchm przylegaty do podiza (podsypki).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawhub by zagkbione wzgtdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zakiada zabezpieczenized klawiszowaniem mniejszych
sasiadupcych plyt, to poszczegolne piyty mma hezye ze sog od czota stalowymi gtami o
srednicy okoto 14 mm i dtugei okoto 30 cm wktadanymi do przygotowanych w tyeiucotworow
w ptytach.

Szerokd¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna ldywicksza od 10 mm. W celu zachowania rownej
szerokdci szczelin, ména stosowamiedzydystansowe wkiadki rzyptytowe.

Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypetniagc rzez zamulenie piaskiem na peigrubc¢ piyt.
Zaleca s, aby piasek iyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8%k&jamniejszej od 0,05
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mm. Dopuszcza sizastosowanie innego materialu do wypetnienia sagzep. drobnegazwiru,
piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykfrzeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh
warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow i ugtiaiich poza plac budowy,

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie roblimoosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza& wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu matedalakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklarag} zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcow itp.),

- wykona wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robotedéne
przez Irryniera,

- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia ZRU do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktdre naley wykon& w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegolnienie robot Egtotliw | Wartasci
0$¢ bada |dopuszczalne
Lokalizacja 1 zgodn& granic Wg pktu 5 i
1 |terenu rob6t z dokumentagjl raz dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
3 Utozenie podsypki _i ew. ulenie Biezaco Wg pktu 5.5
warstwy odgczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bigco W(g pktu 5.6
5 Wyko’nanie_ robéthena Wg pktu 5.7
wykonczeniowych ciagta

6.4. Badania po zakazeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powispetnid nastpujace wymagania:

- 0§ nawierzchni w planie nie powinna dprzesunjta w stosunku do osi projektowanejgogj niz
+10 cm,

- szerokaé¢ nawierzchni nie powinnagiozni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz £ 10 cm,

- nierdwngci podtwzne nawierzchni, mierzone 4-metrov, nie powinny przekraczdl cm,

- pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancj
+ 0,5%,

- roznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i-2 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagpjojektows, ST i wymaganiami ZRU, jli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- utozenie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i ppa@tzyszcych

Cena wykonania robot olkdlenych niniejsz SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysgce, ktore g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — €# 1. Wymagania, wikxiwosci, produkcja i
zgodnad¢ (W okresie przéciowym mana stosowa PN-B-
06250:1998 Beton zwykty).

2.  PN-EN 13242:2004 Kruszywa do nieamanych i zwizanych hydraulicznie
materiatow stosowanych
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (Rtesie
przegciowym mazna stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw
Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme d
nawierzchni drogowych. Piasek).

3. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 20803 - Beton — G&¢ 1.
Wymagania, wiéciwosci, produkcja i zgodni.
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009 Przepust
Kod CPV 45232452-5

1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacichteécznej (SST) $ wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem przepustow przy odbudowie ieeaghni
asfaltowej, utwardzonej nawierzchni tupkowej, k®pudrogi oraz poboczy i odwodnienia
ul. Skrzyczéskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem przepustow rurowych.

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stacy do
przeprowadzenia wody matych ciekdw wodnych pod pasy zjazdow.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaowykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.

1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzynicg nasyp
zjazdu.

1.4.4. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepusttypowych prefabrykowanych rur
betonowych oleitych niniejsa SST, g:
— prefabrykaty rurowe,

— kruszywo do betonu,

— cement,

- woda,

— mieszanka pod tayfundamentow,

- drewno na deskowanie,
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— materialy izolacyjne,
- zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny byzgodne z dokumentacprojektows i SST. Odchyiki
wymiarow prefabrykatéw powinny odpowiadBN-B-02356 [1].

Powierzchnie elementow powinny bgtadkie, bez gknig¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktoryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.
Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywsic na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podiazu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementonstkukciji przepustow powinny spetaia
wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa naley sktadowg& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego fraktjaPodiaze sktadowiska powinno kyrowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementowstkiokcji przepustow powinien spehdia
wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowdé cement portlandzki zwykly (bez dodatkéw) klasyxdp betonu klasy B-30 i klasy
32,5 do betonu klasy B-25.

Cement nalgy przechowywa zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda
Woda powinna b§ ,odmiany 1" zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [9Bez bada
laboratoryjnych mgna stosowawodocigowg wock pitng.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego
Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna speitvigmagania PN-B-06712 [5]

2.8. Drewno
Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywanionosvychscianek czotowych przepustow
powinno spetni@wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].

2.9. Materiaty izolacyjne
Do wykonania izolacji przepustowécianek czotowych mina stosowa
— emulsg kationows, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
— lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
- pap; asfaltowg wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apaty technicznej,
— wszelkie inne materiaty izolacyjne sprawdzonesvwdadczalnie i posiadage aprobat
techniczn - za zgod ZRU.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgrki nie nkszej nz M 12 i spetnié wymagania PN-B-
14501 [6].
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Spret do wykonania przepustow
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powiniekazg Si
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:
— koparek,
— betoniarek,
- dozownikéw wagowych do cementu,
— sprztu do zagszczania: ubijakigczne | mechaniczne, zggyczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowizany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwaodnienia,
— czasowego przerenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewna ktérym bdzie
wykonywany przepust,
— wytyczenia osi przepustu i krgazi wykopu,
— innych robot podanych w dokumentacji projektow8ST.

5.3. Wykop

Sposob wykonywania rob6t ziemnych pod fundaméaignek czotowych i taswfundamentowy
powinien by dostosowany do wiellkkai przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i
rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa: w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana byto przysfpi¢ do
wykonywania przepustu.

5.4. Lawa fundamentowa pod przepust
tawa fundamentowa powinnadwykonana zgodnie z dokumentaprojektows i SST.

5.5. Ukfadanie prefabrykatow rurowych

Uktadanie rur betonowych lukelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur naig
wypetnic zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczelaimateriatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przez
Inzyniera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowaniescianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokra@lery wykona wg PN-B-
06251 [3].

Betonowanie naley wykonywa wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnacbgie mniejsza
niz B-30.
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Powierzchnie elementow betonowych, ktére po zasypamajdy sic pod ziema, nalezy zagruntowa
przez:

— dwukrotne smarowanie betonu emallsationowg w przypadku powierzchni wilgotnych,

— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku povalenz suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rgleuktad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubd z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotni@ zasypki w czasie
zag:szczania powinna odpowiatlilgotnasci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metbavg
PN-B-04481 [2] z tolerangj -20%, +10%.

Wskaznik zag:szczenia poszczegoélnych warstw powiniert agodny z dokumentagjprojektows

i SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow naly wykona& zgodnie z dokumentagjprojektowg i SST.
Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.

W zaleznosci od materiatu gfiytego do umocnienia, wykonanie robét powinné bgodne z SST
D-06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowowdiekow”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci wykonywanych robot
Kontrole jakasci robot naley wykona zgodnie z OST pkt 6, oraz SST.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowg, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

71



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-02356

2. PN-B-04481

3. PN-B-06251

4. PN-B-06253

5. PN-B-06712

6. PN-B-14501

7. PN-B-19701

8. PN-B-24622

9. PN-B-32250
10. PN-C-96177
11. PN-D-95017
12. PN-D-96000
13. PN-S-96012
14. BN-88/6731-08
15. BN-79/6751-01
16. BN-88/6751-03
17. BN-68/6753-04
18. BN-74/9191-01

Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiarowa elementéw budowlanych z betonu

Grunty budowlane. Badania pralggkintu

Roboty betonowegelbetowe. Wymagania
techniczne

Konstrukcje betonowe. Warunkkayania i
ochrony wsrodowisku agresywnych waéd
gruntowych

Kruszywo mineralne do betonu

Zaprawy budowlane zwykite

Cement. Cement powszechnegtkuw. Skitad,
wymagania i ocena zgokt

Roztwoér asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniactnosewany na
goraco

Surowiec drzewny. Drewno tartadgtaste

Tarcica iglasta ogélnego przezeaia

Drogi samochodowe. Podbudowegszione
poditaze z gruntu stabilizowanego cementem.

Cement. Transport i przechoarye

Materiaty do izolacji przeciigotnosciowej. Papa
asfaltowa na tanie aluminiowej

Papa asfaltowa na weloniedkigh szklanych

Asfaltowe emulsje kationowezimacji
przeciwwilgotngciowych

Urgddzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur
betonowych #elbetowych. Wymagania i badania
przy odbiorze
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010 Bariery ochronne stalowe

Kod CPV 45233280-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacichteécznej (SST) $ wymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwzanych z osadzeniem barier ochronnych w ramach cmioy
nawierzchni asfaltowej, utwardzonej nawierzchni kibywej, korpusu drogi oraz poboczy
i odwodnienia ul. Skrzyczskiej w Szczyrku w km 0+038 — 0+417.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdot zwanych
z wykonywaniem barier ochronnych, stalowych z promes z profilowanej tédmy stalowej typu A

i B na stupkach stalowych, realizowanych na odathkdrdég, z wydczeniem barier na obiektach
mostowych.

1.4. Okrélenia podstawowe
Dla celdéw niniejszej SST przyjmujecanastpujace okrélenia podstawowe:

1.4.1Bariera ochronna - ugdzenie bezpiecastwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego
zapobieenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzigs$t niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu
poza koror drogi, przejechaniu pojazdu na jezgprzeznaczandla przeciwnego kierunku ruchu lub
niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z ktliei lub przeszkodami statymi znajdaymi sk

w poblizu jezdni.

1.4.2 Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, kfmwdstawowym elementem jest prowadnica
wykonana z profilowanej fany stalowej (zat. 11.1).

1.4.3Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczong prawedzi jezdni lub korony drogi,
przeciwdziatajca niebezpiecznym nagpistwom zjechania z drogi lub je ograniczay (zat. 11.1 |
11.2).

1.4.4 Bariera dziejca - bariera ochronna umieszczona na pasieadyial drogi dwujezdniowej lub
bocznym pasie dzigtym, przeciwdziatajca przejechaniu pojazdu na dgygzdne (zat. 11.1).

1.4.5Bariera ostonowa - bariera ochronna umieszczordayijezdng a obiektami lub przeszkodami
statymi znajdujcymi si w poblizu jezdni.

1.4.6 Bariera wysignikowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowameat jdo stupkow za
posrednictwem wysignikow zapewniajcych ods¢p miedzy stupkiem a prowadnicco najmniej 250
mm (zat. 11.1i11.2 c).

1.4.7 Bariera przekladkowa - bariera, w ktérej prowadnizamocowana jest do stupkéw za

paosrednictwem przektadek zapewni@ych odsip micdzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do
180 mm (zat. 11.2 b).

1.4.8 Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktorej promiea zamocowana jest bezpednio do
stupkow (zat. 11.2 a).

1.4.9 Prowadnica bariery - podstawowy element barierkamany z profilowanej tany stalowej,
majcy za zadanie unitiwienie ptynnego wzdhanego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji,
w czasie ktorego prowadnica powinna odksztagiastopniowo i w sposéb plastyczny.
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Odr&nia st dwa typy profilowanej tany stalowej: typ A i typ B, rénigce s¢ ksztalttem przettocze
(zat. 11.4).

1.4.10.Przektadka - element bariery, wykonany zwykle zyruokragtej, prostotnej) lub
ksztattownika stalowego (np. z ceownika, dwuteowhilo szerokéci od 100 do 140 mm,
umieszczony pomdzy prowadnig a stupkiem, ktérego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych wigciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powoglych, ze
prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztatcdmiaprzemieszczania stupkow nie jest odginana do
dotu, lecz unoszona ku gorze.

1.4.11Wysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiedwygictej blachy stalowej lub z
ksztattownika stalowego, umieszczony pedaly prowadnig a stupkiem, ktdrego zadaniem jest
utrzymanie prowadnicy w okinej odlegtdci od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewni
duzg podatné¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji ord@s¢ tagodnie obciza stupki sitami
od nadjedzajacego pojazdu.

1.4.12.Typy barier zalene od poprzecznego odksztatcenia bariery w czagigik
— typ| : bariera podatna, z odksztatceniem ddeipoym od 1,8 do 2,0 m,
- typ Il : bariera o ograniczonej podatnpo(wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
— typ lll : bariera niepodatna (sztywna), z odkksaiem réwnym lub bliskim zeru.

1.4.13. Pozostate okétenia podstawowe aszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puadaw SST
OST pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania barier ochronnych stayach

Dopuszcza gido stosowania tylko takie konstrukcje drogowychdyaochronnych, na ktére wydano
aprobag techniczn.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowykesone g poprzez typ bariery podany w
dokumentaciji projektowej, naw#ujacy do ustalé producenta barier. Do elementow tych nale
— prowadnica,

— stupki,

— pas profilowy,

— wysiegniki,

— przektadki, wspornikisruby, podktadkiswiatta odblaskowe,

— faczniki ukane,

— obejmy stupka, itp.

Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowyiciga wystapi¢ materiaty do wykonania
elementow betonowych jak fundamenty, kotwy wragtzdeskowaniem.

2.3. Elementy do wykonania barier ochronnych stgitdw
2.3.1.Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej §eny stalowej powinien byokreslony w dokumentacji projektowej,
przy czym:

— typ A powinien odpowiadaustaleniom producenta barier,

— typ B powinien odpowiadaPN-H-93461-15 [18]
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Wymiary oraz odchyiki od wymiaréw prowadnicy typu B podano w zajczniku 11.4.

Otwory w prowadnicy i zakczenia odcinkéw montawych prowadnicy powinny by zgodne
z ofery producenta.

Powierzchnia prowadnicy powinna dgtadka i wolna od widocznych wad, bez ubytkow padivt
antykorozyjnej.

Prowadnice magby¢ dostarczane luzem lub wagkach.

2.3.2.Shupki

Stupki bariery powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Stupki wykonuje si zwykle z ksztattownikow stalowych o przekroju pogpcznym: dwuteowym,
ceowym, zetowym lub sigma. Wysakosrodnika ksztattownika wynosi zwykle od 100 do 146hm
Wymiary najczsciej stosowanych stupkow stalowych przedstawiorzatyczniku 11.8.

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-H-93010 [12]. Powierzchnia ksztatida
walcowanego powinna bycharakterystyczna dla procesu walcowania i wolhavad, jak widoczne
tuski, pekniecia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalpeisungte wady przez szlifowanie lub
diutowanie z tymze obrobiona powierzchnia powinna hi&godne wygjcia i zaokgglone brzegi,
a grubd¢ ksztattownika nie mige zmniejszy sie poza dopuszczajndolng odchytke wymiarowy dla
ksztattownika.

Ksztaltowniki powinny by obcikte prostopadle do osi wzdinej ksztattownika. Powierzchnia
koncéw ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwie peknie¢ i sladow jamy
skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz néigilasnaéci mechaniczne wedtug PN-H-
84020 [11] - tablica 1 lub innej uzgodnionej stalormy.

Tablica 1. Podstawowe whasiod ksztattownikéw, wedtug PN-H-84020 [11]

Stal Granica plastyczriui, Wytrzymata¢ na rozcaganie
minimum dla stupkéw, MPa dla stupkéw, MPa

St3W 195 od 340 do 490

St4W 225 od 400 do 550

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w gzkach.
2.3.3.Inne elementy bariery

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje stosowanisapprofilowego, to powinien on odpowig&da
PN-H-93461-28 [20] w zakresie wymiaroOw, masy, Witk statycznych i odchytek wymiarow
przekroju poprzecznego.

Inne elementy bariery, jak wygniki, taczniki ukasne, obejmy stupka, wsporniki, podktadki,
przektadki (zat. 11.9)sruby, swiatta odblaskowe itp. powinny odpowiadavymaganiom do-
kumentacji projektowej i by zgodne z ofest producenta barier w zakresie wymiarow, odchytek
wymiarow, rozmieszczenia otworow, rodzaju materiatu. zabezpieczenia antykorozyjnego itp.
Wszystkie ocynkowane elementy gcgniki przewidziane do mocowania ¢dzy sola elementow
bariery powinny b¥ czyste, gtadkie, bezkni¢¢, naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbow.
Dostawa wgkszych wymiarowo elementéw bariery #@oby dokonana luzem lub w wikach.
Sruby, podktadki i drobniejsze elementtnikowe mog byé dostarczone w pudetkach tekturowych,
pojemnikach blaszanych lub paletach, w zadéci od wielkdsci

i masy wyrobow.

Elementy bariery powinny ldyprzechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalenariatow
dziatapcych korodujco i w warunkach zabezpiecgeych przed uszkodzeniem.

2.3.4.Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery pkoedzja

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéveripaustala producent w taki sposob, aby
zapewné trwatas¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat wrunkach normalnych, do co
najmniej 3 do 5 lat wrodowisku o zwgkszonej korozyjnéci. W przypadku braku wystarcaajych
danych minimalna gruldé powtoki cynkowej powinna wyno&i60 pm.
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2.4. Materiaty do wykonania elementéw betonowych
2.4.1.Fundamenty i kotwy wykonane na miejscu budowy

2.4.1.1.Deskowanie

Materialy i sposob wykonania deskowania powinny¢ lggodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub oké&one przez Wykonawgi przedstawione do akceptacji ZRU. Deskowanie
moze by wykonane z drewna, z @xiowym uwyciem materiatbw drewnopochodnych Ilub
metalowych, wzgldnie z gotowych elementéw o miwvosci wielokrotnego uycia i wykonania
powtarzalnych uktadow konstrukcji jako deskowanregegtawneslizgowe lub przesuwne, zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 [3].
Deskowanie naley wykona z materiatow odpowiadggych nastpujacym normom:
— drewno iglaste tartaczne i tarcica iglasta do rafiésielskich wg PN-D-95017 [8] , PN-B-06251
[3], PN-D-96000 [9] oraz do drobnych elementéw kdiky, klocki itp. wg PN-D-96002 [10],
— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [27],
— $ruby, wkrty do drewna i podkifadki dérub wg PN-M-82101 [22], PN-M-82121 [23], PN-M-
82503 [24], PN-M-82505 [25] i PN-M-82010 [21],
— formy z blachy stalowej wg BN-73/9081-02 [31],
— piyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [30],
— sklejka wodoodporna zgodna z wymaganiami gkreymi przez Wykonawgi zaakceptowanymi
przez ZRU.
Dopuszcza giwykonanie deskowaz innych materiatow, pod warunkiem akceptacji ZRU.

2.4.1.2 Beton i jego sktadniki

Wiasciwosci betonu do wykonania betonowych fundamentéw Ilwdiew powinny by zgodne
z dokumentag] projektows z tym, ze klasa betonu nie powinna dyizsza ni klasa B 15,
nasgkliwos¢ powinna by nie wicksza ni 5%, stopié@ wodoszczelnsti - co najmniej W 2, a stopie
mrozoodpornéci - co najmniej F 50, zgodnie z wymaganiami PNo@250 [2].

Cement stosowany do betonu powinien¢ lpgementem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5”
I powinien spetni@wymagania PN-B-19701 [5].

Kruszywo do betonu (piasek, gryayir, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowankgeszywo
tamane) powinny spetniavymagania PN-B-06712 [4].

Woda powinna by odmiany ,1” i spetnia wymagania PN-B-32250 [7]. Bez badkboratoryjnych
mozna stosowawodke pitna.

Domieszki chemiczne do betonu powinny¢bgtosowane, i przewidug to dokumentacja
projektowa, SST lub wskazania ZRU, przy czym w penku braku danych dotygzych rodzaju
domieszek, ich dobdr powinien bylokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [2]. ®szKi
powinny spetnia wymagania PN-B-23010 [6].

Prety zbrojenia mog by¢ stosowane, f# przewiduje je dokumentacja projektowa lub SSTety
zbrojenia powinny odpowiada PN-B-06251 [3]. Stal dostarczona na budowowinna by
zaopatrzona w Zwiadczenie (atest) stwierdzag jej gatunek. Whkiwosci mechaniczne stali
uzywanej do zbrojenia betonu powinny odpowiaé&N-B-03264 [1].

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje zéni¢ betonu rozproszonymi wioknami
(drucikami) stalowymi, wiéknami z tworzyw sztucziydub innymi elementami, to materiat taki
powinien posiadaaprobat techniczg.

2.4.2 .Elementy prefabrykowane z betonu

Ksztalt i wymiary przekroju poprzecznego betonowgtdmentéw prefabrykowanych (fundamentow,
kotew) powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

Powierzchnie elementow powinnydblgez rys, pknie¢ i ubytkow betonu. Krawdzie elementow
powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementow nie powinny przekraéza
wartasci podanych w BN-80/6775-03.01 [29].
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2.5. Sktadowanie materiatow

Elementy dhiasze barier magby¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej pzegsima
podtazu wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy masgolnych typow naky uktada
oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkfadkmenty montaowe i pohczeniowe ména
skltadow& w pojemnikach handlowych producenta.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami. Zaleca,si
aby drobne frakcje kruszywa byty chronione za pagmandek lub zadasaePodtae sktadowiska
musi by rowne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nieulip do zanieczyszczenia kruszywa w
trakcie sktadowania.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z ustaleniami BN-88/6731-08 [28].

Inne materiaty naley przechowywd& w sposob zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania barier

Wykonawca przyspujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinig/kaza si¢
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— zestawu sprgu specjalistycznego do moutabarier,

— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

— wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

— koparek kotowych,

— urzadzen whijajacych lub wibromiotéw do pogegania stupkow w grunt,
— betoniarki przewgnej,

— wibratoréw do betonu,

— przewanego zbiornika na wagd

- fadowarki, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport elementow barier stalowych

Transport elementow barier oe odbyw& sic dowolnym s$rodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barier nie powinny wystatvpoza gabaryérodka transportu. Elementy dkre (np.
profilowarg taéme stalows, pasy profilowe) naley przewozé w opakowaniach producenta. Elementy
montaowe | pokczeniowe zalecagprzewoz¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji bameozna dokonywé za pomog zurawi lub
recznie. Przy zatadunku i wytadunku, nalezabezpieczy elementy konstrukcji przed pomieszaniem.
Elementy barier naly przewozé w warunkach zabezpieczaych wyroby przed korozj i
uszkodzeniami mechanicznymi.

4.3. Transport materiatow do wykonania elementétot@vych

Kruszywo do betonu nmma przewozi dowolnym srodkiem transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem Zmnnmaterialami. Podczas
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transportu kruszywa powinny byzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebpezed
rozpyleniem.

Elementy prefabrykowane fundamentow rdy¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi
w liczbie sztuk nie przekracz@me] dopuszczalnego olggenia zastosowaneg@odka transportu.
Rozmieszczenie elementow éradku transportu powinno Bysymetryczne. Elementy naleuktada
na podktadach drewnianych.

Drewno i elementy deskowania naje przewozé w warunkach chrogcych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkaelhezpieczagych przed korozj
i uszkodzeniami mechanicznymi.

Cement nalgy przewoz¢ zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [28].

Mieszank betonows nalery przewozé zgodnie z postanowieniami PN-B-06251 [3].

Stal zbrojeniow mazna przewozi dowolnym sérodkiem transportu, luzem Ilub w azkach,
w warunkach chrogcych p przed pomieszaniem i przed korpzj

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wiaiwych robo6t nalgy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub
wskaza ZRU:

— wytyczy¢ tras; bariery,

— ustalt lokalizacg stupkéw (zat. 11.6),

— okresli¢ wysoka¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),

— okresli¢ miejsca odcinkdéw poagtkowych i kaacowych bariery,

— ustal¢ ew. miejsca przerw, przgji przejazdow w barierze, itp.

5.3. Osadzenie stupkow
5.3.1.Stupki osadzane w otworach uprzednio wykonanychuwngie

5.3.1.1. Wykonanie dotow pod stupki

J&li dokumentacja projektowa, SST lub ZRU nie ustadiczej, to doty (otwory) pod stupki powinny

mie¢ wymiary:

- przy wykonywaniu otworéw wiertnic- srednica otworu powinna Bywicksza o okoto 20 cm od
najwigkszego wymiaru poprzecznego stupka, gbgkas¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w zafesci
od typu bariery,

— przy rcznym wykonaniu dotu pod fundament betonowy - wymiarzekroju poprzecznego mgog
wynosi 30 x 30 cm, a gbokas¢ otworu co najmniej 0,75 m przy wypetnianiu betonetworu
gruntowego lub wymiary powinny By ustalone indywidualnie w przypadku stosowania
prefabrykowanego fundamentu betonowego.

5.3.1.2. Osadzenia stupkow w otworach wypetnionyaintem

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub ZRU nie ustadiczej, to osadzenie stupkéw w wykonanych

uprzednio otworach (dotach) powinno uwgtiac:

— zachowanie prawidtowego pdienia i petnej rownolegkei stupkow, najlepiej przy zastosowaniu
odpowiednich szablondw,

— wzmochienie dna otworu warsdwtucznia (ewzwiru) o grubgdci warstwy min. 5 cm,

- wypetnienie otworu piaskiem stabilizowanym cementemh40 do 50 kg cementu na £ prasku)
lub zagszczonym gruntem rodzimym, przy czym wahki&k zagszczenia nie powinien by
mniejszy nk 0,95 wedtug normalnej metody Proctora.
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5.3.1.3. Osadzenie stupkow w fundamencie betonowym

J&li dokumentacja projektowa, SST lub ZRU nie usitadiczej, to osadzenie stupkdéw w otworze, w

gruncie wypetnionym betonem lub w prefabrykowanymdamencie betonowym powinno

uwzgkdniac:

— ew. wykonanie zbrojenia, zgodnego z dokumentaopjektows, a w przypadku braku wskaza
zgodnego z zaleceniem producenta barier,

— wypetnienie otworu mieszagkbetonow klasy B15, odpowiadaga wymaganiom PN-B-06250
[2]. Do czasu stwardnienia betonu stupek zaleeapsdeprzé. Zaleca si wykonywa& monta
bariery na stupkach co najmniej po 7 dniach odwistaia stupka w betonie.

5.3.2.Stupki wbijane lub wwibrowywane bezfednio w grunt

J&li dokumentacja projektowa, SST lub ZRU na wniog¥&)konawcy ustali bezgoednie wbijanie

lub wwibrowywanie stupkéw w grunt, to Wykonawca @ustawi do akceptacji ZRU:

— sposob wykonania, zapewnjay zachowanie osi stupka w pionie i nie powagdyjodksztatcé lub
uszkodzé stupka,

— rodzaj sprztu, wraz z jego charakterystyktechniczi, dotyczcy urzdzer wbijajacych (np.
miotow, bab, kafarow)ecznych lub mechanicznych wzgdhie wibromiotéw pogizajacych stupki
w gruncie poprzez wibragj dziatanie udarowe.

5.3.3.Tolerancje osadzenia stupkéw

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlégtoicdzy stupkami, wynikajca z wymiarow
wydtuzonych otworéw w prowadnicy, stacych do zamocowania stupkow, wynasil mm.
Dopuszczalna tnica wysokdci stupkow, decyduca czy prowadnicadolzie zamocowana
réwnolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczoszté&tem i wymiarami otworéw w stupkach do
mocowania wysignikow lub przektadek i wynosi 6 mm.

5.4. Monta bariery

Sposob montau bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi deepkaxcji ZRU.

Bariera powinna by montowana zgodnie z instrukcjmontaowa lub zgodnie z zasadami

konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek #dimdonych wielkascia otworéw

w elementach bariery, powinien doprowa&ddo zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnicrieay

w planie i profilu.

Przy montau bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakidWwiek otworéw lub cgc,

naruszajcych powtok cynkowg poszczegolnych elementéw bariery.

Przy montau prowadnicy typu B naky taczy¢ sgsiednie odcinki témy profilowej, nakladajc

nastpny odcinek na wyttoczenie odcinka poprzednieg@dnie z kierunkiem ruchu pojazdéw, tak

aby kaice odcinkéw temy przylegaty ptasko do siebie i pojazd przesussjske po barierze, nie
zaczepiat o krawdzie zhczy. Ssiednie odcinki tamy s taczone ze sapzwykle przy wyciu srub
noskowych specjalnych, zwykle po s&@a kade pojczenie.

Montaz wysiegnikéw i przektadek ze stupkami i prowadsipowinien by wykonanyscisle wedtug

zalecé producenta bariery z zastosowaniem przewidziangohtego celu elementéw (obejm,

wspornikéw itp.) oraz wikxiwych srub i podktadek.

Przy montau barier nalgy zwrac& uwag: na poprawne wykonanie, zgodne z dokumeatacj

projektow i wytycznymi producenta barier:

— odcinkéw pocatkowych i kaicowych bariery, o wkxiwej dlugagci odcinka (np. 4 m, 8 m,
12 m, 16 m), z zastosowaniemcznikdw ukdnych w miejscach niezbnych przy paczeniu
poziomego odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonymodchyleniem odcinka w planie w
miejscach przewidzianych dla barier skrajnych, zmwalr kotwyg betonow w przypadkach
przewidzianych w dokumentacji projektowej,

— odcinkéw barier ostonowych o wiewej dlugaci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu lub
przeszkody, b) przed i za obiektem, c) dnego pocgtkowego, d) ukénego kdcowego, e)
wzmocnionego,
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— odcinkéw przejciowych pomedzy r&nymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dajach
do mostu z zastosowaniem wdavej diugcci odcinka ukénego w planie, jak rowniepolgczenia
z barierami betonowymi petnymi i ew. gozami betonowymi,

— przerw, przej¢ i przejazdow w barierze w celu np. $loa do kolumn alarmowych lub innych
urzadzen, przegcia pieszych z pobocza drogi za bariertym na chodnik mostu, na skéowaniu
z drogami, przégia przez pas dzigly, przejazdu poprzecznego przez pas gayel

— dodatkowych urgdzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostonypgiow bariery, itp. (np.
wg zat. 11.5).

Na barierze powinny l@yumieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,

b) biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtasci pomiedzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinnylagodne z ustaleniami

WSDBO [32].

Elementy odblaskowe nalg umocowa do bariery w sposob trwaty, zgodny z wytycznymi

producenta barier.

5.5. Roboty betonowe

Elementy betonowe fundamentow i kotew powinny¢ bywykonane zgodnie z dokumentac)

projektowg lub SST oraz powinny odpowiagdl&rymaganiom:

— PN-B-06250 [2] w zakresie wytrzymadln, nasjkliwosci i odporndgci na dziatanie mrozu,

— PN-B-06251 [3] i PN-B-06250 [2] w zakresie sktadwetdnu, mieszania, zesgczania,
dojrzewania, pieignacji i transportu,

— punktu 2 niniejszej specyfikacji w zakresie postaiea dotyczcych betonu i jego sktadnikow.

Deskowanie powinno odpowiagla wymaganiom PN-B-06251 [3], zapewnj@j sztywngé

i niezmienndé¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Przed wypetnieniem mieszardetonow,

deskowanie powinno IBysprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z miekzdetonowe;.

Termin rozbiorki deskowania powinien bygodny z wymaganiami PN-B-06251 [3].

Skfad mieszanki betonowej powinien, przy najmnigjsitosci wody, zapewrd szczelne utgenie

mieszanki w wyniku zagpzczenia przez wibrowanie. Waitostosunku wodno-cementowego W/C

nie powinna b¥ wigksza nk 0,5. Konsystencja mieszanki nie powinng madsza od plastycznej.

Mieszank betonow zaleca si uktada& warstwami o grub&i do 40 cm bezpwednio z pojemnika,

rurociggu pompy lub za poednictwem rynny i zaggzcz& wibratorami wgébnymi.

Po zakaczeniu betonowania, przy temperaturze otoczeniaswej od +8C, naley prowadzé

pieleggnacg wilgotnasciowa co najmniej przez 7 dni. Woda do polewania betpowinna spetnia

wymagania PN-B-32250 [7]. W czasie dojrzewania hetelementy powinny k#ychronione przed

uderzeniami i drganiami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przedstadiRU:

— atest na konstrukgjdrogowej bariery ochronnej akceptowany przez stirapcego drog, wedtug
wymagania punktu 2.2,

— zawiadczenia o jak&i (atesty) na materiaty, do ktérych wydania praeha § zobowgzani przez
wiasciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe ¢py zbrojeniowe, cement.

Do materiatow, ktorych badania powinien przeprowadlyykonawca nakeg materiaty do wykonania

fundamentoéw betonowych i ew. kotew ,na mokro”. Uleziiajgc nieskomplikowany charakter robot

betonowych, na wniosek Wykonawcy, ZRU re@wolnt go z potrzeby wykonania bada

materiatéw dla tych robot.

80



6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budow z&wiadczeniem o jaki (atestem) producenta
powinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonmaydw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikow powinna lbyzgodna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach budzych wgtpliwosci mozna zlect uprawnionej jednostce zbadanie $diavosci
dostarczonych wyrobdéw i materiatow w zakresie wyasggodanych w punkcie 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobow
dostarczonych przez producenta

Rodzaj . . Ocena wynikow
Lp. badania Liczba bada Opis bada bad
1 | Sprawdzenie|5 do 10 badaz Powierzchrg zbadé Wyniki powinny by¢
powierzchni | wybranych losowo| nie uzbrojonym okiem. [ zgodne z wymagania-

elementow w ka
dej dostarczane;j
partii wyrobow

Do ew. sprawdzenia
gtebokasci wad uzy¢
dostpnych narzdzi

mi punktu 2 i katalo-
giem (informacy)
producenta barier

liczacej do 1000
elementéw

(np. liniatéw z
czujnikiem, suwmiarek,
mikrometrow itp.)

2 | Sprawdzenie
wymiaréw

PrzeprowadZi uniwer-
salnymi przyradami
pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezbadé:

a) zgodnad¢ wykonania bariery ochronnej z dokumensagyrojektowy (lokalizacja, wymiary,
wysoka¢ prowadnicy nad terenem),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgadnpunktem 2 i katalogiem (informagj
producenta barier,

c) prawidtiowa¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktem 5,

d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki, zgodnie z pumkte

e) poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,

f) prawidtowa¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

g) poprawnd¢ wykonania ew. robot betonowych, zgodnie z punkiem

h) poprawndé¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie zteum 5 i w odlegtéciach
ustalonych w WSDBO [32].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowelbetowe i spyzone.
Obliczenia statyczne i projektowanie
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania
techniczne
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad,
wymagania i ocena zgod§m
6. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacj&reslenia
7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
8. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowyriae
iglaste. Wspolne wymagania i badania
9. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaieze
10. PN-D-96002 Tarcicasltiasta ogllnego przeznaczenia
11. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdne
przeznaczenia. Gatunki
12. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
13. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary
14. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane naagor
15. PN-H-93419 Stal. Dwuteowniki rownolegéienne IPE
walcowane na gaco
16. PN-H-93460-03Ksztattowniki stalowe gite na zimno otwarte.

Ceowniki rownoramienne ze staleglowe]
zwyktej jakasci 0 Ry, do 490 MPa

17. PN-H-93460-07Ksztattowniki stalowe gite na zimno otwarte.
Zetowniki ze stali wglowej zwyktej jakdci 0 Ry,
do 490 MPa

18. PN-H-93461-15Ksztattowniki stalowe gite na zimno otwarte,
okreslonego przeznaczenia. Ksztalttownik nagoar
drogowg, typ B

19. PN-H-93461-18Ksztattowniki stalowe gite na zimno otwarte,
okreslonego przeznaczenia. Ceowniki potzangkai
prostolkgtne

20. PN-H-93461-28Ksztaltowniki stalowe gite na zimno otwarte,
okreslonego przeznaczenia. Pas profilowy na
drogowe bariery ochronne

21. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach
drewnianych

22. PN-M-82101 Sruby ze tbem szeiokatnym

23. PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

24. PN-M-82503  Wkity do drewna ze them stkowym
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25. PN-M-82505  Wkity do drewna ze tbem kulistym

26. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ggnione na zimno.
Wymiary

27. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okggtym i kwadratowym

28. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

29. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy

03.01 nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

30. BN-69/7122-11 Piyty pilsniowe z drewna

31. BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcji elementow
budowlanych z betonu kruszywowego. Wymagania
I badania

10.2. Inne dokumenty

32. Wytyczne stosowania drogowych barier ochrehnDDP, maj 1994.
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