Spétka z o0.0.

43-300 Bielsko - Biata, ul. Wszawska 58 /fax 033 8191050-52
NIP 547-10-64-723 e:mail - inwus@poczta.onet.pl

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Temat: Odbudowa poleg@ia na wymianie zniszczonych
ptyt drogowych, odbudowie korpusu drogi,
poboczy ul. Poziomkowej w Szczyrku w km
0+794 — 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200 i
odwodnienia poprzecznego i pogiiego w km
0+630 — 1+200.

Nazwa i adres

Zamawiajcego: Urad Miejski w Szczyrku
ul. Beskidzka 4
43-370 Szczyrk

Obiekt: Ulica Poziomkowa w Szczyrku
Kody CPV: 45233142-6 (Roboty w zakresie naprawygilro
45232410-9 (Roboty w zakresie kanalizaciji
sciekowej)
Autor: mgr irt. Tadeusz Dudziak

Bielsko - Biata, wrzesie 2014 r.



Zakres opracowania:

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (OST)
Il. Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod bu¢low

001 Roboty pomocnicze i rozbiérkowe Kod CPV 4510D-8
002 Roboty ziemne Kod CPV 45111200-0
003 Profilowanie i zagszczanie podiea Kod CPV 45111200-0

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszenapketnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresiegnierii ladowej i wodne;j

004 Podbudowa Kod CPV 45233120-6
005 Nawierzchnia z prefabrykowanych ptyt

wielootworowych (typu IOMB) Kod CPV 45233220-7
006 Scieki z prefabrykowanych elementéw

betonowych Kod CPV 45232452-5
007 Roboty wykaczeniowe Kod CPV 45232452-5
008 Kanalizacja deszczowa Kod CPV 45255600-5
009 Regulacja wlazow kanatowych Kod CPV 45232852



|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedgiecia

Nazwa inwestycji: Odbudowa polegajca na wymianie zniszczonych piyt drogowych,
odbudowie korpusu drogi, poboczy ul. Poziomkowesaczyrku w km
0+794 — 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200 i odwodnig@uigrzecznego
i podtuznego w km 0+630 — 1+200.

Lokalizacja: Ulica Poziomkowa
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK

1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:

URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK

1.2.3. Wykonawca: PO rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Roboty remontowo - drogowe zyziane z napragv drog gminnych w Szczyrku uszkodzonych
w wyniku powodzi.

[.4. Dokumentacja techniczna oKiggca przedmiot zamodwienia i stanged podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych
* Projekt uproszczony odbudowy polegggj na wymianie zniszczonych piyt drogowych,
odbudowie korpusu drogi, poboczy ul. Poziomkowepbrczyrku w km 0+794 — 1+047
oraz w km 1+108 — 1+200 i odwodnienia poprzecznegodiuznego w km 0+630 —
1+200.

e Przedmiary robot



1.4.2. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych

* 0golna specyfikacja techniczna
» szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanst2.

1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nasgpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy cala¢ techniczno -
uzytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu
pojazdow obstugdrych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeéana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10. Rejestr obmiaréw (Kgika obmiaréw) - akceptowany przez ZRU zeszyt
z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegay potwierdzeniu przez hyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwhzanych z ocenjakacsci
materiatow oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pzReg.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgltych do przejmowania i rozkladania obpen

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedoio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniagjca
lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa sdga do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni staca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.



1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodnéé¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robhéddwlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzer chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - ax¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaest pojazddw,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqrania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomelrych trasy w planie i przekroju podfuym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.5.21. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlzshego.

1.5.22. Zaradzapcy realizacy budowy (lrzynier) — naley przez to rozumie osolg prawry lub
fizyczng okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zaradzapcym, wyznaczos
przez zamawiapego, upowzniong do nadzorowania realizacji robo6t i administrowaniaowg w
zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczeg6towa specyfikacja techniczna
ZRU - zarzdzapcy realizacj umowy (Inzynier)

1.6. Ogodlne wymagania dotycz robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami ZRU.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw i kompgSiT.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatfd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ robdt z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokdynprzekazane przez ZRU Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotZRU, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbiglzgodne z dokumentackontraktovg i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkdy uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okreglonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagdjontraktovg lub SST
i wptynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi ZRU do zatwenia uzgodniony
z odpowiednim zargem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu roboét projekt
organizacji ruchu powinien byaktualizowany przez Wykonawoa biegco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe umgzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewnigc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczae keda akceptowane przez ZRU.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6éb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraeieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez ZRU, tablic informacyjnych, ktérychest bedzie zatwierdzona przez dyniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cerg umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mee na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wihlasrsoi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaigrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dosgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oegarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.



1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym

od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bdg miaty aprobai techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiatly, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z#d wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod: na wycie tych materiatébw od wéagiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wiasnixi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaeych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
I urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadundwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
ZRU.

1.6.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegodlnfci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipelsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiiz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wyma@aokreslonych powye) nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.



1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoegzia do daty zak@czenia robét (do wydania potwierdzenia z@aenia przez
ZRU).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoi@imno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublgementy byly w zadowalgjym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aozen lub metod

i w sposoOb cjgly bedzie informowé& ZRU o swoich dziataniach, przedstawtjkopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyege proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prz&zU.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegadta nie oznacza automatyczni® wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposdb ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

.....

materialtbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wdczapc w to zrodila wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowkany dostarczy ZRU wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjerodta.

Wykonawca przedstawi dokumentaegiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatdw

z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonawea kedzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhEgne
w dokumentach umowy.

Eksploatacjardédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na
danym obszarze.



2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przez ZRUSIUZRU zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materiatdbw do innych robat, hite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtariatdbw zostanie
przewartdciowany przez ZRU.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdugsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdyelola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i whasciwos¢é do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z ZRU lub poza terenemotwydw miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spex uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji roboét, keagptowanym przez ZRU; w przypadku braku
ustaléd w takich dokumentach sgftzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU.

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahagRU w terminie przewidzianym
umowy.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwigriaah dopuszczenie sptn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone a@ldt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie rob6dt zgodnie z zasadami gkrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ZRUgrminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych g6 na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych op@n na osie mog bye
dopuszczone przez ZRU, pod warunkiem przywrocetaiauspierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgodnie z umow oraz za jaké&l
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robot, @a zgodné¢ z dokumentagj kontraktowa,
wymaganiami SST projektu organizacji rob6t orazpehiami ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgsSoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami egdreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez ZRU.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymaga tego lgdzie ZRU, poprawione przez Wykonaywta wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadngt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsai robot

Celem kontroli robdt &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigngé¢
zatlazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, weézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aaterialéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, ZRU ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

ZRU bedzie mig€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

ZRU bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhabod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
ZRU natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatdw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem hhaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ety przeprowadzone zgodnie =z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@namez ZRU.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnitub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ZRU.
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6.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe ZRU.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét prze@dza s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidar Wykonawcy ledg stanowé zahczniki
do odbioru robét. Winny iyudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stjace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy d&xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowged
zabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla ZRU i przedstawiane do wdli nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze t.obo
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Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigieéniu ZRU o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez ZRU.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedgziowym lub kaicowym odbiorem odcinkow robot, a tak
w przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxrda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robot zanikagpych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ZRU.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentowierajcych
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone pogmia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze k@mowym robot. Odbioru robét dokonuje ZRU.

8.4. Odbioér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot
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Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegocdrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbiér kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez ZRU zakczenia robdt i przycia dokumentéw, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajgseigo W obecriwi ZRU

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoowykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robot jest protokot odbiorutamwego
robGt sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentdw umowy i ew. uzupetniage lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiaréw,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

geodezyjy inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze,.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonawweyznaczy ponowny termin

odbioru kaxcowego robat.

©NOoOAW

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidhkowy robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaze jednost& obmiarovy
ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatnaci jest wartéc¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej Rdzie uwzgédniad wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,
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— wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— wartaé¢ pracy spreztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vztarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdodw/przejazddw i organizegihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z ZRU i odpowiednimsiytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,

(c)optaty/dziesawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizagghu obejmuije:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacjchu obejmuije:

(a)usuntcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(f@z. U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocnicze i rozbiorkowe
Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjpg/magania dotycgece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami pomocniczymi i rozbiorkowymi wriach odbudowy poleggjej na wymianie
zniszczonych ptyt drogowych, odbudowie korpusu drpgboczy ul. Poziomkowej w Szczyrku w km
0+794 — 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200 i odwodnigr@iprzecznego i podinego w km 0+630 —
1+200.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét z@anych z:

— robotami pomocniczymi (pomiary geodezyjne, ugciei raslinnosci, krzewdw, ziemi urodzajnej,
scinanie pobocza itp)

— roboty rozbiorkowe (nawierzchnie z phuaowych, odwodnienia, skucie betonow)

— rozbiérka przepustu
— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbiorki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyecz robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigmjojektows lub wskazanych przez ZRU.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawijientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ZRU
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w Kktorej zostanie &lamy
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
ZRU.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wtasndgcia Wykonawcy, (destrukt
asfaltowy) powinien on przewié je na miejsce wskazane przez ZRU.

Elementy i materiaty, ktore stagie wlasndgcig Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy
na miejsce sktadowanie (optata za sktadowanie e@¥ przez Wykonawc

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvymzeanych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0
D-02.00.01. Wymagania ogdlne
1. Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t ziemnych, przy
odbudowie polegafej na wymianie zniszczonych piyt drogowych, odbwmigo korpusu drogi,
poboczy ul. Poziomkowej w Szczyrku w km 0+794 —4#0raz w km 1+108 — 1+200 i odwodnienia
poprzecznego i podimego w km 0+630 — 1+200.

1.2.Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robét ujetych w SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia robo6t ziemnych i obejrgu;j
— wykonanie wykopow (D-02.01.01)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robdionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy- nasyp lub ta g&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypo@lpzone poza pasem robot
ziemnych, jednak w obbie pasa robét drogowych.

1.4.5. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robot
drogowych

1.4.6. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budavasypow oraz innych prac zyganych z
trag drogows.

1.4.7. Wskanik zagszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=pd/pds gdzie:

pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, [Mg/m3]

pds - maksymalnaggtai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&w optymalnej, okrédona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88B-0448lraca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [Mg/m3 ]

1.4.8. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U=dso/dio  Qdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm]

dio - sSrednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrdmm]

1.4.9. Wskanik odksztaticenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

|o:E2/E1 gdzie:

E; -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspfptgzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998 ,
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E, -modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmymciazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998.

1.4.10.Pozostate okigenia- s3 zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.4.0g6Ine wymagania dotycace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&kowykonywanych robét oraz za ich zgodéoz
dokumentagj projektows, SST oraz z poleceniami ZRU.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5.

Przed przysipieniem do wykonania rob6t ziemnych ngle zakaczye wszelkie roboty
przygotowawcze.

Wykonawca powinien wykorta kontrolne badania geotechniczne, ktérych zadaniegdzie
potwierdzenie litologicznego obrazu gruntu pdadtooraz sprawdzenie przyych do obliczé
fizykomechanicznych parametréw gruntu.zele wykonawca nie zglosi zastrz® do stanu
istniegcego do momentu rozpagza robot ziemnych to traci prawo do roszczeego tytutu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pader OST pkt 2.

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntow pod wzgtlem wysadzinowiei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wegkem wysadzinowsei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnig Jed- Grupy gruntow
nie
wihasciwosci | nostki| niewysadzinows apliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu ~ rumosz - piasek | mato wysadzinowe
nieglinias pylasty - glina piasz-
ty - zwietrzel czysta zwgzla,
- Zwir ina glina zwkzia,
- pospoika gliniasta glina pylasta
- piasek — rumosz zZwiezta
gruby gliniasty - i, it piaszczys-
- piasek - Zwir ty, it pylasty
$redni gliniasty |bardzo wysadzinowe
- piasek - pospéika - piasek gliniasty
drobny gliniasta - pyth, pyt piasz-
- zuzel czysty
nierozpa - glina piasz-
dowy czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartg¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 >10
3 | Kapilarndg¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyéhyrzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panyel do budowy nasypow mpdyc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyetea nadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem ZRU.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terenow na odktad pmglelo obowszkdéw Wykonawcy, ZRU mize nakaza
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérydsorva nieprzydatdé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotriai.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdélne dotycyce spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w OST pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéazsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun&pycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania dla transportu podano w OST pkt. 4

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu na odklad nalestosowa samochody samowytadowcze. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwghglieniem wymogow bezpiecigtwa, zarOwno w
obrebie pasa rob6t drogowych, jaki poza nignodki transportowe porusza@e sé po drogach poza
pasem drogowym powinny spetdia odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujcych pojazdy, w szczegolém w odniesieniu do gabarytow i obgenia na 8.
Jakiekolwiek skutki prawne, wynikge z niedotrzymania wymienionych poiey warunkéw
obcigzaja Wykonawe.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad walo zatwierdzone nie mme by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gigzone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez ZRU.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt. 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny dy
wicksze nk £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi -3 cm.
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Szerokaé¢ gornej powierzchni korpusu nie ger&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +

10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp wraz z wykonanym schodkowaniempoiginno r@ni¢ si¢ od projektowanego o
wiecej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwrioi na powierzchni
skarp nie powinny przekracza 10 cm przy pomiarze iat3-metrovs, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nierownéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienie robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzer stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w
projekcie przebudowy ugdzen, Wykonawca powinien wykowa urzadzenia, ktére zapewqi
odprowadzenie wod opadowych poza obszar roboét ziemmak, aby zabezpieczygrunty przed
nawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonania robdét, aby
powierzchniom wykopow i nasypow nadav catym okresie trwania robot spadki poprzeczne
I podtwzne zapewniace prawidiowe odwodnienie.

Jeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienie ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek d&datych optat ze strony Zamawigpgo za te
czynndaci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnigych zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnienie z odpowiednimi wkadzami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinnosppowa w kierunku podnoszenia ¢si
niwelety.

W czasie robo6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek poditoy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umlwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowe]
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznpaignien by mniejszy nk 4% w przypadku
gruntow spoistych i nie mniejszy m2% w przypadku gruntdw niespoistych. Ngleuwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejn&i i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykemia innych
robét na spetnienie wymagjadotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmst
robo6t ziemnych.

Zrodia wody, odstomie przy wykonywaniu wykopéw, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnylwykonane zgodnie z dokumentapyojektows i SST.

Szerokdé¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wgej niz + 5
cm. Dokladné¢ wykonania skarp rowow powinnadygodna z okrdong dla skarp wykopow w
odpowiedniej SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakd&ci robot

Kontrola jakaci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogoinymi podavw@®ST
pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaotroli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.
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Szczegolp uwag nalery zwrock na:

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jako wykonania robot ok&ono w pkcie 6
odpowiednich SST.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalit.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. [ Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokwi korpusu ziemnego Pomiarstag, szablonem, tgto dlugaci 3 m i poziomig
lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szerokai dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku,1@® m na tukach p
R =100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpuswraz w miejscach, ktore buggvatpliwosci
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci powierzchni korpusu

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku podtnego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 m ordz

powierzchni korpusu lub dna rowu | w punktach wtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 1000°m
warstwy

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego

Szerokdc¢ korpusu ziemnego nie me r@nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroka¢ dna rowdw nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rz¢cdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oe¢eej niz 10% wartgci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROWNG¢ korony korpusu

Nieréwnasci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.RO6wnai¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae daw& rdéznic, w stosunku do ednych
projektowanych, wikszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] lub wyznaczony adm
przeprowadzonych metggbtyty dynamicznej powinien gy

- Is= 1,0 dla gornej warstwy o grufm 20 cm,

- 1s= 1,0 na gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych.

W przypadku gruntow dla ktérych nie vma okréli¢ wskanika zagszczenia nale okresli¢
wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].
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6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostam odrzucone. Ji materiaty nie spetniare wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie ZRU Wykonawca wymieni je na $gtave, na witasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny bg ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, ZRU m@ uzn& wact za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiélkpotracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarapjest m’ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0godIne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektowy, SST i wymaganiami
ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrre podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatr$gi podano w OST p. 9.
Zakres czynngci objetych cen jednostkovg podano w odpowiednich SST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Okggenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
02480:1986

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998

5. PN- Geotekstylia — Terminologia

1SO10318:1993

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modudlksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeaizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

© N o
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10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

Instrukcja badé& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¥awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Waraza2002.
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D-02.01.01. Wykonanie wykopow
1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SSE{ wymagania dotycze wykonania i odbioru wykopdw przy odbudowie
polegajcej na wymianie zniszczonych ptyt drogowych, odlbwi@o korpusu drogi, poboczy ul.

Poziomkowe] w Szczyrku w km 0+794 — 1+047 oraz w Em108 — 1+200 i odwodnienia

poprzecznego i podimego w km 0+630 — 1+200.

1.2.Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robdt ujetych w SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygrowadzenia robot ziemnych w czasie budowy drogi i
obejmup wykonanie wykopow.

1.4.0kreslenia podstawowe
Podstawowe oki&enia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt. 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w SST DAG2L(okt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczné& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagzeynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oznym stopniu przydatriai

do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w &poaniemaliwiajacy ich wymieszanie.
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Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklademrstw
geotechnicznych, wymaga zgody ZRU.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpoywby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile ZRU dépuczasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3. Wymagania dotycace za@szczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorokiemnych powinno spetiia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa kategoria ruchu KR3-KR6
korpusu

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm | 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyaie spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrfdone w tablicy 1 nie mag by¢ osihgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafepodi¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych wdib wskanika zagszczenia. Méliwe do
zastosowania srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji ZRU.

Dodatkowo nalgy sprawdzé nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nagtawie
pomiaru wtornego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 dla KR3-6.

5.4. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gritbwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynné¢ budowlan. Moze odbyw& sie jedynie sporadyczny ruch
pojazddw, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powey
warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.1.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodrgsci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontraltzegola uwag nalery zwrécié na:

— sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci

— zapewnienie stateczém skarp

— odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigozakaczeniu

— doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie)

— zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.3.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.06k07%.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow rob6t zwizanych z wykonaniem wykopéw jest metr &ienny [n].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne dotycice ptatnasci
Ustalenia ogolne dotygze podstawy ptatr$gi podano w OST pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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003 Profilowanie i zag@szczanie podida

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpms/magania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag:szczaniem podi@a gruntowego
w ramach odbudowy polegagej na wymianie zniszczonych piyt drogowych, odbwigokorpusu
drogi, poboczy ul. Poziomkowe] w Szczyrku w km 0479 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200 i
odwodnienia poprzecznego i pogiiego w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z robotami ziemnymi i z wykonaniem koryta przezmaezo do utgenia konstrukcji nawierzchni
wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych oraz koryta i pafibnia podiaa
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
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Stosowany spkg nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
Nie maze tez powodowa pogorszenia warunkow stateczoicskarpy (nasypu).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpogeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez ZRU. Rozmieszczenikopalilub szpilek powinno unmiwiaé
nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghsich nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywéa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6tatym zakresie. Sposéb wykonania must by
zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycldrych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanizenia poziomu w podfau przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gtbokas¢é zaakceptowan przez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkeujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganyclkedizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania warteci wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.
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Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany

w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangz ZRU.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla drég
0 ruchu mniejszym od cezkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gaggzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praezazenie folii lub

w inny sposob zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia koryta
i wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza.
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalng cz;s?otliwoéc’
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

Szerokeéc koryta 10 razy na 1 km

Réwnda¢ podtwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczne | 10 razy na 1 km

5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla

wysokaciowe

6 planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 m
podtaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$ateania osi w
planie naley wykon& w punktach gtéwnych tukoéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierébwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnasci poprzeczne nahy mierzyt 4-metrovy fata.

Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z toleranc = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zagsszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley badd& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {joavanego podiéa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie dcglgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienjgonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd®5T i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem
i fata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.

32



004 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogolne dotygee wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowy amach odbudowy
polegajcej na wymianie zniszczonych ptyt drogowych, odwigo korpusu drogi, poboczy ul.
Poziomkowej w Szczyrku w km 0+794 — 14047 oraz w Km108 — 1+200 i odwodnienia
poprzecznego i podimego w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dulzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdot zwanych
z wykonywaniem:
- podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechiaie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegoh@amicznie — jedna lub ygdej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.

1.4.3. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenravgca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziareawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwigckszego ziarna kruszywa nie moprzekracza?2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy:

Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosCi Podbudowa wedtug
Zasadnicza
1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10
2 |Zawartg¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m), nie wgcej niz
3 | Zawartd¢ ziaren 35 PN-B-06714-16 [4]
nieforemnych
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wigcej Nz
5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pigcciokrotnym zagszczeniu od 30
metody | lub Il wg PN-B- do 70
04481, %
6 |Scieralndg¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po 35
petnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnag¢ czesciowa po 30
1/5 petnej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasakliwosc, %(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wiecej niz
8 | Mrozoodpornéé, ubytek PN-B-06714-19 [7]
masy po 25 cyklach 5
zamraania, % (m/m), nie
wiecej niz
9 | Zawartd¢ zwigzkow siarki 1 PN-B-06714-28 [9]
w przeliczeniu na S§)
%(m/m), nie wgcej niz
10 | Wskanik nasnoSCi Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni: 80 PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 120
1,00
b) przy zagszczeniu ¢
1,03

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.
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3. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejgce poditae naley doktadnie ocz§cic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwaranfigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w s$pksob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna gruBé po zagszczeniu byla rowna grubad projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposOb zapewniay oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skladacesiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnasci optymalne;,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgeinos¢ mieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
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6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrnizadania kruszyw, przeznaczonych do

wykonania rob6t. Badania powinny nzdanie Inwestora obejmowawtasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgoteé mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bad&

- szeroké¢ podbudowy (na jezdniach bez krgmikdw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- rownas¢ podbudowy (nierowniei nie mog przekraczé& 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentagcprojektow z tolerancj +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r&nice pomedzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztalttowanie osi podbudowy (nie peoby¢ przesunita w stosunku do projektowanej ocagj
niz +5 cm)

- grubas¢ podbudowy (tolerancja 30%)
- nosénos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentuamapraw podtaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
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— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zagsszczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporac metod
bezpdredns.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @@zanie zawartai siarki metod
bromowg.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgalo nawierzchni drogowych.
Piasek.
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegeytku. Sklad, wymagania
I ocena zgodriei.
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.
19. PN-B-30020 Wapno.
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw.
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszstabilizowanych

obcych.

mechanicznie.
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22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.

30.

PN-S-96023

PN-S-96035

BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ieaehnia z tlucznia
kamiennego.

Popioty lotne.

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kemme tamane do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanieuhioddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&gnonawierzchni planografem
I tata.

Drogi samochodowe. Pomiar ¢digipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podettim i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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005 Nawierzchnia z prefabrykowanychzelbetowych
ptyt wielootworowych (typu IOMB)

Kod CPV 45233220-7
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznesT$ $ wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budow nawierzchni z prefabrykowanyckelbetowych ptyt wielootworowych
wielkowymiarowych przy odbudowie polegagj na wymianie zniszczonych ptyt drogowych,
odbudowie korpusu drogi, poboczy ul. Poziomkowepaczyrku w km 0+794 — 1+047 oraz w km
1+108 — 1+200 i odwodnienia poprzecznego i pauigo w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowanggkestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowdnyielbetowych ptyt wielootworowych
(dawniej nazywanych ptytami IOMB) stosowanych jalloogi state.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanazelbetowa piyta wielootworowa — drogowy elemesmibetowy, w postaci
prostokgtnej ptyty z otworami, stegcy do budowy nawierzchni (dawniej element taki weayo ptyt
IOMB).

1.4.2.Nawierzchnia z prefabrykowanyctelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia ztpt
drogowychzelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchudostoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi,
zwykle wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy ukiladania ptyt — gémie dwoch pasow pojedynczych piyt, utinwiajacych
poruszanie gitylko po nich kot samochodéw.

1.4.5.System ptatowy uktadania ptytozenie ptyt na petnej szeroka projektowanej jezdni.

1.4.6. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektows i aprobaj techniczi

Materiatly do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
oraz z aprobattechniczig uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzclznzelbetowych piyt, olgtych niniejsz
SST, g:

39



- prefabrykowaneelbetowe ptyty wielootworowe

- materiat na podsygk do wypetnienia szczelin

- woda

- ew. inne materiaty

2.2.3.Zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe ptyty wielootworowe powinny ndéiewymiary zgodne z ustaleniem
dokumentacji projektowej, np. 100x75x%12,5 cm.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegototyaacych ksztattu i rozwgzan technicznych
ptyt, wowczas Wykonawca proponuje typ ptyty (wg.r¥$, przedstawiafp go do aprobaty kyniera.
Zaakceptowany typ ptyty powinien ndi@probat techniczig uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna kbyréwna bez rakow, gknieé, rys i wytupa. Dopuszczalneasdrobne
wgtebienia i wypukidci o gkbokadsci lub wysokdci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinien si@ét wymagania dla klasy wytrzymaic
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-0628%4 [8].

Krawedzie ptyt powinny by proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalgedsobne odpryski i
wyszczerbienia kragdzi o gkbokadsci i szerokdci do 5 mm oraz diugai do 20 mm w liczbie 2 szt.
na 1 m plyty, przy czym na jednej kreazi powierzchni gornej nie me by wiecej niz 3
wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecg] niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kraszi
powierzchni gornej i dolnej nie powinno przekrac3amm na 1 m diugmi piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny bwolne od gknigé, rys, wgkbien i wypukiosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyriosdiugasci + 3 mm, szerokai + 3 mm,
grubaci £ 3 mm. Nagikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopi# mrozoodporngéci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. @ je uklad& w stosach, powierzchni
jezdrg zwrdcory do goéry, w siedmiu warstwach na paletach, do wgsnkrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcie na podsypk i do wypetniania szczelin
mozna stosowapiasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Sktadowanie materiatu powinno¢sodbywa& na podtau réwnym, utwardzonym i odwodnionym,
przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszemenzmieszaniem z innymi materiatami.
2.2.5.Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kaa czyst wode z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieng i wodochgows.

Nie naley stosowéd wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Bmieciami, rélinnoscia wodn,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:

- zurawie samochodowe lub samojezdne,

- walce ogumione,

- wibratory ptytowe,

- ubijaki,

- zbiorniki na wodg,

- réwniarki, koparki, ew. spycharki,

- Sprzt transportowy.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przez ZRU.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mama przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktada na drewnianych

paletach w liczbie siedmiu sztuk styich t&ma polipropylenows zbrojory dodatkowo w miejscu

styku tamy z ptyg podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobieentwalnemu przetarciu.
Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje przy pomocy lekkichzurawi lub wédzkéw widtowych.

W szczegolnych przypadkach ptyty ama tadowa r¢cznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robét powiniendygodny z dokumentacprojektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- utozenie nawierzchni z piyt,

- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robdt naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkarsh ZRU:

- ustali lokalizacg terenu robot,

- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego wytyczenia robét oraz
ustalenia danych wysokciowych,

- usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeintyg, ogrodze itd.,

- zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do robot.

5.4. Przygotowanie podia

Koryto pod nawierzchgi zaleca s wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem robot
nawierzchniowych. Wczaiejsze wykonanie koryta jest move za zgod ZRU, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu réwniarek, koparek i spycharek.
Grunt odspojony powinien Bywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajjgktowe].

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelki@hieczyszcze naley sprawdz czy
istniejgce rzdne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanychdizych podiga. Zaleca
si¢, aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk projektowane rgdne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia to
Wykonawca powinien spulchhi podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez ZRU, dowigl
dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w do koniecznej
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do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika
zagsszczenia 1,00.

Profilowanie podiga zaleca si wykona& rowniarky. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego
zag:szczania, ktére natg kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00. Koryto po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proiozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez ZRUzeliepodiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podta, przed potéeniem piyt nawierzchniowych, moa utary¢

w zaleznosci od zalecé dokumentacji projektoweyj:

3 cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyrdwnawczej, na gremeewysadzinowym.

Piasek powinien by rozktadany przy #yciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu
osiggnigto gruba@¢ projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania,
ktore naley rozpoczyna od kravedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych
dla walcow warstw piaskows nalery zag:szcza ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora. Wilgo&itiomateriatu podczas zeggczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Utaenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

5.6.1.Sposob ukfadania piyt

Sposob uktadania ptyt powinienbygodny z dokumentagcprojektows, ST lub wskazaniami ZRU.
Sposob uteenia piyt:

System ptatowy, w ktorym piyty uktadacsia catej szerokmi pasa ruchu.

Na tukach o promieniach wkszych (np. >250 m) uklady ptyta sakie same jak na odcinkach
prostych. Krzywizg utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zguznej
tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navaer® mazna utazy¢ w systemie ptatowym na
catym odcinku tuku, uktadag ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych o#aiprostego.
Szerokd¢ petnej nawierzchni na tuku nale dostosowa do jego promienia i diugei pojazdow,
ktore kpda jezdzity po drodze.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z phgelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiej, mae
odbywa sie bezpdrednio zesrodkéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykles z pomog
zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazphit zurawiem mog stuzy¢ zawiesia
czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni z&rodka
transportowego, po ktérej ptyty zsuwanglezpdrednio na miejsce udenia nawierzchni. Ten typ
montau wymaga zaostrzonych wymogow bezpidstera pracy.

Piyty zelbetowe naley ukltad& tak, aby cat swop powierzchm przylegaty do podiza (podsypki).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawhub by zagkbione wzgtdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zakiada zabezpieczenized klawiszowaniem mniejszych
sasiadupcych plyt, to poszczegolne piyty mma hezye ze sog od czota stalowymi gtami o
srednicy okoto 14 mm i dtugei okoto 30 cm wktadanymi do przygotowanych w tyeiucotworow
w ptytach.

Szerokd¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna ldywicksza od 10 mm. W celu zachowania rownej
szerokdci szczelin, ména stosowamiedzydystansowe wkiadki rzyptytowe.
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Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypeltniac gorzez zamulenie piaskiem na peigrubcé piyt.
Zaleca s, aby piasek iyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8%k&jamniejszej od 0,05
mm. Dopuszcza sizastosowanie innego materialu do wypetnienia sagzep. drobnegazwiru,
piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykfrzeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh
warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo ustyah,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow i ugtieiich poza plac budowy,

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie roblimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza& wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu matedalakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklarac} zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcow itp.),

- wykona wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robotedéne
przez Irxyniera,

- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia ZRU do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktdre naley wykona& w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. | Wyszczegdlnienie robot Ggtotliw | Wartasci
0s¢ bada |dopuszczalne
Lokalizacja 1 zgodn& granic Wg pktu 5 i
1 |terenu rob6t z dokumentagjl raz dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
3 Utozenie podsypki _i ew. ulenie Biezaco Wg pktu 5.5
warstwy odgczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bigeco Wg pktu 5.6
5 Wyko’nanie_ robéthena Wg pktu 5.7
wykonczeniowych ciagta

6.4. Badania po zakazeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powispetnid nastpujace wymagania:

- 0$ nawierzchni w planie nie powinna dprzesunjta w stosunku do osi projektowanejgagj niz
+10 cm,

- szeroka&¢ nawierzchni nie powinnagiozni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz £ 10 cm,

- nierdwngci podtwzne nawierzchni, mierzone 4-metrov, nie powinny przekraczdl cm,
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- pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancy
+ 0,5%,
- réznice wysokgciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i-2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagpjojektows, ST i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikarych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- utozenie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i ppa@tzyszcych

Cena wykonania robot olélenych niniejsa SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoregspotrzebne do wykonania robot podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzysge, ktore g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — &% 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodnad¢ (W okresie przépiowym mazna stosowa PN-B-
06250:1998 Beton zwykty).

2. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niegmanych i zwizanych hydraulicznie
materiatdw stosowanych
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (Wfesie
przegciowym mazna stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw
Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalre d
nawierzchni drogowych. Piasek).

3.  PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 20803 - Beton — G&¢ 1:
Wymagania, wigciwosci, produkcja i zgodni.
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006 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

Kod CPV 45232452-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotycgce wykonania

i odbioru robét zwjzanych z wykonaniertiekdw z prefabrykowanych elementéw betonowych przy
odbudowie polegafej na wymianie zniszczonych piyt drogowych, odlwigo korpusu drogi,
poboczy ul. Poziomkowej w Szczyrku w km 0+794 —4#0@raz w km 1+108 — 1+200 i odwodnienia
poprzecznego i podimego w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem:

— $ciekow z elementéw betonowych typu mulda 50 x 3®>xm na tawie betonowej

— $cieki z ceownikow nr 140 na tawie betonowej

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1Sciek przykrawznikowy - element konstrukcji jezdni sicy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikow do pktjevanych odbiornikéw (np. kanalizacji
deszczowe)).

1.4.2 Sciek miedzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni oy do odprowadzenia wéd opadowych
Z nawierzchni, na ktorych zastosowano przeciwnelsgaoprzeczne, np. w rejonie zatok, placow itp.

1.4.3Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdrub chodnikiem skmcy do
odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdhipdaikow oraz przylegtego terenu do
odbiornikéw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4Pozostatle okéenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.6.0g06lne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.
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2.2. Beton na taw

Beton na taw pod krawgznik i $sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. Zeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, poavirto by beton klasy B-15 lub B-10.

2.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].
Kruszywo naley przechowywa& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiuni marek.

2.4. Cement

Cement do betonu powinien byementem portlandzkim, odpowiagiagim wymaganiom PN-B-
19701 [5].

Cement do zaprawy cementowej i ha podsygkmentowo-piaskogvpowinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.5. Woda
Woda powinna b ,odmiany 1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].

2.6. Piasek

Piasek na podsyplkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien aihmted wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.7. Prefabrykowane elementy betonagieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do veykansciekow przykrawznikowych,
migdzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiagaymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].
Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagoh, wytych do wykonaniasciekow,
powinny by zgodne z dokumentacjprojektovs. Moga to by np. prefabrykaty betonowe
o wymiarach i ksztatltach wg ,Katalogu szczegotowgtwych ulic, placow i parkow miejskich -
Karty 2.5, 2.9, 2.13 [12].

Do wykonania prefabrykatow nale stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.
Nashkliwos¢ prefabrykatow nie powinna przekraé¢zo.

ScieralnGgé na tarczy Boehmego nie powinna przekréaca mm.

Wytrzymata¢ betonu naciskanie powinna kiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przig) klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powinnaddyez rys, pkniec¢ i ubytkow betonu, o fakturze zatartej.
Krawedzie elementow powinny kByréwne i proste. Wiktos¢ lub wypukiaé powierzchni elementéw
nie powinna przekracz&8 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow prefabrykatow:

— na dlugéci + 10 mm,

— nawysokéci i szerokéci + 3 mm.
Prefabrykaty betonowe powinny dgktadowane w pozycji wbudowania, na pagtautwardzonym i
dobrze odwodnionym.

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinna sipsowana na ggro i odpowiadé wymaganiom
BN-74/6771-04 [8].
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatéw powinien odbyivsic wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-
88/6731-08 [7].

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyament

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ os scieku zgodnie z dokumentacj
projektows. Dlascieku umieszczonego guzy jezdniami 6 scieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tagv

Wykop pod taw dla scieku naley wykona zgodnie z dokumentagcji PN-B-06050 [1]. Jeeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, tenagiej stosowan tawg podsciek jest tawa
zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy. Wk zag:szczenia dna wykopu pod tavpowinien
wynosk co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1.tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powiydaodna z dokumentacprojektovs.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,zmao stosowa tawy z betonu klasy B-15
i klasy B-10.
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5.5. Wykonanigcieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatéw na tawie powinnocébwykonane na podsypce cementowo-piaskowej
0 grubsci 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumgntpcojektowej. Ustawianie
prefabrykatow powinno dyzgodne z projektowamiwelet dnascieku.

Spoiny elementow prefabrykowanych nie powinny praek& szerokéci 1 cm. Spoiny
prefabrykatow ukfadanych na tawigwirowej naley wypelni zwirem lub piaskiem. Spoiny
prefabrykatow uktadanych na tawie betonowe] malevypelnic zapravs cementowo-piaskoyy
przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ggleczyci¢ i zmy¢ wody. Prefabrykaty
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spbizalanych zapraywpowinny mi€ co 50 m
spoiny wypetnione bitumicznmag zalewows nad szczelipdylatacyjr tawy betonowe.

Jezeli do wykonaniaciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typuyk@wego” wg KPED -
karta 01.03 [13], to patzenie prefabrykatu z jezdmalezy wypetnic bitumiczry mag zalewows. Od
dolnej strony prefabrykatu, wykop najewypeini piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatdbw przeznaczonych
do wykonaniacieku i przedstawiwyniki tych bada ZRU do akceptaciji.

Badania materiatdw stosowanych do wykonad@eku z prefabrykatow powinny obejmotva
wszystkie widciwosci, ktore zostaly okidone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada

W czasie robo6t zwzanych z wykonanierécieku z prefabrykatow natg sprawdza:
- wykop pod taw,
— gotowy tawe,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod taw

Nalezy sprawdzd, czy wymiary wykopu $ zgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie
podiaza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne
z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania fawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
a) linia tawy w planie, ktéra miee st rozni¢ od projektowanego kierunku2 cm na kade 100 m
tawy,
b) niweleta gornej powierzchni tawy, ktora sk rozni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na
kazde 100 m tawy,
c) wymiary i rownd¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m
tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wynodia:
— wysokdaci (grubaci) tawy + 10% wysokéci projektowanej,
— szerokdgci gornej powierzchni fawy 10% szerokéri projektowanej,
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— réwnasci gornej powierzchni tawy 1 cm pragitu pomiedzy powierzchry fawy a przytaong
czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonankgieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj

a) niweletascieku, ktéra mee r&nic¢ sie od niwelety projektowanej @ 1 cm na kade 100 m
wykonanegacieku,

b) rownaé¢ podiwzna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putktaa kade 100 m
diugdsci, ktéra mae wykazywa przewit nie wickszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchry scieku a
tatg czterometrowy,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spamé na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetredo@danej spoiny,

d) gruba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazemask rdzni¢ od grubdci projektowanej at 1
cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanegaieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami fyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,
— wykonana ftawa,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 rtieku z prefabrykowanych elementéw betonowych olgm
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie szalunku,
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— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin bitumicznmag zalewowy,

— zasypanie zewtrznejsciany prefabrykatu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrii
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawieartizdhog,
03/01 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania
10. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhog,

03/04 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawniki
i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne dokumenty
11.Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkomiejskich, Centrum Techniki

Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987.

12. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.
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007 Roboty wykaiczeniowe

Kod CPV 45232452-5

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t zwpzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiowskarp przy odbudowie
polegajcej na wymianie zniszczonych ptyt drogowych, odbwi@o korpusu drogi, poboczy ul.
Poziomkowe] w Szczyrku w km 0+794 — 1+047 oraz w Em108 — 1+200 i odwodnienia
poprzecznego i podimego w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z trwatym
powierzchniowym umochieniem skarp poprzez:

- humusowanie

- wykonanie narzutu kamiennego na dnie rowu

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1 Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadzadgo

1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemi&liona zawieragca co najmniej 2% g&ci organicznych.
1.4.3. Humusowanie - zespot czyniud przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zageej z jej grabieniem
(bronowaniem) i dogszczeniem.

1.4.4 Narzut kamienny- materiat naturalny, ktéry po mamowaniu na budowie stanowi umocnienie
dna rowu lub cieku.

1.4.5 Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rawéciekow obgtymi niniejsz SST a:
- ziemia urodzajna,

- nasiona traw orazdlm motylkowatych,

- narzut kamienn§rednicy 15-30 cm

2.3. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazecych.
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W przypadkach watpliwych ZRU mae zlecé wykonanie bada w celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada naptijgcym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcjailasta  (d < 0,002 mm) 12 - 18%

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45%7
b) zawarté fosforu (P205) > 20 mg/m2

c) zawarté potasu (K20) > 30 mg/m2

d) kwasowét pH=5,5

2.4. Nasiona traw

Wybo6r gatunkéw traw oraz ich mieszanki rngledostosowé& do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca gistosowa mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu, spetnigje
wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998drgz tablic nr 1-3.

Tablica 1. Mieszanki traw dla gleb aiejszych / G, Gp, @ ekspozycja potudniowa.

Gatunek % | kg/h
udziat | a

Kupkoéwka pospolita — Daktyli 10 2

glomerata 50 25

Rajgras wyniosty — Arrhenatherum 10 1

elatius 10 2

Mietlica pospolita — Agrostis 10 2

capillaris 10 5

Kostrzewa czerwona - Festuca

rubra

Koniczyna 4kowa — Triforium

pratense

Esparceta siewna — Onobrichis

sativa

Razem 100 37

Tablica 2. Mieszanki traw dla gleb aviejszych / G, Gp, @ ekspozycja pétnocna.

Gatunek % | kg/h
udziat | a
Kostrzewa akowa — Festuca pratensis| 50 20
Tymotka hkowa — Phleum pratense 10 2
Mietlica  roztogowa —  Agrostis 10 1
stolonifera 10 2
Wiechlina zwyczajna — Poa trivialis 10 2
Koniczyna biato-raowa — Triforium| 10 2
hybridium
Koniczyna pogjta — Triforium medium
Razem 100 29
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Tablica 3. Mieszanki traw dla gleb piaszczystyatzaienie od ekspozycji

Gatunek % kg/h
udziat | a
Kostrzewa czerwona — Festuca rubra 30 10
Mietlica pospolita — Agrostis capillaris 30 3
Wiechlina fkowa odmiana wskolistna - Poa 10 2
pratensis V genina 10 5
Stoktosa bezostna — Bromus inermis 15 2
Koniczyna biata — Triforium regens 5 1
Komonica zwyczajna — Lotus corniculatus
Razem 100 23

2.5. Narzut kamienny

Przewidziano zastosowanie kamienia tamariegdnicy 15-30 cm

Kamien powinien odpowiadanastpujagcym materialom:

- powinien by odporny na dziatanie wody i mrozu

- odznaczé si¢ duzym ciezarem widciwym i o masie bryt tym wikszej, im weksza jest pydkosé
wody w miejscu jego stosowania.

- nie mae ulegé tugujgcemu dziataniu wody, rekniec i rozsypywé Sie

Odbiér kamienia pod wzgtlem ilgciowym i jakagciowym mae nasipi¢ albo w miejscu budowy,
albo w miejscu zatadowania. Dokonuje gb przez obmiar pryzm (pryzma zawiera 65-70% karaie
i 30-35% préni) (w m®), przez waenie (w tonach)

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochnienia techniczno-biologiczng@gavinien wykazé
sie mazliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

- rowniarek,

- ew. walcéw gtadkichyebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o ¢gcznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobimych,

- piyt ubijagcych,

- ew. spretu do podwieszania i podgjania,

- cysterny z waglpod ciénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport nasion traw

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszah je
przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport materiatow z drewna

Paliki i pale mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je
przed uszkodzeniami.
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4.2.3.Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kwami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gornej kraxzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnagiat poza gorpg krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do
25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziema urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxaeni skarpy naley
wykonywa rowki poziome lub poddtem 300 do 450 o ¢gbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,5
do 1,0 m. Uteomg warstwe ziemi urodzajne] nafyy zagrabt (pobronowd) i lekko zagsci¢ przez
ubicie kczne lub mechaniczne.

5.3. Wykonanie narzutu kamiennego

Elementem stosowanym dla umocnienia dna kamiegiednicy od 40 do 60 cm.

Podtaze, na ktorym uktadanects kamienie, powinno hy zagszczone do wskaika Is = 1,0.
Elementy prefabrykowane naleuktada& z zachowaniem spadku podhego i poprzecznego zgodnie
z dokumentagj projektows i SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jak&owykonanych robot i ich zgoddo z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie pamictych miejsc nie powinna lBywicksza ni 2%
powierzchni obsiane] skarpy, a maksymalny wymiajegpnczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 m2. Na zarmietej powierzchni nie magwystpowa wyztobienia erozyjne
ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec.

5 PN-B-11111:1996 Kruszywa mineral_ne: Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych. Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawieanzch
drogowych. Piasek.

Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdknin. Wymagania i badania przy odbiorze.
Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody

3. PN-B-11113:1996

4. PN-B-12074:1998

5. PN-B-12099:1997

bada.
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie.
Cement. Cement powszechneggytiyu. Sktad, wymagania i
7. PN-B-19701:1997 ocena zgodrni.
8. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondinorolniczych.
9. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty meendVymagania i badania.
10. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popidheo
11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeia
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008 Kanalizacja deszczowa

Kod CPV 45255600-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngps/magania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budow kanalizacji deszczowej w ramach odbudowy polgggj na wymianie
zniszczonych ptyt drogowych, odbudowie korpusu drpgboczy ul. Poziomkowej w Szczyrku w km
0+794 — 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200 i odwodnigr@iprzecznego i podinego w km 0+630 —
1+200.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, araiacji i remontach drdg.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Kanalizacja deszczowa - &iekanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekow opadowych.

1.4.2.Kanaty
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmggacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwavdadzanigciekdw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony doggm#nia wpustu deszczowego z siekanalizacji
deszczowe).

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony dceemriasciekbw z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtébwny - kanatl przeznaczony ddemmnia sciekbw z kanatdw oraz kanatow
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamkypio wysokadci wewregtrznej mniejszej ri 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamjtgio wysokdci wewretrznej rownej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowe]j eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaeajima zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na oacimgrostych.

1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczon&gaienia co najmniej
dwéch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studaid@alizacyjna maga dodatkowy przewdd
pionowy umaliwiajacy wytragcenie nadmiaru energiiciekow, sptywajcych z wyej potazonego
kanatu doptywowego do #j potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowaslepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesa btworu
wilazowego, spetniaga funkcje studzienki patzeniowe.
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1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjnekaaale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora pgtzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonagdoehia co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoragcaapochylng i zagkbienie dna umaiwiajace
wytragcenie nadmiaru enerdiciekow sptywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wylotsiciekdéw - element na kau kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wéej zamkngtych przewoddw kanalizacyjnych z rur
zeliwnych, stalowych lubzelbetowych pracagych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptywu
sciekéw pod przeszkadha trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlanysiaci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania ogci sciekow opadowych i zredukowania maksymalnegezsatia przeptywu.

1.4.3.12. Przepompownigiekéw - obiekt budowlany wyposany w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urgzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywéeigkow z poziomu
nizSzego na Wiszy.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - gdzenie do odbiordciekdw opadowych, sptywaggych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczgsézstudzienki lub komory przeznaczona do czyuno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegio pomidzy rzdng dolnej powierzchni
ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdimory, a redng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pgdzeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony
do zefcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywagca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanalowy - elementliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigiek
rewizyjnych lub komoér kanalizacyjnych, umviajacy dostp do uradzea kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelaki, przeznaczony do przeptywu w négiekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmianalizacyjnej pomidzy kinet a $ciamg
komory robocze.

1.4.5. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowkeujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania puder OST pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

2.2.1.Rury PVC-U Kl. Sdczone na wcisk
2.2.2.Rury betonowe VIPRGrednicy 400 mm

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1.Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wegcia kanatow) powinna liywykonana z:
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— kregow betonowych lulielbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],
Komora robocza pomej wegcia kanatdbw powinna gy wykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadefjo wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07
[17] lub alternatywnie z cegty kanalizacyjnej.

2.3.2.Komin witazowy

Komin wtazowy powinien by wykonany z kggow betonowych lutzelbetowych osrednicy 0,80 m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o dstavosciach podanych w
pkt 2.3.1.

2.3.4.Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalg/ wykonywa jako:

— wihazy zeliwne typu c¢zkiego odpowiadace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
korpusie drogi,

— wihazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgje wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane poza
korpusem drogi.

2.3.5.Stopnie ztazowe
Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086 [14].

2.4. Materiaty dla komér przelotowych pohczeniowych i kaskadowych
2.4.1.Komora robocza

Komora robocza z ptytstropows i dnem mae by wykonana jakazelbetowa wraz z domieszkami
uszczelnigjicymi lub z cegtly kanalizacyjnej wg indywidualnejkdonentacji projektowe;.

2.4.2.Komin wtazowy

Komin wilazowy wykonuje si z kregdw betonowych lubzelbetowych o érednicy 0,8 m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.4.3.Wiaz kanatowy
Wedtug pkt 2.3.4.

2.5. Studzienki bezwtazowe $lepe
2.5.1.Komora paodczeniowa

Komore polgczeniowa (Sciany) wykonuje s z betonu hydrotechnicznego odpowiadaepo
wymaganiom BN-62/6738-03, -04, -07 [17] z domiesukauszczelniggcymi lub z cegty
kanalizacyjnej odpowiadggej wymaganiom PN-B-12037 [5].

2.5.2.Ptyta pokrywowa

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST nie ustalazegdo ptyt pokrywows stanowi prefabrykat
wg Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych [23].

2.5.3.Piyta denna
Piyte denry wykonuje s¢ z betonu hydrotechnicznego o wdavosciach podanych w pkt 2.3.1.

2.6. Studzienkisciekowe
2.6.1.Wpusty ulicznezeliwne

Wopusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-
74080-04 [13].

58



2.6.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosowaneg prefabrykowane kgi betonowe cgrednicy 50 cm, wysoki
30 cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22(B[22].

2.6.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Piegcienie zelbetowe prefabrykowane d&rednicy 65 cm powinny ky wykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego st&itOS.

2.6.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny raigrubcé¢ 11 cm i by wykonane z betonu wibrowanego
klasy B 20 zbrojonego stabtOS.

2.6.5.Piyty fundamentowe zbrojone
Piyty fundamentowe zbrojone powinny posiadauba¢ 15 cm i by wykonane z betonu klasy B 15.
2.6.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mize by wykonana z tlucznia lukzwiru. Uzyty materiat na podsygk powinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7];B11111 [3], PN-B-11112 [4].

2.7. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.8. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagg/maganiom PN-B-14501 [7].

2.9. Sktadowanie materiatow
2.9.1.Rury kanatowe

Rury mana skladow& na otwartej przestrzeni, ukladej je w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej.

Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemvéd
opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pieryvswarstwe rur naley utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianyc&zynaiktada& wyroby w pozycji stajcej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagami

Wykonawca jest zobowkany uktada rury wedtug poszczegolnych grup, wiedkdi gatunkéow w
SposOb zapewnigjy stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegolnych stosow lub
pojedynczych rur.

2.9.2.Kreqi

Kregi mozna skladowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkieg®e nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wys@ksktadowania nie powinna przekraéza
1,8 m. Skiadowanie powinno umlwia¢ dostp do poszczegoOlnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kygow.

2.9.3.Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny &ysktadowane z dala od substancji dzidgeh korodugco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowanvanma by utwardzona i
odwodniona.

2.9.4.Wpustyzeliwne
Skrzynki lub ramki wpustow mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastosach o
wysokaci maksimum 1,5 m.
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2.9.5.Kruszywo

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaaiai i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

— zurawi budowlanych samochodowych,

— koparek przedsgbiernych,

— spycharek kotowych lubagiennicowych,

— sprztu do zagszczania gruntu,

— weciggarek mechanicznych,

— beczkowozbw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegzajje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomefituz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtaéitiovystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa maze przewysza sciansrodka transportu o
wiecej niz 1/3 srednicy zewnrtrznej wyrobu.

Pierwsz warstwe rur kielichowych nalgy uktad& na podktadach drewnianych,$zposzczegoéline
warstwy w miejscach stykaniagsivyrobow naley przektadéa materialem wyciotkowym (o grubéci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kegow powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadie d
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporoklinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanieedow o srednicach 1,2 m i 1,4 m nale wykonywa za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rowrenmie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport wikazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnynsrodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ngleuktada na
paletach po 10 szt.4dz\¢ tasma stalowy.
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4.5. Transport wpustowzeliwnych
Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposoéb
zabezpieczony przed przesuwaniempgidczas transportu.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapevakietsrodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanknjezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczggej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposob zabezpiegaaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny hgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenienviale oznaczy je w terenie za
pomoa@ kotkdw osiowych, kotkowswiadkoéw i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §t reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z
rzednymi sprawdzonymi przez sty geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i zedie przekae
ZRU.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanidato- wykopu
(reccznie lub  mechanicznie) powinny &y dostosowane do @dokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gpormechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje; si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewaran i uszczelnienie stykow. Deskowanie
scian naley prowadzé w miar jego gebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien bwywieziony
przez Wykonawg na odktad.

Dno wykopu powinno b rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunofinpeojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomyeszym od rzdnej projektowanej

0 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné twykonane bezpwoednio przed ulzeniem
przewodow rurowych. Zdgie tej warstwy Wykonawca wykongaznie lub w sposdb uzgodniony z
ZRU.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno¢bwykonane od 0,10 do 0,15 meghiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystychwyirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych maeim jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna yyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieotplpodiaze naley wykona& z warstwy
ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubei od 15 do 20 cmatznie z utgonymi gczkami
odwadniagcymi. Dla przewoddéw dsrednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadrjegj naley
wykona fundament betonowy, zgodnie z dokumenggacpjektowg lub SST.
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W gruntach skalistych gliniastych lub stangayich zbite ity naley wykona podiaze z pospoiki,
zwiru lub ttucznia o grub&ei od 15 do 20 cm. Dla przewoddéwseednicy powyej 0,50 m naley
wykona fundament betonowy zgodnie z dokumenjgepjektowy lub SST.

Zagsszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i g¢bokas¢ posadowienia ruroggu
powinny spetnid ponizsze warunki:
— najmniejsze spadki kanatéw powinny zapeivdopuszczalne minimalne guikosci przeptywu, tj.
od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie mdy¢ jednak mniejsze:
— dla kanatéw a@rednicy do 0,4 m - 3]
- dla kanatéw i kolektorow przelotowych £1
(wyptkowo dopuszcza sispadek 0,51 ).
giebokas¢ posadowienia powinna wynaésiv zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0
do 1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 15z03.71).
Przy mniejszych zaghieniach zachodzi konieczftoodpowiedniego ocieplenia kanatu.
Ponadto natey dazy¢ do tego, aby zagpienie kanatu na kawdwce sieci wynosito minimum 2,5 m w
celu zapewnienia mtiwosci ewentualnego skanalizowania obiektow gofoych przy tym kanale.

5.5.1.Rury kanatowe

Rury kanatowe uktadasizgodnie z instrukgjproducenta.

Rury utazone w wykopie na znacznychgfbkasciach (ponad 6 m) oraz znacznie atone, w celu
zwickszenia wytrzymalki powinny by wzmocnione zgodnie z dokumentapyojektows.
Poszczegolne ukmne rury powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskierr@dku dtugdci
rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita pania do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Polczenia kanatow stosowaalery zawsze w studzience lub w komorze (kanatyealnicy do 0,3 m
mozna Bczye na wpust lub poprzez studzienkryta - slepa).

Kat zawarty m¢dzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbirego powinien zawieéa
sie w granicach od 45 do 80

Rury naley uktad& w temperaturze powgj ° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykon§wa
temperaturze nie mniejszepni8’ C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegoady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikow nalg

przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa przykanalika powinna byprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukow dla
podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonzy grodhczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

— minimalny przekroj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,20 m (dla pojedynczych wpustow
i przykanalikbéw nie dhaszych nk 12 m mana stosowasrednic; 0,15 m),

— dluga¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekra€z2a4 m,

— wiaczenie przykanalika do kanatu meoby wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej,
studzienki krytej (tzwslepej) lub wpustu bocznego,

— spadki przykanalikbw powinny wyndsod min. 201 do max. 4001 z tym,ze przy spadkach
wickszych od 2501 nalery stosowa rury zeliwne,

— kierunek trasy przykanalika powiniendygodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wiaczenie przykanalika do kanatu powinnoébwykonane pod &em min. 45, max. 90
(optymalnym 66),

— wilaczenie przykanalika do kanatu poprzez studziepdlaczeniovsg nalezy dokonywa tak, aby
wysoka¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku
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konieczndci wigczenia przykanalika na wysod@ wickszej naley stosowa przepady (kaskady)
umieszczone na zewtnz pozascianky studzienki,

— wiaczenia przykanalikow z dwdéch stron do kanatu zlaego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odlegéai min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,ntdezy przestrzega nastpujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowygowinny by zgodne zesrednicami
okreslonymi w tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnykotowych

Srednica Minimalnasrednica studzienki rewizyjnej kotowej (m
przewodu
odprowadzajce spadowej-

(?r?) przelotowej pajczeniowej |  kaskadowej
0,20
0,25 1,20
0,30 1,20 1,20
0,40
0,50 1,40
0,60 1,40 1,40

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, fwzy wykonywaniu studzienek

kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:

— studzienki przelotowe powinny byokalizowane na odcinkach prostych kanatow w odpawich
odlegtaciach (max. 50 m prz§rednicach kanatu do 0,50 m i 70 m pérgdnicach powsej 0,50
m) lub na zmianie kierunku kanatu,

— studzienki padczeniowe powinny by lokalizowane na pgtzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych,

— wszystkie kanaty w studzienkach natdaczy¢ os w os (w studzienkach krytych),

— studzienki nalgy wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsivtucznia lub zwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

— studzienki wykonywé nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Naistw trudnych
warunkach gruntowych (przy wygtowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie
wzmochnionym,

- w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 lexyhatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatackhremnicy powyej 0,40 m powinny mie
przelew o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych aeincami hydraulicznymi. Natomiast studzienki
zlokalizowane na kanatach @wednicy do 0,40 m wktznie powinny mié spad w postaci rury
pionowej usytuowanej na zewtrz studzienki. Rénica poziomOw przy tym rozwzaniu nie
powinna przekraczad,0 m.

Sposéb wykonania studzienek (przelotowychggméniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w

Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.1Z.,16, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu

powtarzalnych elementoéw drogowych” opracowanym prAeéansprojekt” Warszawa [23].

Studzienki rewizyjne sktadapic z nas¢pujacych czsci:

— komory roboczej,

komina wiazowego,

dna studzienki,

witazu kanatowego,

stopni ztazowych.
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Komora robocza powinna néievysoka¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkichegky
gtebokas¢ utozenia kanalu oraz warunki uksztattowania terenu pozwalaj zapewnd ww.
wysokaici) dopuszcza giwysoka¢ komory roboczej mniejgzniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przezciany komory nalgy obudow& i uszczelnd materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;j.

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kggow betonowych lulzelbetowych csrednicy 0,80 m
wg BN-86/8971-08 [20]. Posadowienie komina nglevykona na ptyciezelbetowej przegciowe]
(lub rzadziej na kmgu stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wiazu znajdoavade nad
spocznikiem o najwkszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez komindéw wtazowych, wéwczas béppanio na komorze
roboczej nalgy umiescic¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwtazowg wg PN-H-74051 [9].

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowakinet.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna migprzekrdj zgodny
z przekrojem kanatu, a powsj przediidony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakakineta powinna méeksztatt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmigngdnicy kanatlu powinna ona stanoéwirzegcie z
jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innyctiejscach natenych na obgizenia
dynamiczne)powinny méewtaz typu cgzkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkach
mozna stosowawtazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien¢ kg nig réwny, natomiast w trawnikach i
zielencach gorna krawdz wlazu powinna znajdowasic na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wiazowego mateamontowé mijankowo stopnie ztazowe
w dwoch rzdach, w odlegteciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Komory przelotowe i patzeniowe

Dla kanatéw osrednicy 0,8 m i wikszych naley stosowa komory przelotowe i pgtzeniowe

projektowane indywidualnie, ztone z nasjpujacych czsci:

— komory roboczej,

ptyty stropowej nad komar

komina wtazowegdrednicy 0,8 m,

ptyty pod wiaz,

— wihazu typu cgzkiegosrednicy 0,6 m.

Podstawowe wymagania dla komor roboczych:

— wysokas¢ mierzona od potki-spocznika do piyty stropowej jrova wynost od 1,80 do 2,0 m,

— dluga¢ mierzona wzdha przeptywu min. 1,20 m,

— szerokd¢ naley przyjmowa jako rowny: szeroké¢ kanatu zbiorczego plus szerdkopotek po
obu stronach kanatu; minimalny wymiar potki po sieowlazu powinien wyno&i0,50 m, z& po
stronie przeciwnej 0,30 m,

— wymiary w planie dla komér pgézeniowych uzaleione g ponadto od wielkei kanatow i od
promieni kinet, ktére naky przyjmowa dla kanatéw bocznych o przekroju do 0,40 m rowy¥d 0
m, a ponad 0,40 m - rowne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny liylokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odiegach do

100 m oraz przy zmianie kierunku kanatu.

Komory pohczeniowe powinny by zlokalizowane na petzeniu jednego lub dwéch kanatow

bocznych.

Wykonanie paczenia kanatéw, komina wiazowego i kinet podandkgp5.3.

5.5.5.Komory kaskadowe

Komory kaskadowe stosujecsia pojczeniach kanatow érednicy od 0,60 m, przy dych r&nicach
poziomow w celu unikricia przekroczenia dopuszczalnych spadkow @dkosci wody) oraz
nieekonomicznego zagdienia kanatow.
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Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczepatery przestrzeganastpujacych zasad:

— dhugas¢ komory przepadowej zatg od przeptywu oraz od #aicy poziomow kanatu dolnego i
gornego,

— szeroké¢ komory zaley od szerokéci kanatow doptywowego i odptywowego oraz pkz&
kontrolnego z pomostu gornego do pomostu dolneg80(®n); wymiary pomostow powinny
wynosk 0,80 x 0,70 m,

— pomost gorny nalgy wykona& w odlegtéci min. 1,80 m od ptyty stropowej do osi kanatu
doptywowego,

— nad pomostem gérnym i dolnym najeprzewidzi€ oddzielny komin wiazowy,

— pomost gorny i schody nadg od strony kaskady zabezpieédyarieg wysokaci min. 1,10 m.

Kominy wlazowe nalgy wykona tak jak podano w pkt 5.5.3.

Zasadydczenia kanatow w dnie komory i wykonania kinet poolav pkt 5.5.3.

Komory kaskadowe nalg wykonywa jak komory w punkcie 5.5.4 w wykopach

szerokoprzestrzennych i, w zah@sci od potrzeb, odpowiednio wzmocnionych.

5.5.6.Studzienki bezwtazowestepe

Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 0,80 kVszystkie kanaty w tych studzienkach rigle
taczy¢ sklepieniami.

Studzienki posadawia¢sna podsypce z piasku grileo7 cm, po utaeniu kanatu.

W ptycie dennej naley wyprofilowat kinet zgodnie z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinnac¢nksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiarsyednicy kanatu powinna stanaiprzegcie z jednego wymiaru w
drugi. Dno studzienki powinno niespadek co najmniej 3 % w kierunku kinety.

5.5.7.Studzienkisciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowygezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznyrnieliwnym i osadnikiem.
Podstawowe wymiary studzienek powinny wymiosi
— gkebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna viylprzykanalika 1,65 m (wyjkowo

- min. 1,50 m i max. 2,05 m),
— gtebokas¢ osadnika 0,95 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Krata sciekowa wpustu powinna byusytuowana wcieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm pomej scieku jezdni.
Lokalizacja studzienek wynika z rozygiania drogowego.
Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahone jest przede wszystkim od wieko
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku patiego. Naley przyjmowa, ze na jedn studzienk
powinno przypadaod 800 do 1000 fmawierzchni szczelne;j.
Rozstaw wpustow przy pochyleniu poghym scieku do 371 powinien wynosi od 40 do 50 m; od 3
do 501 powinien wynosi od 50 do 70 m; od 5 do 10 - od 70 do 100 m.
Wopusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszcza przy kraweznikach prostych w
odlegtaci minimum 2,0 m od zakazenia tuku krawznika.
Przy umieszczeniu kratekciekowych bezp&ednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa sie 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.
Kazdy wpust powinien by podhczony do kanalu za preednictwem studzienki rewizyjnej
potaczeniowej, studzienki krytej (tzwlepej) lub wyptkowo za pomog wpustu bocznego.
Wopustéw deszczowych nie najesprzgat. Gdy zachodzi koniecz&é zwigkszenia powierzchni
sptywu, dopuszczasiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwaéjnych.
W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecgnaiusytuowania wpustu nad istrgeymi
urzadzeniami podziemnymi, nioa studzien& sciekowg wyptycic do min. 0,60 m nie stosig
osadnika. Osadnik natomiast powinienc¢ hystawiony poza kolizyjnym ugdzeniem i paiczony
przykanalikiem ze studzienkjak réwnie: z kanatlem zbiorczym. Odlegid osadnika od kragznika
jezdni nie powinna przekracz&,0 m.
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5.5.8.1zolacje

Rury betonowe felbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byabezpieczone przed korgzj
zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabeepamia przed korogjkonstrukcji betonowych”
opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej v88.9. [21].

Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleczehiwzewrtrznej i wewrgtrznej powierzchni
warstw izolacyjmy asfaltova, posiadajca aprobat techniczi, wydarny przez upowzniong jednostlk.
Studzienki zabezpieczacgirzez posmarowanie z zeytre izolacp bitumiczrs.

Dopuszcza gistosowanie inneg&odka izolacyjnego uzgodnionego z ZRU.

W srodowisku stabo agresywnym, niezale od czynnika agresji, studzienki najezabezpieczy
przez zagruntowanie izolacjasfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym
stosowanym na geco wg PN-C-96177 [8].

W érodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazeudznorodnad¢ i bardzo day przedziat naizenia
czynnika agresji) sposob zabezpieczenia rur proeozk Wykonawca uzgodni z ZRU.

5.5.9.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Material zasypkowy
powinien by rownomiernie ukfadany i zagzczany po obu stronach przewodu. V¢sia
zag;szczenia powinien lgyzgodny z okrdonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dnga ZRU.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania materiatbw do betonu i
zapraw i ustad recept.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot w zakresie i z

czestotliwascig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzez ZRU.

W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie rnych zataonych taw celowniczych w nagwdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

— badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa
mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektows zatazenia przewodoéw i studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowéoi utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidtowéoi uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rdnych posadowienia studziengkekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed kaerozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno
Wynoskt wiecej niz £ 5 cm,
— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyicksze nk 0,1 m,
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— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokmi warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylengdegtcici osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powiprzekraczat+ 5 mm,

— odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie raeipno przekracza-
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadked0% projektowanego spadku (przy
zwickszonym spadku),

— wskanik zagsszczenia zasypki wykopdw okfteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.9,

— rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z dokfadrsciag do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

— wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

— wykonane komory,

— wykonana izolacja,

— zasypany zagzczony wykop.

Odbior robdt zanikacych powinien by dokonany w czasie umliwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogoinego ppstrobot.

Dtugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

— oznakowanie robot,

— dostave materiatow,

— wykonanie robot przygotowawczych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoanmscian wykopu i jego odwodnienie,

— przygotowanie podim i fundamentu,

— wykonanie gczkow,

— wykonanie wylotu kolektora,

— utozenie przewoddéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekciekowych,
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— wykonanie izolaciji rur i studzienek,
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaturelne do
nawierzchni drogowycHwir i mieszanka
3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywamadae do
nawierzchni drogowych
4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
5. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacpsowany na
goraco
6. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wyarag i badania
7. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A @ytaypu lekkiego)
8. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, (ldfazy typu
ciezkiego)
9. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne  wpustéw  deszczowych.
Wymagania | badania
10. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
11. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
12. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do pajczer sztywnych
13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywe
14. BN-62/67383,04, 07 Beton hydrotechniczny
15. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfregi betonowe
i zelbetowe.
10.2. Inne dokumenty
21. Instrukcja zabezpieczania przed kagozZgonstrukcji betonowych
opracowana przez Instytut Techniki Budowlanej - 8¢awa 1986 r.
22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8DY)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki sciekowe do odwodnienia drog
(pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysoksi 30 lub
60 cm
23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ramsprojekt” -
Warszawa, 1979-1982 .
24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy zeprodow
kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum Techniki Kamalnej, 1978 r.
25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieczadzer sieciowych,

wodochgowych i kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO
Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowane i zalecooestdsowania
przez Zespoét Doradczy ds. procesu inwestycyjnegeopmy przez
Prezydenta m.st. Warszawy - siefpi984 r.
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009 Regulacja wtazéw kanalizacyjnych

Kod CPV 45232452-5
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycgce wykonania i odbioru
rob6ét w ramach odbudowy polegegj na wymianie zniszczonych pityt drogowych, odwigo
korpusu drogi, poboczy ul. Poziomkowej w Szczyrkirw 0+794 — 1+047 oraz w km 1+108 — 1+200
i odwodnienia poprzecznego i podhego w km 0+630 — 1+200.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokurezretargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wykonaniem regulacji pionowej wtazéw studzienek#lizacyjnych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1 Wtaz kanatowy elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sieigiek
rewizyjnych lub komoér kanalizacyjnych, umiviajacy dostp do uradzea kanalizacyjnych.

1.4.5.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST kd.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz za ich zgodéa Dokumentagj
Projektowg, ST i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty budowlane

2.2.1 Cement

Do regulacji studni kablowych zaleca stosowanie cementu portlandzkiego, spedogo
wymagania normy PN-88/B-30000.

Cement powinien hyydostarczony w opakowaniach spetacgch wymagania BN-88/6731-08 i
skladowany w suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

2.2.2 Piasek

Piasek do budowy studni kablowych i do uktadanialika ziemi powinien odpowiadawymaganiom
BN-87/6774-04.

2.2.3 Woda
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Woda do betonu powinna byodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-322Barwa wody
powinna odpowiadabarwie wody wodoagowej. Woda nie powinna wydzi€laapachu gnilnego
oraz nie powinna zawietazawiesiny, np. grudek.

2.3. Materialy gotowe

2.3.1 Prefabrykowane piegcieniezelbetowe

Piekcieniezelbetowe prefabrykowanesoednicy 65 cm, przeznaczone do regulacji pionowagow
studni rewizyjnych, powinny kiywykonane z betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojorsgh StOS.
2.3.2 Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagda/maganiom PN-B-14501.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych rolpek, tez przy
wykonywaniu czynng€ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatow,
Sprztu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskaakceptagy ZRU.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podanow OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania regulacji pionowej studzienek i skrgnek
Prace zwizane z regulagjpionowy urzadzea podziemnych &da w wickszaci wykonywane ¢cznie z
uzyciem drobnego spé¢u pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymggagolne” pkt 5.

5.2 Zakres wykonywanych robét

5.2.1Zakup i transport materiatéw przewidzianych nirigjST do wykonania pow#gzych robét.
Zrodia pozyskania materiatébw musazyska akceptagj Inzyniera.

5.2.20znakowanie prowadzonych robét w pasie drogowyrezgallykona zgodnie z ,Instrukej
znakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowym.

5.2.3 Wykonanie regulacji uradzen.

Regulacy wkazow studni kanalizacyjnych nalewykona w nawgzaniu do niwelety budowanych
chodnikow, jezdni oraz zjazdéw, uwzdhiajgc ich spadek podimy oraz poprzeczny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

Kontrola jakaci robot kanalizacyjnych powinna odbygvsic w obecnéci przedstawicieli wiéciwego
zarzdcy danej sieci. Jaké robot musi uzyskaakceptagj tej instytuciji.

Elementy robét, ktére w wyniku przeprowadzonychdsaatrzymaty ocea ujemry, powinny by
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone dbioru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagbdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg wykonanej i odebranej regulacji jest - szt. (sajuk

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymamagdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycice podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 sztuki wykonanej i odebranej regulacji oluggm

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- regulacg wiazow,

- uporzdkowanie terenu robot

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

3. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagaimadania
4. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (aytaypu
ciezkiego)
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