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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdllna przedgiecia

Nazwa inwestycji: Odbudowa uszkodzonego korpusu drogi, nawierzchropopzy
oraz odwodnienia ul. Grabowej w Szczyrku w km 000 @do 0+ 280

Lokalizacja: Ulica Grabowa
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK
1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:
URZAD MIEJSKI W SZCZYRKU
UL. BESKIDZKA 4
43-370 SZCZYRK

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Roboty remontowo - drogowe zyziane z naprayv drog gminnych w Szczyrku uszkodzonych
w wyniku powodzi.

I.4. Dokumentacja techniczna okeaggca przedmiot zamdwienia | stangea podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych
e Projekt uproszczony odbudowsgzkodzonego korpusu drogi, nawierzchni, pobocay o

odwodnienia ul. Grabowej w Szczyrku w km 0 + 0000de 280
e Przedmiary robot

1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* 0golna specyfikacja techniczna
e szczego6towe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nasgpujaco:
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1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy calag¢ techniczno -
uzytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowscg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumgtty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi 2z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu
pojazdow obstugdrych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeéana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10. Rejestr obmiaréw (Kgika obmiaréw) - akceptowany przez ZRU zeszyt
z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez hyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badagréb zwhzanych z ocenjakacsci
materiatow oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pzRei.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgltych do przejmowania i rozkladania obpen

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedoio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniagjca
lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa sdga do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stsaca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdddwlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.



1.5.17.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgla
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqrania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeirych trasy w planie i przekroju podfuym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.5.22. Zaradzapcy realizacy budowy (lrzynier) — naley przez to rozumie osolg prawry lub
fizyczng okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zaradzapcym, wyznaczos
przez zamawiarego, upowzniong do nadzorowania realizacji robot i administrowanmowy w
zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zarzdzapcy realizacg umowy (Inzynier)

1.6. Ogodlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita@ dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami ZRU.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedeaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw i kKompgST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy

i utrwali na wkasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ robot z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez ZRU Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w édhpjednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbiemosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotZRU, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabiglzgodne z dokumentackontraktows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentadjontraktovg lub SST
i wptynie to na niezadowalkgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysppieniem do rob6t Wykonawca przedstawi ZRU do zatdenia uzgodniony
z odpowiednim zargem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu roboét projekt
organizacji ruchu powinien byaktualizowany przez Wykonawoa biegco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe umgzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewnigc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczge keda akceptowane przez ZRU.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposéb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraaieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cerg umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wilasrsoi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaierh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oegarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bdg miaty aprobai techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na
srodowisko.

Materiatly, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynraga
technologicznych wbudowania.z#d wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod na wycie tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wiasnixi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
I urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunkiwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
ZRU.

1.6.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnfci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiiz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wyma@aokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakaczenia robét (do wydania potwierdzenia zakaenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty byty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.



1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zvwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod

i w sposob cjgly bedzie informowé& ZRU o swoich dziataniach, przedstawtjkopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyege proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prz&zU.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

.....

materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczy ZRU wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metgedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdbw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonawea ledzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktoére zostaly wyszohagne
w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez ZRUSIUZRU zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materiatdbw do innych robat, hite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtariatdw zostanie
przewartdéciowany przez ZRU.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdugsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na whasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem



2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#jerilo czasu gdyeola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i wkasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdsb zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z ZRU lub poza terenemotwydw miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keagotowanym przez ZRU; w przypadku braku
ustaléd w takich dokumentach sgftzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiaZRU w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwiergtaach dopuszczenie sptz do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,
zostan przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone almot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢ltodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami glrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ZRUgerminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnida wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych g6 na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych op@n na osie mog bye
dopuszczone przez ZRU, pod warunkiem przywrocetaiauspierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgpbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, da zgodné¢ z dokumentagj kontraktova,
wymaganiami SST projektu organizacji robot orazpehiami ZRU.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez ZRU.
Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymaga tego lgdzie ZRU, poprawione przez Wykonaywta wtasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadngt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsgi robot

Celem kontroli rob6t é&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system  kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aaterialéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, ZRU ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

ZRU bedzie mig€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

ZRU bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhabod
badawczych. Jeli niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
ZRU natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatdw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem hhatateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢ty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptayamaez ZRU.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnifub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ZRU.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposédb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe ZRU.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidaych wymagé beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przedza s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda stanowt zakczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stjace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondene¢jna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla ZRU i przedstawiane do wdli nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu ZRU o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez ZRU.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem odcinkdéw robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robé6t zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdrda wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammiavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ZRU.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentowieajcych
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone paogmia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze d@mpwym rob6t. Odbioru robét dokonuje ZRU.

8.4. Odbiér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaamaob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotowé® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagoimem na pgimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbior kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez ZRU zakczenia robdt i przycia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kawcowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamjgoeigo w obecniei ZRU

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robét jest protokdt odbioruapwego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamagygapo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentow umowy i ew. uzupetnage lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. rejestr obmiarow,

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST,

7. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin
odbioru kaicowego robot.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhotrozwihzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiohkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxe jednost& obmiarove

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtawg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosdowej lgdzie uwzgédniad wszystkie

czynnaci, wymagania i badania skiadeg s¢ na jej wykonanie, oké&tone dla tej roboty

w SST i w dokumentaciji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

— wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty padrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olkidlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztasysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i organizegihu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z ZRU i odpowiednimsiytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dziesawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazddéw/przejazddw i organizagghu obejmuije:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usgciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacichu obejmuije:

(a)usungecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(f@z. U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocnicze i rozbiorkowe
Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjsymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z robotami pomocniczymi i rozbiérkowymi wirach odbudowy uszkodzonego korpusu
drogi, nawierzchni, poboczy oraz odwodnienia uklégwej w Szczyrku w km 0 + 000 do 0 + 280.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét z@anych z:

— robotami pomocniczymi (pomiary geodezyjne, ugciei raslinnosci, krzewdw, ziemi urodzajnej,
scinanie pobocza itp)

— roboty rozbiorkowe (nawierzchnie asfaltowe, podbwa)p

— rozbiérka przepustu
— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbiorki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygcze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Frezarka drogowa
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuwjsunécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektow lub wskazanych przez ZRU.

J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentemjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ZRU
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie &key
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb zaakceptowany przez
ZRU.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wtasndgcia Wykonawcy, (destrukt
asfaltowy) powinien on przewié je na miejsce wskazane przez ZRU.

Elementy i materiaty, ktore stagie wtasnaciag Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu budowy
na miejsce sktadowanie (optata za sktadowanie asE przez Wykonawc

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakdci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych robot rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmizeanych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Korytowanie

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpms/magania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag:szczaniem podi@a gruntowego
w ramach odbudowy uszkodzonego korpusu drogi, nawierzchohopzy oraz odwodnienia ul.
Grabowej w Szczyrku w km 0 + 000 do 0 + 280.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z robotami ziemnymi i z wykonaniem koryta przezmaezo do utgenia konstrukcji nawierzchni
wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych oraz koryta i pafibnia podiaa
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
Nie maze tez powodowa pogorszenia warunkow stateczoioskarpy (nasypu).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytagcznie za zgoglZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kiyywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przez ZRU. Rozmieszczenikopaliub szpilek powinno unmitiwiaé
nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w agsich nie wgkszych ni co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétadym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu umaiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclgdaych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vigze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcbnpodicze na gtbokaos¢ zaakceptowan przez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spemnigjy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganycledizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangz ZRU.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podima (k)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla drég
0 ruchu mniejszym od cezkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gaggzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praezazenie folii lub

w inny sposob zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia koryta
i wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza.
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalng cz;s?otliwoéc’
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

Szerokeéc koryta 10 razy na 1 km

Réwnd¢ podtwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczng 10 razy na 1 km

AIWIN|[F

Spadki poprzeczné | 10 razy na 1 km
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5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

wysokaciowe

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 M
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w
planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokad¢ koryta (profilowanego podim)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3.RoOwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrov tatg zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z tolerang = 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz#al cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {powanego podiea)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykagwvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie dcglgikcéci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchni@nikonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd®5T i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem
i fata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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003 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogolne dotygee wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowy amnach odbudowy
uszkodzonego korpusu drogi, nawierzchni, pobocay odwodnienia ul. Grabowej w Szczyrku w km
0 + 000 do 0 + 280.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wykonywaniem:

- podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechiaie

- podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegohamicznie — jedna lub yaej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe.

1.4.3. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z skywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna Bymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru, spetniagca wymagania
niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeanravgca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziareawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
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2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwickszego ziarna kruszywa nie moprzekracza?2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w tablicy:

Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza
1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10
2 |Zawart@¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m), nie wg¢cej niz
3 | Zawartd¢ ziaren 35 PN-B-06714-16 [4]
nieforemnych
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartg¢ zanieczysche_ 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wiegcej niz
5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pigciokrotnym zagszczeniu od 30
metod | lub Il wg PN-B- do 70
04481, %
6 |Scieralndg¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po 35
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnag¢ czesciowa po 30
1/5 petnej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasjkliwos¢, %(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wigcej niz
8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714-19 [7]
masy po 25 cyklach 5
zamraania, % (m/m), nie
wigcej niz
9 |Zawartéc¢ zwigzkow siarki 1 PN-B-06714-28 [9]
w przeliczeniu na S§)
%(m/m), nie wgcej niz
10 | Wskanik nosN0OSCi Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni: 80 PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 120
1,00
b) przy zagszczeniu 4>
1,03
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Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.

3. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejgce poditae naley dokiadnie oczcic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz&
w mieszarkach gwaranfgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w sglbséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna &yozktadana w warstwie o jednakowe] grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewniay oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sklada iz wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtn, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgatnos¢ mieszanki
kruszywa jest wisza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrniaadania kruszyw, przeznaczonych do

wykonania robo6t. Badania powinny nzdanie Inwestora obejmowawtasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgoteé mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szerokaé¢ podbudowy (na jezdniach bez krgmmikéw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- réwnags¢ podbudowy (nieréwniei nie mog przekraczé 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentacprojektows z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r@nice pomé¢dzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztattowanie osi podbudowy (nie s@oby¢ przesunjta w stosunku do projektowanej ocae]
niz +5 cm)

- gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosénos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

26



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentuamaprave podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zagsszczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skfadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporac metod
bezpdredns.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartai siarki metod
bromows.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych.

obcych.

Piasek.
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17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.

27.

28.

29.

30.

PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Cement. Cement powszechnegeytku. Sklad, wymagania
I ocena zgodr¥ei.

Kruszywo do betonu lekkiego.

Wapno.

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw.

Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kmszstabilizowanych
mechanicznie.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i i@@ehnia z tlucznia
kamiennego.

Popioty lotne.

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kemme tamane do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&enonawierzchni planografem
i tata.

Drogi samochodowe. Pomiar edigipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wsghkia zagszczenia gruntu.

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetim i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngps/magania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzaclan betonu asfaltowego w ramach
odbudowy uszkodzonego korpusu drogi, nawierzchobhopzy oraz odwodnienia ul. Grabowej
w Szczyrku w km 0 + 000 do O + 280.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiba

- wykonanie warstwy z betonu asfaltowego BA 0/12,8r&twascieralna)

- wykonanie warstwy z betonu asfaltowego BA 0/16 &iaa whzaca).

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i peipiacza mineralnego
o okr&lonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkiéra poprawia adhegjasfaltu do
materialtbw mineralnych oraz zyisza odporn& bilonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warsty asfaltows - powierzchnia przygotowana do u@émia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpos zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wtasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
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1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naje stosowa asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetnigaty wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsiaigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
materiatdw w zalenosci

od kategorii ruchu
nr normy od KR 1do KR 2

1 | Kruszywo tamane granulowane wg BN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998

Lp. Rodzaj materiatu

a) ze skat magmowygh kl. 1, Il gat.1, 2
I przeobraonych

b) ze skat osadowych j-w.

C) z surowca sztucznego zugle J-w.

pomiedziowe i stalownicze)
2. |Kruszywo tamane zwykie wg PN-B- kl. 1, Il gat. 1,2

11112:1996
3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL I, Il
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, Il gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84
5. | Piasek wg PN-B-11113-1996 gat. 1,2
6. | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b)innego pochodzenia wg orzeczenia zastpczy
laboratoryjnego pyly z odpylania, popioty
lotne
7. | Asfalt drogowy D50,D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzadej, wyrdwnawczej i wzmacnige]
Z betonu asfaltowego

_ . Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatéw w zalenasci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2
1 [Kruszywo famane granulowane Wwg
PN-B-11112:1996, PN-B-11115:1998
a) z surowca skalnego KI. 1, 1I; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 KI. I, Il; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 KI. I, 1l
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia pyty z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70
2.5. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowéa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehu@j] wymagania okione
w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien

wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych;

— cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep ZRU.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu  asfaltowego nale przewozé  pojazdami  samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakia/ na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochoddw termosow z podwojnytianami skrzyni wyposa@nej
W system ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progadu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i prébiateriatdw pobrane w obeciud
inspektora nadzoru do wykonania badantrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikzi asfaltu,

— okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikow z zaleniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §ui@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimngch do warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwy $cieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek od KR 1doKR 2
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0dol2.8
Przechodzi przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 69+-100
8,0 62+93
6,3 56+87
4.0 45-76
2,0 35+64
zawartg¢
ziaren > 2,0 36+65
0,85 25+50
0,42 19+39
0,30 17+33
0,18 13+25
0,15 12+22
0,075 7+10
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny speihismymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
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Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinnalrsigt wymagania podane
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoktasigch oraz warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego.

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
KR 1 do KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ prébek wg metody >55
Marshalla w temperaturze G, kN 7
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % od1,5do 4,5

viv

5 Wyp,einienie_ wolnej  przestrzeni od 75,0 do 90,0
w probkach jw., %

6 |Grubd¢ w cm warstwy z MMA od 3,5do 5,0
0 uziarnieniu 0/12,8 mm

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8 | Wolna przestrze w warstwie, % 0od1,5do 5,0
(VIv)

5.2.2.Warstwa wgzgca, wyrbwnawcza i wzmacnigja

Skfad mieszanki mineralno - asfaltowej dla warstwiazacych, wyrownawczych i wzmacniggych
powinien by ustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody Marshalla; probki
powinny spetnia wymagania podane w tablicy nr 5 pkt. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrébwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinna
spetni& wymagania podane w tablicy 5 pkt. 6 + 8.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej
oraz wzmacniagej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp. Wiasciwosci Warstyvy WhzaCey,
wyréwnawczej
I wzmacniagcej w zalenosci
od kategorii ruchu
KR1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze 6G, >8,0 & 6,00
zag:szczonych 2x75 uderzeaibijaka,
KN
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., od 4,0 do 8,0
%(V/v)
5 Wyp,e}nienie_ wolnej  przestrzeni od 65,0 do 80,0
w probkach jw., %
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6 |Grubg¢ warstwy w cm z MMA
0 uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
8 | Wolna przestrze w warstwie, 9 od 4,5do 9,0
(V/v)

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukagtym
zapewnigjcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki minecassfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci

w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skladnikdw powinné bierowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skiadnikbw mpgvynost: jedna dzialka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wgej nz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fgedni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powingaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podia

Podize pod warstew nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nierowém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw scieralrg
1 | Drogiklasy A, S'i GP 6
2 |DrogiklasyGiZz 9

12

3 | Drogi klasy L i D oraz place
parkingi

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wigcksze od podanych w tablicy 6, pogko naley
wyroéwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt emulsy
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym. Zalecane éitp asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowyraskywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraynikow, wtazow, wpustow itp. uszdzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym zaakceptowanym przez ZRU.
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5.5. Pokczenia midzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsg asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpakenia m¢gdzywarstwowego.

Zalecana il&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyrezez asfaltu uptynnionego to:

- 0,3+ 0,5 kg/mi dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyréawczej lub wzmacniagej
- 0,1 + 0,3 kg/mi dla asfaltowej warstwy wiacej

5.6. Warunki przygpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3 C dla wykonywanej warstwy grubti > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokpwdtazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wi{atre1 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukfad

z automatycznym sterowaniem grdbiowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w punkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk 130 C.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo - kauczukoyv Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien l¢yzaakceptowany przez ZRU.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot nagdanie Inwestora Wykonawca powinien wykérdania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkajeszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawd wyniki tych bada ZRU do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowe;j
podano w tablicy 7.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skiadu mieszanki mineralno - asfaltowej egal na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byzgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza siwykonanie
bada innymi rbwnowanymi metodami.
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6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 7. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe.

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad

500 Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowe; dozor cygty

6 | Temperatura mieszanki mineralnpkazdy pojazd przy zatadunku i

=S

asfaltowej czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1iIp.8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralasfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralrasfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotaezarce. Temperatura powinna lagodna
Z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjn§Sir.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaljgega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej

Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na ocemieualnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudomagia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.
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6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i wawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 8.

Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | ROwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegigo 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrafjugaci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar gdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlacza podtine i poprzeczne cata diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy | cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3008 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows,
z tolerancy +5 cm.

6.4.3.ROwnaG¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierag BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne nierowsocowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa
Lp. Drogi i place écieralvr\:a
Drogi klasy A, S'i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place 9
I parkingi
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumengacjprojektows,
z tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy
o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofadio osi.
Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniegj
0 15 cm. Zjcza powinny b¥ catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5
mm ponad ich powierzchyii Warstwy bez opornikbw powinny by  wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych se i spckanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatéw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzzdzen obcych i krawznikow,

— likwidacja wyboi

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996

PN-B-11115:1998

PN-C-04024:1991

PN-C-96170:1965
PN-C-96173:1974

PN-S-04001:1967

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Piasek.

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznezuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych.

Ropa naftowa i przetwory naftoekowanie, znakowanie i transport.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
Przetwory naftowe. Asfalty uphome AUN do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Metody hadaas mineralno-bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych.
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005 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

Kod CPV 45232452-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (SST) $ wymagania dotycgce wykonania

i odbioru robét zwizanych z wykonaniericiekdéw z prefabrykowanych elementow betonowych przy
odbudowie uszkodzonego korpusu drogi, nawierzcpobhoczy oraz odwodnienia ul. Grabowej
w Szczyrku w km 0 + 000 do O + 280.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem:

— $ciekow z elementéw betonowych 60 x 60 x 0,15

— $ciekow gorskich 44/65 x 31 x 50

— $ciekdéw skarpowych trapezowych 38/50 x 50

— $cieki z ceownikow [ 140

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1Sciek przykrawznikowy - element konstrukcji jezdni sicy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikow do pktjevanych odbiornikéw (np. kanalizacji
deszczowe)).

1.4.2 Sciek miedzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni oy do odprowadzenia wéd opadowych
z nawierzchni, na ktorych zastosowano przeciwnelsgaoprzeczne, np. w rejonie zatok, placow itp.

1.4.3Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdrub chodnikiem skmcy do
odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdhipdaikow oraz przylegtego terenu do
odbiornikéw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4Pozostatle okéenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.
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2.2. Beton na taw

Beton na taw pod krawgznik i $sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. Zeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, poavirto by beton klasy B-15 lub B-10.

2.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].
Kruszywo naley przechowywa& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiuni marek.

2.4. Cement

Cement do betonu powinien byementem portlandzkim, odpowiagiagim wymaganiom PN-B-
19701 [5].

Cement do zaprawy cementowej i ha podsygkmentowo-piaskogvpowinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [7].

2.5. Woda
Woda powinna b ,odmiany 1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].

2.6. Piasek

Piasek na podsyplkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien aihmted wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.7. Prefabrykowane elementy betonagieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do veykansciekow przykrawznikowych,
migdzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiagaymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].
Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagoh, wytych do wykonaniasciekow,
powinny by zgodne z dokumentacjprojektovs. Moga to by np. prefabrykaty betonowe
o wymiarach i ksztatltach wg ,Katalogu szczegotowgtwych ulic, placow i parkow miejskich -
Karty 2.5, 2.9, 2.13 [12].

Do wykonania prefabrykatow nale stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.
Nashkliwos¢ prefabrykatow nie powinna przekraé¢zo.

ScieralnGgé na tarczy Boehmego nie powinna przekréaca mm.

Wytrzymata¢ betonu naciskanie powinna kiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przig) klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powinnaddyez rys, pkniec¢ i ubytkow betonu, o fakturze zatartej.
Krawedzie elementow powinny kByréwne i proste. Wiktos¢ lub wypukia¢é powierzchni elementéw
nie powinna przekracz&8 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow prefabrykatow:

— na dlugéci + 10 mm,

— nawysokéci i szerokéci + 3 mm.
Prefabrykaty betonowe powinny dgktadowane w pozycji wbudowania, na pagtautwardzonym i
dobrze odwodnionym.

2.8. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinna sipsowana na ggro i odpowiadé wymaganiom
BN-74/6771-04 [8].
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatéw powinien odbyivsic wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-
88/6731-08 [7].

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyament

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczy¢ os scieku zgodnie z dokumentacj
projektows. Dlascieku umieszczonego guzy jezdniami 6 scieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tagv

Wykop pod taw dla scieku naley wykona zgodnie z dokumentagcji PN-B-06050 [1]. Jeeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, tenagiej stosowan tawg podsciek jest tawa
zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy. Wk zag:szczenia dna wykopu pod tavpowinien
wynosk co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1.tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powiydaodna z dokumentacprojektovs.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,zm@o stosowa tawy z betonu klasy B-15
i klasy B-10.
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5.5. Wykonanigcieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatéw na tawie powinnocébwykonane na podsypce cementowo-piaskowej
0 grubsci 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumgntpcojektowej. Ustawianie
prefabrykatow powinno dyzgodne z projektowamiwelet dnascieku.

Spoiny elementow prefabrykowanych nie powinny praek& szerokéci 1 cm. Spoiny
prefabrykatow ukfadanych na tawigwirowej naley wypelni zwirem lub piaskiem. Spoiny
prefabrykatow uktadanych na tawie betonowe] malevypelnic zapravs cementowo-piaskoyy
przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ggleczyci¢ i zmy¢ wody. Prefabrykaty
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spbizalanych zapraywpowinny mi€ co 50 m
spoiny wypetnione bitumicznmag zalewows nad szczelipdylatacyjr tawy betonowe.

Jezeli do wykonaniaciekow terenowych zastosowano prefabrykaty typuyk@wego” wg KPED -
karta 01.03 [13], to patzenie prefabrykatu z jezdmalezy wypetnic bitumiczry mag zalewows. Od
dolnej strony prefabrykatu, wykop najewypeini piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatow przeznaczonych
do wykonaniacieku i przedstawiwyniki tych bada ZRU do akceptaciji.

Badania materiatdw stosowanych do wykonad@eku z prefabrykatow powinny obejmotva
wszystkie widciwosci, ktore zostaly okidone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada

W czasie robo6t zwzanych z wykonanierécieku z prefabrykatow natg sprawdza:
- wykop pod taw,
— gotowy tawe,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod taw

Nalezy sprawdzd, czy wymiary wykopu $ zgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie
podiaza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne
z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania fawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
a) linia tawy w planie, ktéra miee st rozni¢ od projektowanego kierunku2 cm na kade 100 m
tawy,
b) niweleta gornej powierzchni fawy, ktora sk rozni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na
kazde 100 m tawy,
c) wymiary i rownd¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m
tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje wynodia:
— wysokdaci (grubaci) tawy + 10% wysokéci projektowanej,
— szerokdgci gornej powierzchni fawy 10% szerokéri projektowanej,
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— réwnasci gornej powierzchni tawy 1 cm pragitu pomiedzy powierzchry fawy a przytaong
czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonankgieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj

a) niweletascieku, ktéra mee r&nic¢ sie od niwelety projektowanej @ 1 cm na kade 100 m
wykonanegacieku,

b) rownaé¢ podiwzna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putktaa kade 100 m
diugdsci, ktéra mae wykazywa przewit nie wickszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchry scieku a
tatg czterometrowy,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spamé na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetredo@danej spoiny,

d) gruba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazemask rdzni¢ od grubdci projektowanej at 1
cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanegaieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami fyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,
— wykonana ftawa,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 rtieku z prefabrykowanych elementéw betonowych olgm
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawy,
— wykonanie szalunku,
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— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin bitumicznmag zalewowy,

— zasypanie zewtrznejsciany prefabrykatu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrii
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawieartizdhog,
03/01 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania
10. BN-80/6775-  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhog,

03/04 ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawniki
i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne dokumenty
11.Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkomiejskich, Centrum Techniki

Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987.

12. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.
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006 Przepust

Kod CPV 45232452-5

1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacichtecznej (SST) g wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem przepustéw pragbudowie uszkodzonego
korpusu drogi, nawierzchni, poboczy oraz odwodmiani Grabowej w Szczyrku w km O + 000 do
0 + 280.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z wykonywaniem przepustow rurowych.

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stgcy do
przeprowadzenia wody matych ciekbw wodnych pod pasy zjazdow.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjanaowykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.

1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzyrpeg nasyp
zjazdu.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawowe as zgodne z obowgrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustotypowych prefabrykowanych rur
betonowych, olgtych niniejsa SST, g:

— prefabrykaty rurowe,

— kruszywo do betonu,

- cement,
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- woda,

— mieszanka pod tayfundamentow,
- drewno na deskowanie,

— materialy izolacyjne,

- zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatow powinny byzgodne z dokumentacprojektows i SST. Odchyiki
wymiarow prefabrykatéw powinny odpowiadBN-B-02356 [1].

Powierzchnie elementow powinny bgtadkie, bez gknig¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktoryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.
Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywsic na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podiazu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementonstkukciji przepustow powinny spetaia
wymagania PN-B-06712 [5].

Kruszywa naley sktadowg& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego fraktjaPodiaze sktadowiska powinno kyrowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementowstkiokcji przepustow powinien spehdia
wymagania PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowdé cement portlandzki zwykly (bez dodatkéw) klasyxdp betonu klasy B-30 i klasy
32,5 do betonu klasy B-25.

Cement nalgy przechowywa zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda
Woda powinna b§ ,odmiany 1" zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [9Bez bada
laboratoryjnych mgna stosowawodocigowg woce pitng.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego
Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna speivigmagania PN-B-06712 [5]

2.8. Drewno
Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywanionosvychscianek czotowych przepustow
powinno spetni@wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].

2.9. Materiaty izolacyjne
Do wykonania izolacji przepustowécianek czotowych mina stosowa
— emulsg kationows, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
— lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
— pap asfaltows wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apeaty technicznej,
— wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzonesvdadczalnie i posiadage aprobat
techniczi - za zgod ZRU.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgrki nie nkszej nz M 12 i spetnié wymagania PN-B-
14501 [6].
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Spret do wykonania przepustow
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powiniekazg Sic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
— koparek,
— betoniarek,
— dozownikéw wagowych do cementu,
— sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zggyczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwaodnienia,
— czasowego przetenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewma ktérym bdzie
wykonywany przepust,
— wytyczenia osi przepustu i krgazi wykopu,
innych rob6t podanych w dokumentacji projektow8ST.

5.3. Wykop

Sposob wykonywania rob6t ziemnych pod fundaméaignek czotowych i tawfundamentow
powinien by dostosowany do wiellkkai przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i
rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zakmzeniu mana byto przysipi¢ do
wykonywania przepustu.

5.4. Lawa fundamentowa pod przepust
tawa fundamentowa powinnadwykonana zgodnie z dokumentapyrojektows i SST.

5.5. Uktadanie prefabrykatow rurowych

Uktadanie rur betonowych lutelbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur nalg
wypenic zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczel@imateriatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przez
Inzyniera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowaniescianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokralesny wykona wg PN-B-
06251 [3].

Betonowanie naley wykonywa wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnacbgie mniejsza
niz B-30.
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Powierzchnie elementow betonowych, ktére po zasypamajdy sic pod ziema, nalezy zagruntowa
przez:

— dwukrotne smarowanie betonu emallsationowg w przypadku powierzchni wilgotnych,

— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku povalenz suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rgleuktad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami o jednakowej grubd z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotni@ zasypki w czasie
zag:szczania powinna odpowiatlilgotnasci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metbavg
PN-B-04481 [2] z tolerangj -20%, +10%.

Wskaznik zag:szczenia poszczegoélnych warstw powiniert agodny z dokumentagjprojektows

i SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow naly wykona& zgodnie z dokumentagjprojektowg i SST.
Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.

W zaleznosci od materiatu gfiytego do umocnienia, wykonanie robét powinné bgodne z SST
D-06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowowdiekow”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci wykonywanych robot
Kontrole jakasci robot naley wykona zgodnie z OST pkt 6, oraz SST.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowg, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Normy

1.

2.
3.

No o

11.
12.
13.

14.
15.

16.
17.

18.

Cwoow

PN-B-02356

PN-B-04481
PN-B-06251

PN-B-06253

PN-B-06712
PN-B-14501
PN-B-19701

PN-B-24622
PN-B-32250
PN-C-96177

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-S-96012

BN-88/6731-08
BN-79/6751-01

BN-88/6751-03
BN-68/6753-04

BN-74/9191-01

Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja
wymiarowa elementéw budowlanych z betonu

Grunty budowlane. Badania prdalggkintu

Roboty betonowgelbetowe. Wymagania
techniczne

Konstrukcje betonowe. Warunkkayania i
ochrony wsrodowisku agresywnych waod
gruntowych

Kruszywo mineralne do betonu

Zaprawy budowlane zwykite

Cement. Cement powszechnegtkuw. Skitad,
wymagania i ocena zgot

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniactnosewany na
goraco

Surowiec drzewny. Drewno tartadgtaste

Tarcica iglasta ogélnego przezeaia

Drogi samochodowe. Podbudowegszione
podiaze z gruntu stabilizowanego cementem.

Cement. Transport i przechoarye

Materiaty do izolacji przeciigotnosciowej. Papa
asfaltowa na tanie aluminiowej

Papa asfaltowa na weloniedkigh szklanych

Asfaltowe emulsje kationoweziwacji
przeciwwilgotngciowych

Urgdzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur
betonowych #elbetowych. Wymagania i badania
przy odbiorze
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007 Roboty wykaiczeniowe (umochienie skarp i dna rowu)

Kod CPV 45232452-5

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiowskarp, przyodbudowie
uszkodzonego korpusu drogi, nawierzchni, pobocay odwodnienia ul. Grabowej w Szczyrku w km
0 + 000 do 0 + 280.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i rkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp poprzez:

- humusowanie

- wykonanie narzutu kamiennego na dnie rowu

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1 Row - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadzadgo

1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemig&liona zawieragca co najmniej 2% g&ci organicznych.
1.4.3. Humusowanie - zespot czyniud przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zageej z jej grabieniem
(bronowaniem) i dogszczeniem.

1.4.4 Narzut kamienny- materiat naturalny, ktéry po mamowaniu na budowie stanowi umocnienie
dna rowu lub cieku.

1.4.5 Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rawéciekow obgtymi niniejsz SST a:
- ziemia urodzajna,

- nasiona traw orazdlm motylkowatych,

- narzut kamienn§rednicy 15-30 cm
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2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazecych.

W przypadkach watpliwych ZRU mae zlecé wykonanie bada w celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada naptijagcym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcjailasta  (d < 0,002 mm) 12 - 18%

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 48%7
b) zawarté fosforu (P205) > 20 mg/m2

c) zawarté potasu (K20) > 30 mg/m2

d) kwasowé pH=5,5

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw oraz ich mieszanki rgledostosowé& do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca gistosowa mieszanki traw o drobnym,egtym ukorzenieniu, spenigje
wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998drgz tablic nr 1-3.

Tablica 1. Mieszanki traw dla gleb aviejszych / G, Gp, @ ekspozycja potudniowa.

Gatunek % | kg/h

udziat | a
Kupkoéwka pospolita — Daktyli 10 2
glomerata 50 25
Rajgras wyniosty — Arrhenatherum 10 1
elatius 10 2
Mietlica pospolita — Agrostis 10 2
capillaris 10 5
Kostrzewa czerwona - Festuca
rubra
Koniczyna 4kowa — Triforium
pratense
Esparceta siewna — Onobrichis
sativa
Razem 100 37
Tablica 2. Mieszanki traw dla gleb ayiejszych / G, Gp, @ ekspozycja péinocna.
Gatunek % | kg/h

udziat | a
Kostrzewa akowa — Festuca pratensis| 50 20
Tymotka hkowa — Phleum pratense 10 2
Mietlica  roztogowa —  Agrostis 10 1
stolonifera 10 2
Wiechlina zwyczajna — Poa trivialis 10 2
Koniczyna biato-raowa — Triforium| 10 2
hybridium
Koniczyna pogjta — Triforium medium
Razem 100 29
Tablica 3. Mieszanki traw dla gleb piaszczystyatzaienie od ekspozycji
Gatunek % kg/h
udziat | a

Kostrzewa czerwona — Festuca rubra 30 10
Mietlica pospolita — Agrostis capillaris 30 3
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Wiechlina hjkowa odmiana wskolistha — Poa 10 2
pratensis V genina 10 5
Stoktosa bezostna — Bromus inermis 15 2
Koniczyna biata — Triforium regens 5 1
Komonica zwyczajna — Lotus corniculatus

Razem 100 23

2.5. Narzut kamienny

Przewidziano zastosowanie kamienia tamarieganicy 15-30 cm

Kamien powinien odpowiadanastpujacym materialom:

- powinien by odporny na dziatanie wody i mrozu

- odznaczé si¢ duzym ciezarem widciwym i o masie bryt tym wkszej, im weksza jest prdkosé
wody W miejscu jego stosowania.

- nie mae ulegé tugujgcemu dziataniu wody, rekniec i rozsypywa sSie

Odbior kamienia pod wzgllem ilgciowym i jakgciowym mae nasipi¢ albo w miejscu budowy,
albo w miejscu zatadowania. Dokonuje gb przez obmiar pryzm (pryzma zawiera 65-70% karaie
i 30-35% préni) (W m°), przez waenie (w tonach)

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia techniczno-biologicznggavinien wykazé
si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek,

- ew. walcéw gtadkichsebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o ¢gcznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobimych,

- piyt ubijagcych,

- ew. spretu do podwieszania i podgjania,

- cysterny z waglpod cinieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport nasion traw

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je
przed zawilgoceniem.

4.2.2.Transport materiatdw z drewna

Paliki i pale mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed uszkodzeniami.

4.2.3.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kmsmi i nadmiernym zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gornej kraxzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnagiat poza gorpg krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do
25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemd urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pozadeni skarpy naley
wykonywa rowki poziome lub poddtem 300 do 450 o ¢gbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,5
do 1,0 m. Uteong warstwe ziemi urodzajnej nafy zagrabt (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez
ubicie kczne lub mechaniczne.

5.3. Wykonanie narzutu kamiennego

Elementem stosowanym dla umocnienia dna kamiegiednicy od 40 do 60 cm.

Podtaze, na ktorym uktadanee¢tla kamienie, powinno ky zag:szczone do wskaika Is > 1,0.
Elementy prefabrykowane naleuktada z zachowaniem spadku podhego i poprzecznego zgodnie
z dokumentagj projektowg i SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robo6t i ich zgodéa z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie pamigtych miejsc nie powinna lBywicksza nk 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiajegpnczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 m2. Na zarimictej powierzchni nie magwystpowa: wyztobienia erozyjne
ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensggjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

8.
9.
10. PN-S-96035:1997

PN-B-11104:1960
PN-B-11111:1996

PN-B-11113:1996

PN-B-12074:1998

PN-B-12099:1997
PN-B-14501:1990

PN-B-19701:1997

PN-R-65023:1999
PN-S-02205:1998

11. BN-88/6731-08

Materiaty kamienne. Brukowiec.
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych. Zwir i mieszanka.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemnzch
drogowych. Piasek.
Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdknin. Wymagania i badania przy odbiorze.
Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody
bada.

Zaprawy budowlane zwykie.
Cement. Cement powszechneggytiyu. Sktad, wymagania i
ocena zgodrni.

Materiat siewny. Nasiondinorolniczych.
Drogi samochodowe. Roboty meendVymagania i badania.

Drogi samochodowe. Popidheo
Cement. Transport i przechowyea
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008 Nawierzchnia z prefabrykowanychzelbetowych
ptyt wielootworowych (typu IOMB)

Kod CPV 45233220-7
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznesT$ $ wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budow nawierzchni z prefabrykowanyckelbetowych ptyt wielootworowych
wielkowymiarowych przy odbudowie uszkodzonego kaerpudrogi, nawierzchni, poboczy oraz
odwodnienia ul. Grabowej w Szczyrku w km 0 + 0000de 280.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowanggkestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowdnyielbetowych ptyt wielootworowych
(dawniej nazywanych ptytami IOMB) stosowanych jalloogi state.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanazelbetowa piyta wielootworowa — drogowy elemesmibetowy, w postaci
prostokytnej ptyty z otworami, stegcy do budowy nawierzchni (dawniej element taki weayo ptyt
IOMB).

1.4.2.Nawierzchnia z prefabrykowanyctelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia ztpt
drogowychzelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchudostoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi,
zwykle wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy ukiladania ptyt — gémie dwoch pasow pojedynczych piyt, uiinwiajacych
poruszanie gitylko po nich kot samochoddow.

1.4.5.System ptatowy uktadania ptytozenie ptyt na petnej szerokm projektowanej jezdni.

1.4.6. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotygce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektows i aprobaj techniczi

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
oraz z aprobattechniczi uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzclznzelbetowych piyt, olgtych niniejsz
SST, g:

- prefabrykowaneelbetowe ptyty wielootworowe

- materiat na podsygk do wypetnienia szczelin
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- woda

- ew. inne materiaty

2.2.3.Zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe ptyty wielootworowe powinny ndéiewymiary zgodne z ustaleniem
dokumentacji projektowej, np. 100x75x%12,5 cm.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegototyaacych ksztattu i rozwgzan technicznych
ptyt, wowczas Wykonawca proponuje typ ptyty (wg.r¥$, przedstawiafg go do aprobaty kyniera.
Zaakceptowany typ ptyty powinien néi@probat techniczig uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna kbyréwna bez rakow, gkniec, rys i wytupa. Dopuszczalnegsdrobne
wgtebienia i wypukidci o gkbokadsci lub wysokdci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinien si@ét wymagania dla klasy wytrzymaici
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-0628%4 [8].

Krawedzie pityt powinny by proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalgedsobne odpryski i
wyszczerbienia kragdzi o gkbokadsci i szerokdci do 5 mm oraz diugai do 20 mm w liczbie 2 szt.
na 1 m plyty, przy czym na jednej kreazi powierzchni gornej nie me by wiecej niz 3
wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecg] niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kraolzi
powierzchni gornej i dolnej nie powinno przekrac3amm na 1 m diugei piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny bwolne od gknigé, rys, wgkbien i wypukiosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyriosdtugasci + 3 mm, szerokai + 3 mm,
grubaci £ 3 mm. Nagikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopi# mrozoodporngéci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. k@ je uktadé w stosach, powierzchni
jezdrg zwrdcory do goéry, w siedmiu warstwach na paletach, do wgsnkrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcie na podsypk i do wypetniania szczelin
mozna stosowapiasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Sktadowanie materiatu powinno¢sodbywa& na podtau réwnym, utwardzonym i odwodnionym,
przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszemenzmieszaniem z innymi materiatami.
2.2.5.Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kda czyst wodce z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieng i wodochgows.

Nie naley stosowéd wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Bmieciami, rélinnoscia wodn,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:

- zurawie samochodowe lub samojezdne,

- walce ogumione,

- wibratory ptytowe,

- ubijaki,

- zbiorniki na wodg,

- rowniarki, koparki, ew. spycharki,

- Sprzt transportowy.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przez ZRU.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mama przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktada na drewnianych

paletach w liczbie siedmiu sztuk styich t&ma polipropylenows zbrojory dodatkowo w miejscu

styku tamy z ptyg podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobieentwalnemu przetarciu.
Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje przy pomocy lekkichzurawi lub wédzkéw widtowych.

W szczegolnych przypadkach ptyty ama tadowa r¢cznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robét powiniendygodny z dokumentacprojektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- utozenie nawierzchni z piyt,

- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robdét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkarsh ZRU:

- ustali lokalizacg terenu robot,

- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego wytyczenia robét oraz
ustalenia danych wysokciowych,

- usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeaintyg, ogrodze itd.,

- zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do robot.

5.4. Przygotowanie podia

Koryto pod nawierzchii zaleca s wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem robot
nawierzchniowych. Wczaiejsze wykonanie koryta jest move za zgod ZRU, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu réwniarek, koparek i spycharek.
Grunt odspojony powinien Bywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajjgktowe].

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkighieczyszcze naley sprawdz czy
istniejgce rzdne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanychdizych podiga. Zaleca
si¢, aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk projektowane rgdne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia to
Wykonawca powinien spulchhi podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez ZRU, dowigl
dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w éo koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika
zagsszczenia 1,00.
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Profilowanie poditga zaleca si wykon& rowniarky. Sciety grunt powinien b wykorzystany w
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego
zag:szczania, ktére natg kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00. Koryto po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proiozenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przez ZRUzeliepodiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podta, przed potéeniem piyt nawierzchniowych, moa utary¢

w zaleznosci od zalecé dokumentacji projektoweyj:

3 cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, na gremeewysadzinowym.

Piasek powinien by rozkladany przy #yciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu
osiggnigto gruba@¢ projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania,
ktore naley rozpoczyna od kravedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych
dla walcow warstw piaskowg nalezy zag:szcza ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora. Wilgo&itiomateriatu podczas zeggczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Ut@tenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

5.6.1.Sposob ukfadania piyt

Sposob uktadania ptyt powinienbygodny z dokumentagcprojektows, ST lub wskazaniami ZRU.
Sposob uteenia piyt:

System ptatowy, w ktorym piyty uktadacsia catej szerokmi pasa ruchu.

Na tukach o promieniach whkszych (np. >250 m) uklady ptyta sakie same jak na odcinkach
prostych. Krzywizg utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zguzne;
tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navaer® mazna utazy¢ w systemie ptatowym na
catym odcinku tuku, uktadag ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych o#eiprostego.
Szerokd¢ petnej nawierzchni na tuku nale dostosowa do jego promienia i diugeoi pojazdow,
ktore kpda jezdzity po drodze.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z phgelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiej, mae
odbywa sie bezpdrednio zesrodkdéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykdes z pomog
zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazphit zurawiem mog stuzy¢ zawiesia
czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni z&rodka
transportowego, po ktérej ptyty zsuwanglezpdrednio na miejsce udenia nawierzchni. Ten typ
montau wymaga zaostrzonych wymogow bezpidstera pracy.

Piyty zelbetowe naley ukltad& tak, aby cat swop powierzchm przylegaty do podiza (podsypki).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawhub by zagkbione wzgtdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zakiada zabezpieczenized klawiszowaniem mniejszych
sasiadupcych plyt, to poszczegolne piyty mma hezye ze sog od czota stalowymi gtami o
srednicy okoto 14 mm i dtugei okoto 30 cm wktadanymi do przygotowanych w tyeiucotworow
w ptytach.

Szerokd¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna ldywicksza od 10 mm. W celu zachowania rownej
szerokdci szczelin, ména stosowamiedzydystansowe wkiadki rzyptytowe.

Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypetniag rzez zamulenie piaskiem na peigrubcé piyt.
Zaleca s, aby piasek iyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8%k&jamniejszej od 0,05
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mm. Dopuszcza sizastosowanie innego materialu do wypetnienia dagzep. drobnegazwiru,
piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykfrzeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do istoyeh
warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow i ugtiaiich poza plac budowy,

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie roblimoosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza& wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu matedalakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklarag} zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcow itp.),

- wykona wiasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robotedéne
przez Irryniera,

- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia ZRU do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktdre naley wykon& w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegolnienie robot Egtotliw | Wartasci
0$¢ bada |dopuszczalne
Lokalizacja 1 zgodn& granic Wg pktu 5 i
1 |terenu rob6t z dokumentagjl raz dokumentacji
projektowg projektowej
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
3 Utozenie podsypki _i ew. ulenie Biezaco Wg pktu 5.5
warstwy odgczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bigco W(g pktu 5.6
5 Wyko’nanie_ robéthena Wg pktu 5.7
wykonczeniowych ciagta

6.4. Badania po zakazeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powispetnid nastpujace wymagania:

- 0§ nawierzchni w planie nie powinna dprzesunjta w stosunku do osi projektowanejgagj niz
+10 cm,

- szerokaé¢ nawierzchni nie powinnagiozni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz £ 10 cm,

- nierdwngci podtwzne nawierzchni, mierzone 4-metrov, nie powinny przekraczdl cm,

- pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancj
+ 0,5%,

- roznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i-2 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagpjojektows, ST i wymaganiami ZRU, jli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- utozenie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i ppa@tzyszcych

Cena wykonania robot olkdlenych niniejsz SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysgce, ktore g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — €# 1. Wymagania, wikxiwosci, produkcja i
zgodnad¢ (W okresie przéciowym mana stosowa PN-B-
06250:1998 Beton zwykty).

2.  PN-EN 13242:2004 Kruszywa do nieamanych i zwizanych hydraulicznie
materiatow stosowanych
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (Rtesie
przegciowym mazna stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw
Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme d
nawierzchni drogowych. Piasek).

3. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 20803 - Beton — G&¢ 1.
Wymagania, wiéciwosci, produkcja i zgodni.
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